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2 Eltall S - Das System-Tachymeter

In diesem Kapitel wird eine Ubersicht (iber Hard-
ware und Software gegeben.

Es wird auf die Bedienung, Bedienelemente sowie
die Sensoren und Aktoren eingegangen, die das
System-Tachymeter Eltal] S auszeichnet.

Instrumentenbeschreibung
Bedienkonzept
RecLink-S

Sicherheitshinweise
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Instrumentenbeschreibung

Hardware - Uberblick

Antenne flr Funkbetrieb

Tragegriff

Zielkollimator

Fokussierung Fernrohr

Okular

Motorischer Grob- und Feintrieb V
Motorischer Grob- und Feintrieb Hz

Ausldsetaste zur Messung

© 00 N o o b~ W N P

Dreifu mit Ful3schrauben

10 QWERTY - Tastatur

11 Display (grafisch, 320 x 80 Bildpunkte)
Abb. 1: Eltal] S10 Arc 12 Tragegriff mit QuickLock Sensor

Optional: 2 Bedieneinheiten 13 Fernrohr mit integriertem Zielsensor
und elektrooptischem Distanzmesser

14 PositionLight (hier in Fernrohrlage 2)
15 Optisches Lot

16 Batterie

17 PCMCIA Slot (Deckel)

18 Dosenlibelle

19 RS232C (V24) Schnittstelle

12

14

Abb. 2: Eltald S10 Space
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Instrumentenbeschreibung

Die System Tachymeter Eltald S10 und Eltad S20

Track

Arc

Space

Die Gerate Eltall S10 und Eltal] S20 sind jeweils in
vier Ausbau-Varianten verfiigbar. Alle Versionen
haben standardmaRig die Ausstattung

. motorische Antriebe,
. QWERTY Tastatur und Grafikdisplay,
. PositionLight - die optische Absteck-

hilfe zum Einfluchten des Prismas.
Die spezielle Ausstattung der einzelnen Versionen:
Basis-Version Point mit

. SearchLight - die Licht-Zielhilfe zum
schnellen Anvisieren schlecht sichtba-
rer Prismen.

Zur automatischen Feinzielerfassung Track

. FineLock - der koaxiale Zielsensor mit
CCD-Matrix und Bildverarbeitung fiir
automatisiertes Messen bis 1000 m.

Das Track als Funkvariante Arc mit

. RecLink-S - funkgestiitzte Fernbedie-
nung vom Reflektor mit externem PC.

Die Totalstation Space mit

. QuickLock - der schnelle Rundum--
Zielsensor zur Grobzielsuche auch in
schwieriger MeRumgebung bis 300 m,

. analog Ausbau-Version Arc,
mit aktivem ,,Prisma‘*“ am Reflektorstab.
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Instrumentenbeschreibung

Software - Uberblick

Hauptmeni

—— 1 Projektverwaltung
—— 2 Justierung

21 Instrumentenverbesserung Standard
24 FineLock

25 Kompensator
27 QuickLock

— 3 Messen
— 4 Stationierung

41 Freie Stationierung

42 Stationierung auf bekanntem Punkt

43 Exzentrischer Standpunkt

44 Hoéhenstationierung

—— 5 Koordinaten
51 Aufnahme
52 Absteckung

53 Polygonzug

54 Geradenschnitte
55 Bogenschnitte
56 Transformationen

57 Trassierung

61 Richtungssatze
62 Abstand Punkt-Gerade
63 Allgemeine 3D-Ebene

64 Flachenberechnung

65 Spannmale

— 7 Editor
—— 8 Datentransfer

—— 9 Konfiguration

91 Instrument
92 Programme
93 Markierungen
94 Codelisten

95 Update

—— 0 Remotebetrieb




Instrumentenbeschreibung

Modularer Aufbau der System Software

Die Eltal] S Software ist in vier Pakete modular
{1 ‘.' - aufgeteilt. Die Einbindung eigener Software ist
‘ . aufgrund der vollen MS-DOSO Kompatibilitdt des
: Eltal] PC unter Beachtung der Programmierschnitt-
stellen méglich.

AN

: . _,} . Die Pakete Basic und Expert bauen aufeinander
L auf, d.h., die Funktionalitat wird mit Expert erwei-
tert.
Basic Die Basis Software ist Standard in allen Hardware-
Paketen mit den Grundfunktionen
. Projektverwaltung
. Justierung
. Messung lokaler Koordinaten
. Editor
. Datentransfer
. Konfiguration
Expert Die Software mit den Grundfunktionen zur Ver-

messung in Koordinaten.
. Stationierung

- Freie Stationierung
- Stationierung auf bekanntem Punkt
- Stationierung exzentr. Standpunkt

- H6henstationierung
. Koordinaten

- Aufnahme

- Absteckung
. Spezial

- Abstand Punkt - Gerade
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Instrumentenbeschreibung

Expert Plus! Das Plus-Paket fur die schnelle topografische Auf-
nahme.

Auf das Modul Expert kénnen optional die Up-
grades Professional und Special aufsetzen.

Professional Die professionelle Vermessung mit
. Koordinaten

- Polygonzug

- Transformation
- Geradenschnitte
- Bogenschnitte

. Spezial

- Flachenberechnung
- SpannmalRe

Professional Plus! Das Plus-Paket mit integrierter Kontrolle der Mehr-
fachaufnahme von Punkten.

Special Fur Spezialaufgaben in der Vermessung wie
. Koordinaten
- Trassierung
. Spezial

- Satzweise Richtungsmessung
- Allgemeine Ebene

2-6



Bedienkonzept

Ein- und Ausschalten

Instrument Einschalten

Nach Betatigung der @I Taste erscheint fir
kurze Zeit das Eingangslogo:

Anzeige von
[Carl Feiss: Elta = SPACE || 100000 |
-InSUIHnentTyp Version 1.30
Date Jun 15 1999
- Serien-Nr. Instrument Tine 11:00:22 ZEIXX
] Copuright Carl Zeiss |
- Software Versionsdaten 1997 - 19939
Danach wird, insofern in der Konfiguration nicht
anders festgelegt, das Hauptmenu der Eltal] S
Software angezeigt:
Das zuletzt bearbeitete Pro- [Haup trenue |[NONAHE |
jekt wird dabei geladen und Spezial 5
A =] Editor 7
angezeigt. Yfationieruns 4 Konfisuroiion o
Koordinaten k= Renotebetriebh o
Ist kein Projekt auf dem aktuellen Datentrager
vorhanden, wird automatisch das Projekt ,,NO-
NAME" angelegt.
A Konfiguration In der Konfiguration des Instruments kann man
Instrument festlegen, welche Funktionen nach dem Booten
des PC ausgefuhrt werden bzw. in welches Men(
das Programm direkt gehen soll.
Die PCMCIA-Karte ist der Ist keine PCMCIA-Karte im Laufwerk eingesteckt,
vom Programm beim Start erfolgt die Meldung:
erwartete Datentrager. [Aauptrenus |[HONGHE

ALaufuerk nicht bereit
HIEDERHOLEN - weiter auf A:

MIGHORIERENH - weiter auf D:
E Hiederholen Ignorieren

PCMCIA-Karte einlegen und
erneuter Zugriff auf das
PCMCIA-Laufwerk A:\

Datenspeicherung auf internen
Laufwerk D:\DATEN des Elta(] S
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Bedienkonzept

2-8

Hard- und Software Scan

Weiterhin priift das Programm beim Start automa-
tisch, ob alle zum korrekten Instrumentenbetrieb
notwendigen Hardware- und Softwarekomponen-
ten vorhanden bzw. richtig eingestellt sind. Wenn
nicht, kommt eine entsprechende Meldung:

Carl _Foicc* Ei1t=s = pntHuT |l

Uer:l Achtung ]
Dati| Konfiguration wird aktualisiert |
Tirm

. |

l::‘:“:“Hvleil:la-r mit beliebiger Taste ..
-7 1997 - 1998 |

Beispiel: Aktualisierung der Konfiguration auf-
grund fehlender Konfigurationsdateien.
Standardwerte werden gesetzt.

Instrument Ausschalten

[Z33 im Hauptmenii verlaRt das Programm nach
vorheriger Abfrage:

Hauntmannia IMnMaME

Eﬂg Programn beenden 72 l?
Hes 8
Eta EEDDS Ne in 9
Koo, —=rme— - T m e o

Programm verlassen, Instrument wird
automatisch abgeschaltet.

pleX] Programm verlassen zum Systemcontrol
Men, dort Mdéglichkeit u.a. zum MS-
DOSO Prompt auf D:\ELTAS\BIN> .
Instrument mit Eingabe ,,0ff“ +
ausschalten.

zuriick zum Hauptmenti.

< Tip

Um vom MS-DOS[] Prompt wieder in die
Anwendung zuriickzukommen, ist der Befehl
START einzugeben.



Bedienkonzept

Die QWERTY-Tastatur

F1 (7] ] Fa F5 F6 F7

& . )

a3 S A MEECED B -
= KR >

S 3 B ) D D B S B ESE o
x % 2

PoUp  x
I A 8 3 2 ©3 D 12 i B 0B ED ER
i @ s Home PybDn  End # o

00 Gy oA - @ =

12345 6 7 8 9 10 11

Die Belegung und Symbolik der Tastatur entspricht
weitestgehend der einer normalen PC-Tastatur.

Doppelbelegungen sind auf den Numerik-Block (9)
bzw. die Cursor-Tasten (8) verteilt und mit Hilfe der
Shift-Taste (2) zu erreichen.

Wichtige Tasten und Funktionen

33 1 Escape

Verlassen von Programmebenen
EW 2 shift

Umschaltung Doppelbelegung
3 Tabulator

Auswahl- und Tabulatortaste
S 4 caps

Umschaltung GroR3- und Kleinbuchstaben
5 Control

Steuerung und Hotkeys
[E) 6 Funktionstasten

Schaltung der Softkeys (im Display dar
tber)
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Bedienkonzept

B 7 Leertaste

Leerzeichen und Auswahltaste
8 Cursortasten

Positionierung des Cursors
BER 9 Numerikblock

Zahleneingabe und Doppelbelegung
10 Enter-Taste

Bestatigung und Auslésen der Messung
B2 11 Power-Taste

Einschalten Instrument
Hotkeys

Weiterhin gibt es Hotkeys, mit denen direkt eine

Funktion an jeder Stelle im Programm aktiviert

werden kann. Die Schaltung erfolgt mit den Tasten
Weitere Tasten

und Hotkeys: + Zeichen:
0  Anhang = Batterieanzeige
%;r;:r?le und Ctril H | Hilfe
(Ctrl] 1 | lllumination (Strichkr., Display)
Kompensator (Levelling)
[ Q | Motorik ein / aus
[ P | PositionLight ein / aus
[ S | Status Instrument
Zusatzliche Auslosetaste
Auf der rechten Seite des Instruments ist unterhalb
® zusatzliche Aus- der motorischen Triebe eine Taste angebracht, mit

|osetaste der auch eine Messung ausgeltst werden kann.
Das ist insbesondere in Fernrohrlage 2 sinnvoll.
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Bedienkonzept

& Technik

Bei Geraten mit 2 Bedieneinheiten gilt fir
beide Tastaturen gleiche Funktionalitat.

Das grafische Display

Das Display ist ein LCD-Bildschirm mit 320 x 80
Bildpunkten im Anzeigefenster

Ctri] AIt IBR 1 ] ist die
Tastenkombination, mit der man im vollen Display-
Bereich navigieren kann. Dies ist besonders im MS-
DOS®Mode notwendig, da dort der volle Bild-
schirmbereich (640 x 320 Bildpunkte) anzeigt wird.

< Tip

Ist im MS-DOS®Mode der Cursor nicht mehr
sichtbar, bitte mit der Tastenkombination

Ctril Ait IRR |

nach unten blattern, bis Cursor wieder sicht-
bar blinkt.

(BN Konfiguration Die Beleuchtung der Anzeige und des Strichkreuzes
Instrument im Okular kann mit dem Schalter Beleuchtung
Schalter oder dem Hotkey

Ctril |

eingeschaltet werden. Eine Kontrastregelung ist in
der Konfiguration des Instruments ebenfalls mog-
lich.
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Bedienkonzept

Die Motorsteuerung

Grobtrieb

Feintrieb

Ab- und Zuschalten der
Motorik. Die Teilkreisorien-
tierung bleibt erhalten.

Arretierfunktion

2-12

Die Bewegung des Eltall S in horizontaler und
vertikaler Richtung wird unterstiitzt durch eine
Servomotorik mit jeweils zwei Bedienelementen fiir
Hz und V:

Zur schnellen Bewegung in Hz und V. Die Bewe-
gungsgeschwindigkeit ist wahlbar durch Verdre-
hen des Grobtriebes. Die maximale Drehgeschwin-
digkeit wird am Anschlag erreicht und liegt bei ca.
60 gon pro Sekunde ftir Hz und V.

Zur Feineinstellung des Zieles durch unendliche
Verdrehbarkeit des Feintriebreglers. Die kleinste,
diskret spurbare Feineinstellung liegt bei einer
Winkelsekunde (1*).

V-Regler —» Grobtriebe

Hz-Regler Feintriebe

Die Motoren kénnen tiber den Hotkey [&77) [l
ab- und wieder zugeschaltet werden. Nach Ab-
schaltung kann eine Zuschaltung auch durch einfa-
ches Drehen an einem der Motorregler erfolgen.

Die Motorik Gibernimmt im angeschalteten Zu-
stand die Funktion der Arretierung in Hz und V.

¢ Achtung!

Im angeschalteten Zustand nicht ohne die
Motorregler gegen die Arretierung verdrehen.
Das flihrt zu Richtungsfehlern in der Mes-
sung. Um manuell das Instrument im ange-
schalteten Zustand ohne Benutzung der Reg-
ler zu verdrehen, ist die Motorik mit

Ctrl+Q vorher abzuschalten.
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FineLock

[N

ANy

Messung im lokalen
Koordinatensystem

On

Off

Verfolgung
Verfolgung N

Verfolgung F

Konfiguration
Instrument / Zielsu-
che / FineLock

Die automatische Zielsuche und -verfolgung Fine-
Lock ist verfiigbar in den Geratevarianten Track,
Arc und Space. Diese Funktion basiert auf Metho-
den modernster Bildverarbeitung mittels CCD-
Kameratechnik im Instrument.

Folgende FineLock Einstellungen sind wéhrend
jeder Messung in allen Anwendungsprogrammen
Uber den Softkey Such (F9) mdglich:

Einschaltung der automatischen Zielsuche. Das
Prisma muf? dazu im Gesichtsfeld des Fernrohrs
sein.

FineLock ausgeschaltet. Anzielung augig.
Normale, schnelle Zielverfolgung (Tracking).

Zielverfolgung im Nahbereich (30-100 m) mit
Unterdriickung von Einfliissen durch Reflexionen
oder anderen Lichtquellen.

Zielverfolgung im Fernbereich (Giber 100 m) mit
Unterdriickung von Einfliissen durch Reflexionen
oder anderen Lichtquellen.

Das FineLock Tracking ist optimiert auf eine schnel-
le und effiziente Zielverfolgung. Der sensitive Teil
liegt dabei innerhalb des Sonnenkreises vom Fern-
rohr.

Wird beim Tracking der Kontakt zum Instrument
kurze Zeit unterbrochen (ein Objekt gelangt zwi-
schen die Verbindung), dann bewegt sich das
Instrument mit derselben Verfolgungsgeschwin-
digkeit fiir eine konfigurierbare Zeitspanne weiter.
Im Normalfall fihrt das dazu, daf? das Prisma vom
Instrument wieder eingefangen wird. Wenn dies
nicht méglich ist, kehrt das Instrument zu der
Zielrichtung zuriick, bei der der Kontaktverlust
eintrat.
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Dabei wird zur Unterstlitzung der erneuten Kon-
taktaufnahme das PositionLight im Instrument
automatisch eingeschaltet.

ﬁ.- Weiterhin erscheint im Display das Symbol fur
: »Zielverfolgung unterbrochen®.

Passiert dies Unterbrechung im stationaren Zu-
stand (keine Bewegung des Reflektors), dann ver-
bleibt das Instrument solange in der Zielposition,
bis die Verbindung zum Prisma wiederhergestellt
ist.

Das FineLock im normalen Tracking Mode (Tra-
cking) ist sehr schnell und daher empfindlich ge-
genuber fremden Lichtquellen. Dafur gibt es die
Modi Verfolgung F und Verfolgung N. Diese
Modi sind unempfindlich gegentiber Fremdlicht-
einfliissen jeglicher Art (z.B. starke Fahrzeug-
scheinwerfer) in den daftir vorgesehenen Entfer-
nungen.

Durchquert wéhrend der Zielverfolgung eine sol-
che Lichtquelle den Sonnenkreis des Fernrohrs,
schaltet das Instrument das PositionLight ein und
unterbricht die Verfolgung. Um das Tracking zu
reaktivieren ist mit der Hand fir kurze Zeit das
Prisma abzudecken, bis das PositionLight wieder
erlischt. Diese Storeinfliisse sind in der Praxis oft
nicht zu verhindern. Mit der Wahl des richtigen
Tracking Modus fir die jeweilige Entfernung wer-
den mit FineLock die meisten Storfalle abgefangen
und fuhren schnell wieder zur Kontaktaufnahme
zwischen Instrument und Prisma.
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FineLock im Expert Plus!

im MeRprogramm Mit dem Expert Plus! Software Paket ist eine
bringt im Expert schnelle topografische Aufnahme mdglich. Einge-
Plus!: schaltet wird diese bei der Aufnahme Gber den

Softkey Such. Danach sind zusatzlich zwei Soft-
keys Schn und Praz verfligbar (nur wenn Expert
Plus! als Software-Option installiert). Wenn Fine-
Prazise Topo- Lock mit On eingeschaltet, ist bei Anzeige des

Aufnahme Softkeys Préz die normale, prazise FineLock Mes-
sung méglich. Mit FineLock On / Schn kann die
schnelle topografische Aufnahme mit folgenden
Eigenschaften aktiviert werden:

Schnelle Topo-
Aufnahme

1. Das Instrument kann per Hand frei auf das
Prisma bewegt werden.

2. Das Prisma braucht nur im Gesichtsfeld zu sein.

3. Gemessen wird dann mit FineLock in einer
MeRzeit unter 5 sec (incl. Streckenmessung).

4. Nach der Messung ist das Instrument wieder
freigegeben fur die nachste manuelle Punkt-
Grobanzielung.

Der aktive Mode ist der, der am Display per Softkey
angezeigt wird.

Alle anderen FineLock Modi (Verfolgung z.B.) sind
nur im prazisen (Préz) Mode mdglich. Im schnel-
len Modus (Schn) kann FineLock nur Ein oder Aus
geschaltet werden. Bei Ausschaltung ist das Prisma
exakt anzuzielen.

A Koordinaten
Aufnahme
Streckentracking Ist das Programmpaket Expert Plus! nicht
mit Zielverfolgung verfligbar, dann ist in einem Mef3programm

(lokale Messung, Aufnahme) so zu verfahren,
wie unter Streckentracking mit Zielverfolgung
im Kapitel 5 beschrieben.

< Tip
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QuickLock

Der Rundum-Zielsensor QuickLock ist verfiigbar in

& der Elta®s Geratevariante Space. Mittels eines
aufgefécherten LASER Strahles und dem Ab-
scannen des Mef3sraumes kdnnen bis zu 10 Pris-
men durch das Instrument automatisch gefunden
werden.

Von hier aus wird der LASER Strahl gesendet. Am
Reflektor meldet das QuickLock Prisma (Empfan-
ger) via Funk einen Treffer, wenn dieser LASER
Facher es beim Hz-Scan passiert hat.

Danach richtet sich das Instrument so auf das
Prisma ein, dal} eine Messung mit FineLock im
QuickLock Sensor am Tra- AnschluB automatisch erfolgen kann.

gegriff des Elta®S Space

QuickLock Installation

QuickLock Empfanger Zuerst ist in der Konfiguration des Instrumentes

(Zielsuche 4) die QuickLock ID fiir das jeweilige
Datenfunkmodul Uber die Eingabe der einstelligen
Adresse des Georadio oder der sechsstelligen Ad-
resse des DLS 70 einmalig zu definieren.

Es kdnnen bis zu 10 QuickLock ID” s fiir max. 10
Reflektoren gesetzt werden.

Danach wird der QuickLock Empfanger an das
Funkmodul via Kabel angeschlossen und einge-
schaltet. Jetzt ist der QuickLock Empfanger akti-
viert.

QuickLock Aufruf

Der Aufruf zum QuickLock ist in jedem MeRpro-
gramm Uber den Softkey Such und Start mit den

Softkeys € ? zur Suche nach links bzw. ? - zur
Suche nach rechts mdéglich.

Am Elta®S und am RecLink-S sind diese Aufrufe in
den Anwendungen identisch.
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& 10m < QLock < 300m

Eine weitere Startmdglichkeit ist iber die Hotkeys

EHNEED bis CEHNED

moglich.

= QuickLock ID 1

G QuickLock ID 10

Das Instrument beginnt die Suche dabei rechts
herum drehend.

Mit oder am Elta®S oder
RecLink S hat man einen direkten Zugriff zur Suche
des aktuellen QuickLock Sensors nach links / rechts.

QuickLock Reichweiten

Die max. Entfernung fiir eine einwandfreie Funkti-
on des QuickLock betréagt ca. 300 m. Im Nahbe-
reich funktioniert QuickLock ab einer mindesten
Entfernung von ca. 10 m problemlos.

< Tip

Im Bereich unter 10 m ist die in der QuickLock
Ausrustung mitgelieferte Blende auf den
QuickLock Empfanger aufzusetzen. Damit
wird eine einwandfreie Funktion auch in
diesem Bereich gewéhrleistet.

QuickLock im Tracking

Wird wéhrend des FineLock Trackings das Prisma
verloren, kann man es mit einem QuickLock Start
sofort wieder einfangen. Nach der QuickLock Su-
che kann dann sofort im Tracking Modus weiter-
gearbeitet werden.
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PositionLight

PositionLight ist die optische Absteckhilfe zum
Einfluchten des Prismas. Es gehoért zur Standard-
Ausriistung fur alle Elta®S Instrumente. Bei der
Absteckung wird damit dem Prismentréger signa-
lisiert, welche Ist-Position er beziiglich der abzuste-
ckenden Soll-Position hat.

PositionLight

Vom Reflektorstab aus gesehen bedeuten
grunes PositionLight: links vom Sollpunkt
rotes PositionLight: rechts vom Sollpunkt

Ist die Soll-Zielrichtung (da=0) erreicht, mischt sich
das griine mit dem roten Signal.

Ist ein Distanz-Tracking (D:T) eingestellt und man
befindet sich in der Sollrichtung, kann auch die
Abweichung in LAngsrichtung Uber die Position-
Light Blinkfrequenz kontrolliert werden.

Die Zielverfolgung ist dabei auszuschalten.

schnell blinkend: vor dem Sollpunkt

langsam blinkend: hinter dem Sollpunkt

In der nebenstehenden Abbildungen sind an den
Absteck-Positionen 1-4 folgende PositionLight
Signale am Reflektorstab sichtbar:

1 griines Signal
rotes Signal
Signal schnell blinkend

Signal langsam blinkend

©
T A~ WN

dak Absteckpunkt, konstantes Licht, griin-rot
1 B 2

& An einem N&herungspunkt von #10 cm zum Soll-
4 punkt P geht PositionLight in ein konstantes Licht-
signal Uber.
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Die Menufihrung

Legende:

1 MenU-Nummer

2 Men-Titel

3 Projektname oder
Adresse

4 Auswahl-Cursor

5 Option + Nummer

6 Zusatzwerte

7 Mel3-/Rechenwerte

8 Markierung

9 Punktidentifikation

10 Funktionstasten

11 Status-Symbole

12 nachste Funktions-

tastenzeile

Der Anwender wird an jeder Stelle des Programms
durch Menus unterstitzt.

Das Wahlmentu
1 2 3

[ T AMBACZH

[ Stationierung

Eine Option kann mit dem Auswahl-Cursor -+ P25}
oder durch den Hotkey ihrer unmittelbaren Num-
mer selbst gewahlt werden.

Das MelRmenu

1 6 /7 /2 3
[Z"Hessupdg / |[adr 1é345
Ex.l A 253 m E / 1254 . 77% m \
ih 1.578 m || Hz 123, 4567 30h |[--r-- éj
th 1.808 m || h 4.254 m |
1234 P Ngl 1012 | Py ﬁ
{-PHx—> PAYt Vern Line Info

E=ic]Eira] # v
8 11 12
WER bis [E) fir die 10 Funktionstasten.

und im MeRmenii zur Navigation
zwischen den Eingabefeldern der Punkidentifikati-
on und der Reflektorhthe.

oder ® zum Auslésen der Messung.

2-19



Bedienkonzept

Das Eingabementi

13 14
[9243 Konttollpunkt Fehlergrénzen
Lineare/nhw . oodr o *JEEE] "
Richtungsabw. da : 0.0050 gon
Oueralbwr . da 0.020 n
Langasabw . dl 0.020 n

ESREIEE im Eingabefeld moglich.
AbschluB der Eingabe.

Das Schaltermeni

15 16
/
[9132 EchhAlter Feripherie |
Pusitio{'ll ight w Searchlight fAus
Pernm
Baronmeter Ein Ton Ein
Thernmoneter Ein Motor Ein
Legende: Die Umschaltung im Schalt-Feld erfolgt mit der
13 Eingabeoption I (Leerzeichen) Taste.
14 Cursor-Eingabefeld
15 Schalter
16 Schalt-Feld
17 Fehler-Nummer Fehlermeldungen in der Anzeige
18 Fehler-Art 17 19 18
19 Néahere Informa- / |
tionen zum Fehler | Just i?’rung Standard
123456 Fehlelgrenzen iiberschritten
/

Indexverbesserung il > 50 mgon !

Heiter mit beliebiger Taste ...
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Listen
Legende- [414 Verbesserungen L2 [ m = frei |
20 Listen-Cursor 0. 00

-0.001

Hr. willnl valgonl wglnl ‘

21 Funktionstasten

20 21
@E LD zum Blattern.
IED bis [ fur die 10 Funktionstasten.

Men verlassen

[Z33 Alle Meniis kénnen mit Escape verlassen
werden. Wurden Anderungen bzw. Eingaben
gemacht, erfolgt vorher eine Abfrage, ob diese
Ubernommen und gespeichert werden sollen.

Die Hilfe-Funktion

Die integrierte on-line Hilfe ist in allen Programm-
teilen verfigbar.
Der Aufruf erfolgt mit dem Hotkey

[ETMEN an jeder Stelle im Programm.

Hilfe
—— 3 Messen

— 4 Stationierung

41 Freie Stationierung
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RecLink-S und Datenfunk

RecLink-S ist die Systemeinheit zur Funk-
Fernsteuerung der Eltal] S10/20 Systeme Arc
und Space.

RecLink-S besteht aus den Komponenten:

. Eltad Control Unit (1)
(486 kompatibler Prozessor, 33 MHz,
4MB Flash)

. Georadio QL (2)

(Funkmodul, Antenne A/4,)

Eltad Control Unit

@R  Einschalten
und Messung aus-
I6sen

[F33 Anwendung/Menii
verlassen

I  Dual Control

Die Eltal] Control Unit besteht aus einem 486er PC
(Kompatibler Prozessor), QWERTY Tastatur, LCD
Display sowie serieller und PCMCIA Schnittstelle.

A Elta®S Das Modul kann wie das Elta® S mit oder ohne
Bedienkonzept PCMCIA Karte verwendet werden. Die Bedienung
der Tastatur ist analog der Elta®S Bedienung.

< Tip

Zum Auslésen der Messung kann auch die
@72 Taste verwendet werden.

2-22



RecLink-S und Datenfunk

Besondere Hinweise fur Eltal Control Unit

Die Eltal] Control Unit ist vorgesehen flir den Feld-
einsatz in Verbindung mit dem Georadio QL Funk,
von dessen Batterie sie auch den Strom bezieht..
Die Betriebsdauer fiir eine Batterie liegt

zwischen 5 bis 6 Stunden, in Abh&ngigkeit von der
AuRentemperatur oder z.B. der eingeschalteten
Hintergrundbeleuchtung.

Die Elta(] Control Unit hat eine Pufferbatterie, auf
die im Falle einer leeren Funkbatterie umgeschaltet
wird und einen Batteriewechsel ermoglicht. Die
Betriebsdauer mit interner Pufferbatterie liegt bei
max. 2 Stunden.

Die Eltal] Control Unit kann Uber ein SP Systemka-
bel an andere Stromversorgungsquellen (Auto
Zigarettenanziinder - Buchse, Ladegerét) ange-
schlossen werden.

Eltadd CU im on-line und off-line Mode

on-line (Radio)

On-line (Kabel)

off-line

Nach dem Start kann man folgende Verbindungs-
arten wéhlen:

Fir das Arbeiten mit Eltal] Control Unit Gber Funk
bei voller Elta®S Software-Funktionalitat. Automa-
tischer Aufbau der Funkverbindung zum Eltal] S.

Fur das Arbeiten mit Eltal] Control Unit Gber Ka-
belverbindung bei voller Elta®S Software-
Funktionalitat (z.B. wenn das Instrument an einem
schwer zugénglichen Ort steht).

Kein Aufbau der Funkverbindung. Zugriff zu allen
Menus off-line nach Eingabe der Autorisierungs-
codes vom Instrument (!). Die Instrumentennum-
mer wird beim ersten Funkaufbau in die

Eltal] Control Unit Ubertragen. Im Me3mode er-
folgt eine manuelle Eingabe der MeRRwerte.

2-23



RecLink-S und Datenfunk

Interface Port

Serielle Schnittstelle (fur GeoradioQL)

Verbindet das GeoradioQL mit der seriellen Schnitt-
stelle des RecLink Computers.

A Datentransfer PCMCIA Karten Laufwerk
Datenspeicher
PCMCIA-Karte

RecLink-S PCMCIA Karten Laufwerk

Die Eltal] Control Unit verfligt tlber mehr als 4
MByte an interner Speicherkapazitat (Laufwerk
D:\). Die Daten kdnnen aber auch auf eine PCMCIA
Karte gespeichert werden. Damit ist ein einfacher
Austausch des Datentrégers zwischen Elta®S und
Eltal] Control Unit mdglich.
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RecLink-S und Datenfunk

Das Elta S arbeitet, mit dem Datenfunkmodul
Georadio QL. Das Georadio QL hat eine austausch-
bare Batterie und die Mdglichkeit die Kanéle zu
wechseln, sollte das Signal auf dem benutzten
Kanal gestort sein.

é Achtung !

Bitte beachten Sie, dal3 die Anmeldung der
Funkanlage gesetzlich geregelt ist und vor
Inbetriebnahme jedes Datenfunks beachtet
werden muf3. Fir die Anmeldung der Funk-
anlage ist der Betreiber verantwortlich.

¢ Achtung !

Bei Fragen zur Anwendung des Datenfunks
auBerhalb von Deutschland wenden Sie sich
bitte an den Handler in Ihrem Land.

Die fernmeldetechnischen Zulassungen fur
Deutschland liegen dem Handbuch bei.

< Tip
Datenfunkmodul am Stab mdglichst hoch
anbringen - eine Anbringung des Radios am

unteren Stabende verringert die Reichweite
des Datenfunkes betrachtlich.
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Datenfunk Georadio QL

Funkverbindung zwischen Funktionskontrolle tiber Leuchtdioden
Stand- und Zielpunkt zur D < Sendung leuchtet griin
Daten- und Informations- N
iibertraqun RD < Empfang leuchtet griin
gung. PWR < Power leuchtet griin: o.k.,

standig rot: QL-Sensor-Fehler

kurzzeitig rot: bei Belichtung des QL-

Sensors wahrend QuickLock- oder

FineLock —Mode (Anschluf3 QL-Sensor

AR Konfiguration am Georadio QL vorausgesetzt).
Datenfunk

(B8 Anhang
Technische Daten

< Tip

Eine griine PWR LED am Georadio QL ist
noch keine Garantie fir einen korrekten Da-
tenverkehr.

Betriebsmodi

Dual-Control Zielvorgang am Instrument, Fiihrung der Messung
vom Zielpunkt (Reflektor) aus.

Eltald S10/20  Arc und Space

= o

Auto-Control Fernbedienung des Instruments vom Zielpunkt
(Reflektor + QuickLock-Prisma) aus. Mehrere Ziel-
punkte kdnnen dabei im Vermessungsgebiet ange-
steuert und gemessen werden.

= o

Eltald S10/20  Space und Arc
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Sicherheitshinweise

Gebrauchsgefahren

Instrumente und originales Zubehér vom Hersteller
sind bestimmungsgeméaf} einzusetzen. Die Bedie-
nungsanleitung ist vor dem ersten Benutzen zu
lesen und stets mit dem Instrument so aufzube-
wahren, dal? sie jederzeit griffbereit ist. Die Sicher-
heitshinweise sind unbedingt einzuhalten.

¢ Achtung !

« Uberpriifen Sie Ihr Instrument regelmaRig,
besonders nach einem Sturz oder starker
Beanspruchung, um Fehlmessungen zu ver-
meiden.

« Anderungen und Instandsetzungen an
Instrument und Zubehdr dirfen nur vom
Hersteller oder durch von ihm autorisiertes
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

» Mit dem Fernrohr nicht direkt in die Sonne
zielen.

» Nachfolgend beschriebene Benutzungsan-
weisungen fur die Lasereinheiten streng ein-
halten.

» Das Instrument hat eine Servomotorik. Be-
dienen Sie es bestimmungsgemalfs, um even-
tuellen Fingerquetschungen zwischen Trage-
griff und Fernrohrkdrper oder Fernrohr und
Instrumentenstiitzen vorzubeugen. Die auf-
tretenden Krafte liegen unter dem Grenzwert
fiir ein Verletzungspotential. Durch Trennen
der Batterien vom Instrument kann die Moto-
rik in einer Gefahrensituation sofort gestoppt
werden (Datenverlust!).

* Das Instrument und die Zubehdreinheiten
sind nicht zum Betrieb in explosionsgefa hrde-
ten R&umen geeignet.

« Das Offnen von Gerat und Zubehor ist nur
dem Service oder speziell autorisiertem Fach-
personal gestattet.
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é Achtung !

* Ladegerat und PC-Kartenlesegerat nicht
unter feuchten und nassen Bedingungen
betreiben (elektrischer Schlag), auf gleiche
Netzspannung am Ladegerat und der Span-
nungsquelle achten, nal? gewordene Gerate
nicht benutzen.

* Das PCMCIA-Laufwerk ist immer mit dem
magnetischen Deckel zu verschlie3en. Damit
ist das Laufwerk gegen Staub und Wasser
geschiitzt. Der Magnetismus ist ungefahrlich
fur die PCMCIA Karte.

» Kontrollieren Sie die sachgemaRe Aufstel-
lung des Instrumentes und die Adaption des
Zubehors.

» Sichern Sie lhren MeRstandort im Geldnde
gut ab, beachten Sie die Verkehrsbestim-
mungen.

* Entfernen Sie den Akku aus dem Instru-
ment, wenn dieser leer ist oder bei langeren
Stillstandszeiten. Laden Sie die Akkus mit dem
LG20 wieder auf.

« Entsorgen Sie die Akkus und die Ausriistung
sachgemanR, beachten Sie die la nderspezifi-
schen Bestimmungen.

* Netzkabel und Stecker des Zubehérs nur in
einwandfreiem Zustand verwenden.

é Achtung !

Benutzen Sie niemals ein Instrument mit
optischem Lot in der Alidade in Kombination
mit einem Laserdreiful? fiir Zenitlotungen.
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Bei der bestimmungsgema-

Ren Anwendung, sachge- d Achtung !
méfen Bedienung und
Instandhaltung sind die
verwendeten Laser fur das
Auge ungefahrlich.

Reparaturen nur in einer autorisierten Servi-
cewerkstatt vornehmen lassen.

Laserstrahlsicherheit Distanzmesser

Der Distanzmesser erzeugt - Strahldivergenz: 2 mrad
einen unsichtbaren Infrarot- - Impulsdauer: 10 ns
strahl, der aus dem Fernrohr - Max. Ausgangsleistung: 0.22 mW
austritt. Entspricht der Klas- - Wellenl&dnge: 850 nm
se 1 gemanR DIN- EN 60 825 - MeRunsicherheit: +5%

- 1: Marz 1997 "Sicherheit

von Laser- Einrichtungen” Licht emittierende Diode Klasse 1

Laserstrahlsicherheit PositionLight

PositionLight erzeugt sicht-
bares LED- Licht, das aus ¢ Achtung !
einem Objektiv o-

ber/unterhalb des Fernrohr-
objektivs austritt. Entspricht
Klasse 2 gemafR DIN- EN 60
825 - 1: Marz 1997 "Sicher-

Unterhalb von 5 m Abstand vom Gerat ist der
direkte Blick in den Strahl untersagt.

; e - Strahldivergenz: 100 mrad
hEIt"VOH Laser- Einrichtun- - Impulsdauer: 330 ms (Blinken)
gen-. 0.9 ms oder 1.8 ms (Dimmen)
- Max. Ausgangsleistung: 0.8 mW  0.065 mW
- Wellenlangen: 645 nm 570 nm
- MeRunsicherheit: +5%

Licht emittierende Dioden Strahlung
Nicht in den Strahl blicken
Licht emittierende Diode Klasse 2

Max. Ausgangsleistung: 0.8 mW 0.065 mW
Lichtwelllenlinge: 645nm 570 nm
DIN-EN 60 825-1 Marz 1997
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Laserstrahlsicherheit SearchLight

SearchLight erzeugt sichtba- - Strahldivergenz: 21 mrad

res LED- Licht, das aus der - Impulsdauer: 330 ms (Blinken)
Mitte des Fernrohrobjektivs 0.9 ms oder 1.8 ms (Dimmen)
austritt. Entspricht der Klas- - Max. Ausgangsleistung: 0.8 mwW

se 2 gemal DIN- EN 60 825 - Wellenlénge: 645 nm

- 1: Marz 1997 "Sicherheit - MeRunsicherheit: +5%

von Laser- Einrichtungen".

Licht emittierende Dioden Strahlung
Nicht in den Strahl blicken
Licht emittierende Diode Klasse 2

Max. Ausgangsleistung: 0.8 mwW
Lichtwelllenlange: 645 nm
DIN-EN 60 825-1 Marz 1997

Laserstrahlsicherheit FineLock

Feinzielsuche erzeugt un-
sichtbaren Laserstrahl, der é Achtung !
aus der Mitte des Fernrohres
austritt. Entspricht der La-
serklasse 1 gemaf? DIN- EN
60 825 - 1: Méarz 1997 "Si-
cherheit von Laser- Einrich-

Der Blick mit optischen Instrumenten in das
Fernrohr unterhalb von 20 m ist untersagt.
Das Offnen der Deckel des Fernrohres ist un-
tersagt, da Laserstrahlung der Klasse 3 A
freiwerden kann.

tungen"
- Strahldivergenz: 8.7 mrad
- Impulsdauer:
0.1 ms bis 4 ms (FineLockmodus)
6 us (QuickLockmodus)
- Max. Ausgangsleistung: 0.81 mw
[ Laser Klasse 1 - Wellenlange: 780 nm
- MeRunsicherheit: +5%
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Laserstrahlsicherheit QuickLock

QuickLock erzeugt einen
unsichtbaren Laserstrahl, ¢ Achtung !
der aus der Mitte der Grob-
zielsucheinheit austritt. Ent-
spricht der Klasse 1 gemalR
DIN- EN 60 825 - 1: Méarz
1997 "Sicherheit von Laser-
Einrichtungen”

Der Blick mit optischen Instrumenten in die
Grobzielsucheinheit unterhalb von 20 m ist
untersagt. Das Offnen der Deckel der Grob-
zielsucheinheit ist untersagt, da Laserstrah-

lung der Klasse 3 A freiwerden kann.

- Strahldivergenz: 0.3 mrad horizontal
700 mrad vertikal
- Impulsdauer: 16 ps
- Max. Ausgangsleistung: 0.16 mW
[Laser Klasse 1 - Wellenlange: 780 nm
- MeR3unsicherheit: +5%
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3 Erste Schritte

Erste Schritte beginnen mit der Aufstellung und
dem Check-up des Instruments. Die Datenspeiche-
rung ist immer projektorientiert, die Projektverwal-
tung ist der Schltissel dazu.

Im Programm Messung im lokalen
Koordinatensystem kann man die Funktionalitat
des System-Tachymeters in allen MeSmodi und
mit allen MeR3funktionen voll ausnutzen.

Vorbereitung einer Messung

Projektverwaltung

Messung im lokalen Koordinatensystem
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Vorbereitung einer Messung

Aufstellung und Grobzentrierung

< Tip

Zur Aufstellung des Instruments und zur
Gewahrleistung der Stabilitat wird ein stabi-
les Stativ mit einem stabilen Dreiful? emp-
fohlen.

Aufstellung:

Stativbeine (1) auf bequeme Beobachtungshéhe
ausziehen und Stativklemmen (2) fest anziehen.
Instrument auf Mitte der Stativkopfplatte (3) an-
schrauben. Dreifu3schrauben (4) in Mittelstellung.

Grobzentrierung:

Stativ grob Uber die Punktmarkierung (Bodenmar-
ke) aufstellen. Die Stativkopfplatte (3) dabei anna-
hernd horizontal stellen.

Kreisfigur des optischen Lotes (5) mit Dreiful3-
schrauben (4) auf die Bodenmarke einstellen.

Scharfstellung Kreisfigur: Drehen des Okulars.

Scharfstellung Bodenmarke: Okular des optischen
Lotes herausziehen oder hineinschieben.

é Achtung !

Fir sehr prazise Messungen ist der Dreiful3
fest mit dem Instrument zu verbinden:

1. Vergewissern Sie sich, daf’ der Dreifufd
stabil und in einem guten Zustand ist.

2. Setzen Sie das Instrument korrekt auf den
Dreiful3.

3. Bei DreiftiRen gemaR DIN ist die Anzugs-
schraube fest anzuziehen.



Vorbereitung einer Messung

Horizontierung und Feinzentrierung

Grobhorizontierung:
Dosenlibelle (6) durch LAngenénderung der Sta-
tivbeine (1) einspielen.

Feinhorizontierung:
Mit der elektronischen Libelle kann die Feinhori-
zontierung durchgefiihrt werden.

Hotkey zum Aufruf dieser Funktion an
jeder Stelle im Programm mdglich.

A Justierung Horizontierung
Kompensator 0.0060 -0.0140
Kippachse Zielachse
A Konfiguration Die digitale Anzeige der Neigungen erfolgt mit der
Instrument in der Konfiguration des Instruments definierten
Winkelmal3einheit.
(" Die Bedieneinheit parallel zur gedachten Verbin-
dungslinie zweier FuRschrauben stellen.
HIZ Horizontierung in Richtung Kippachse (1) und
/" —= 6\ Zielachse (2) mit den FuRschrauben. Zur Kontrolle,
1 Instrument um Stehachse drehen. Nach Einspielen

sollten verbleibende Restneigungen in jedem Fall
im Arbeitsbereich des Kompensators (+0,092
gon) liegen.

[Z¥3 zum Verlassen der Horizontierung.

Feinzentrierung:

Dreiful3 auf Stativkopf parallel verschieben, bis
Bodenmarke zentrisch im Kreis des optischen
Lotes; ggf. Horizontierung iterativ wiederholen.
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Vorbereitung einer Messung

Fernrohreinstellung

Scharfstellung des Strichkreuzes:

Eine helle, neutrale Flache anzielen und Fernrohr-
Okular so lange drehen, bis Strichkreuz sich scharf
abbildet.

¢ Achtung !

Wegen Gefahrdung des Augenlichtes auf
keinen Fall die Sonne oder starke Lichtquellen
anzielen.

Scharfstellung des Zielpunktes:
Fernrohr-Fokussierung solange drehen, bis Ziel-
punkt sich scharf abbildet.

< Tip
Prufung auf Parallaxe: Bei kleinen, seitlichen
Kopfbewegungen vor dem Okular diirfen

sich Ziel und Strichkreuz nicht gegeneinander
verschieben; ggf. Fokussierung tberpriifen.



Vorbereitung einer Messung

Check-Liste
Vor dem Beginn einer Messung wird empfohlen,
den Status des Instruments zu prifen. Sehr hilf-
reich dabei ist das Symbol-Fenster im Display, wo
man auf einem Blick die wichtigen internen Gera-
teeinstellungen in Form von gesetzten Status-
Symbolen ablesen kann. Folgende Check-Liste
sollte gedanklich abgearbeitet werden:

1. Aufstellung o.k. ? * Horizontierung, Zentrierung

2. Justierung o.k. ? * V-Index- und Hz-Kollimation

« Kompensatorspielpunkt
* FineLock, QuickLock

3. Daten o.k. ? » PCMCIA Karte eingesteckt ?

* Funkbetrieb (RCU) ok.?

4. Schalter o.k. ? » Kompensation Neigung ein?
Konfiguration / * Einheiten / Dezimalstellen gesetzt ?
Instrument /

Schalter / * Bezugssystem 0k.?
* Registrierung ein?
5. Batterie 0.k ? + Ladezustand priifen NCtri] B |
6. Projekt 0.k ? * Ist das aktuelle Projekt o.k. ?
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Projektverwaltung

Ein neues Projekt anlegen

Proj.-Verwalt. 1 [ Proijektuverwaltung ][HOCHT IEF |
12_02_97 9922

= B704 BACKLEBN 18029
HONAHE GESTERHN 11011

oder WM Auswahl 190297 %ESZE PROJ_F 9801
im Hauptmenda. EEEEN REWEN DN I B I
Neu fur neues Projekt, Es werden der Projektname und der belegte Spei-
Projektname ein- cherplatz in Byte angezeigt (121 Byte pro gespei-
geben und mit cherter Datenzeile).

bestatigen.

Ein Projekt auswéahlen

Projekt mit Cursor- < Tip

tasten wahlen Blattern mit PgUp, PgDn, Home, End . Mit
zur Bestatigung, Edit kann man Projektdatei editieren.

Anzeige Projekt im
Adressfeld

Projekte verbinden

1 H H P dalkt HAMCHTTIEE garvhindan mid
u_m en PrOJekt mit :;:|Prnjekt HOCHTIEF wverbinden mit |=I
einem anderen zu rllg
; 11 |Proiekt BACKLEBHN
verbinden 11 e
é Achtung !

Das verbundene Projekt (,,BACKLEBN*) wird
komplett ibernommen, jedoch nicht als
Datei auf der Speicherkarte geléscht.
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Projektverwaltung

Projekte editieren

Aufruf Dateneditor ~ [ZEditer |[HOCHTIEF ]
1 DDKS 9303 4.I.D4
R 3 KS 9303 4102
(A Da_tenmanagement 2 DDKs 5303 4102
Edltor S DDKE 9302 4106

| JEinafoel Jedit Jsuch fedr JEnr JErs JFilt B-:F
Menu des Editors.

Projekte lI6schen, umbenennen, kopieren

H o 1 Proiolktuorust fona TNNaME
m PrO]ekt I6schen Iﬁ|Prujekt kopieren ||-

. 0€ A :\BACKLEEN .DAT
Proj. umbenennen PH|Projekt vorhanden ! |

. . To|[Heiter nit beliebiger Taste ...|
Projekt kopieren

Heo Joel Juert Jooed JMame Bindc ) JEdit ] |

é Achtung !

Projekte kbnnen nicht auf bereits vergebene
Projektnamen kopiert oder umbenannt wer-

den.
Projektinformationen
Eingabe von [18 Projektinfo editieren |[ZOTTELST |
. Proiekt Zottelstedt
Informationen zum Auftr-Nr. 97-436789-123456
P - kt Auftrgeber Katasterant
rOje Beobachter Meier
Reflektor I

Eingabe von 10 Informationszeilen zum aktuellen
Projekt mit max. 16 alphanumerischen Zeichen
pro Zeile (Abbildung zeigt 1. Seite).

@IEEEER  zum Blattern der 2 Seiten

[18 Projektinfo editieren [ZOTTELET

Instr.typ Elta 310 Point
Instr.Hr. 112 214

Datun 17.10.1997
Bernerkuna Aufnahrne EFH

Bemerkung QREITSEEEETREIES|
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Messung im lokalen Koordinatensystem

2 4 x Reflektor
Taste zur Auswahl / j?xtb’
der MeRmodi:
DHzV h
[ EHzh z
yxz Nz e
Hz Vv >y
Rec Zum Kopieren der l: ME‘?E&IJIBI-E.EEI [n] Z50.120 m ” n'dr : = |
letzten Messung i irmealE sl sl Pt |

(MeRwertpuffer) in 10013 Hau==cie NN plee
die Projektdatei e e e e

. X ) Mode Jrec  JIaus JR-M JExz. JE=to JEins fcode JSuch f-:2 |
unter Beriicksichti-

gung der einge- oder ® zum Auslésen der Messung,

stellten MeR- und zur direkten Eingabe der Reflektorhohe.
Registriermodi.

< Tip

Eine Umschaltung der MeRBwertanzeige mit
Mode kann durch Rec zuséatzlich ohne
Neumessung registriert werden.

Eingabe von Parametern

Eingabe

Instrumenten- und Reflektorhdhe
Prismenkonstante

Temperatur und Druck

Mal3stab im lokalen System / ppm
Reflektortyp (B zur Auswahl )

~ e~~~ —
O wWwN PP
NS RN

|[Elingatie won Paranebenn
N.Tun Temmp. & 20 =
Rafl. i ' 2]
Imt . ! 0000k bruck © LB hi* s
P i sl ¢ 35 ik
Hmth . @ 1. COOO000 PEE ] 4]

Auswahl, Bestatigung
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Messung im lokalen Koordinatensystem

< Tip

Fir jeden Reflektortyp wird eine Reflektorho-
he und eine Prismenkonstante vorgehalten.
Wird der Reflektortyp gewechselt, wird auch
die zuletzt fiir diesen Typ eingegebene Re-
flektorhohe aktiviert. Kontrollieren kann man
das, sobald man mit oder das
Umschaltfeld Reflektortyp verlaf3t.

Ein lokaler MaR3stab kann Der Maf3stab im lokalen System wird nicht von
bei Streckenmessungen im einer Stationierung Gbernommen. Mit Eing ein-
lokalen System angebracht gegeben wirkt er nur im lokalen System.
werden.

Die Werte von Additions- und Prismenkonstante

Default: m = 1.000 000 sowie Maf3stab und ppm sind voneinander ab-
hangig. Wird einer der Werte ge&ndert, dann wird
der zweite Wert nach Verlassen des Eingabefeldes
automatisch angepalfit.

Steht der Schalter in der Konfiguration des In-
struments fur Thermometer bzw. Barometer auf
Ein, sind die entsprechenden Eingabefelder unzu-
ganglich. Es werden dann die automatisch be-
stimmten Werte angezeigt.

Registriermodi @) R-M  nur MeRwerte
2 R-R nur Rechenwerte
(3) R-MR  MeR- und Rechenwerte

Registrierung ein Eine Umschaltung de§ Registriermodes erfolgt nur
dann, wenn der gewahlte Melimode es zulaRt.
Konfiguration Voraussetzung ist, daR die Registrierung in der
Instrument Konfiguration des Instruments auf Ein geschaltet
Schalter ist.
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Messung im lokalen Koordinatensystem

Inkrementierung 3 Mepcctinn 1

m |Inkrenent saetzen

der Punktnummer in

ein / aus lfm
fff

riode JRec  BI=ie Jr-M o Jescz Jr=th

Inkrenent : 1]

Vs -9999 < Ink < 9999 .
< Tip
Es wird immer der am weitesten rechts ste-
hende numerische Teil der Punktnummer
inkrementiert. Dazu ist es notwendig, daf3
der Punktnummernblock bei Inkrementie-
rung von z.B. 9 auf 10 oder 99 auf 100 nach
links aufgeftillt werden kann.

Bei einem Markierungswechsel wird die In-
krementierung zwangsweise zuriickgestellt.

[2 Messuna [[Adr:  2012]
m L lnninlnin] o o ana m

ik 1.7a0 m |[= @.@oa m e l
th 1. 754 m ||z -PEER A0EH m

SO ﬁ 2y %
{————PHr————— »{-———Info————3 &

[Mode | Rec JIainlR-MEJExz JEstEJEinsfcode] DM ] 22

Fehler Inkrementierung
Punk tnunnern-iiber lauf !

Inkrementierung wird ausgeschaltet !

[ Meiter mit beliebiger Taste ...

Ist die Punkthummer 99 wie hier im Beispiel links-
biindig eingetragen, kann nicht auf 100 inkre-
mentiert werden. Es kommt folgende Fehlermel-
dung:

Die Inkrementierung wird dadurch automatisch
ausgeschaltet. Fiir eine Inkrementierung von 99
auf 100 ist die Punktnummer weiter nach rechts
im Block einzutragen.
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Messung im lokalen Koordinatensystem

Eingabe der Punktidentifikation PI

Cursor auf Eingabefeld setzen.

Sprung zu den in der Markierung
mit Tabstops gesetzten Eingabefeldern.

Eingabe der PI tiber Tastatur oder Codeliste.

VEW'S \Wechsel der ak- [3 Messuno [Adr Erdl
. m ECEEErE 3] 1z7 358 m || i
tuellen Mark|erung ih 1.75a m ||Hz 12,3467 aon e] v l
th 1.&50 m (WM 0@ . 3555 30h
10018 Lokaler Punk@ ﬁ ]
{————PNr———o—3{———Info————%
Mode JRec | -1 JExz. JE=tb JEina Jeode fSuch Ja2

(B8 Konfiguration Eingabefeld Punktidentifikation Pl (27 Zeichen) mit
Markierungen frei wéahlbaren Unterlegungen.

Verwendung von Codelisten

Aufruf Codeliste. Zur Aktivierung  dieses Schalters muR die aktuelle
Markierung mit einer Codeliste verbunden sein,
d.h., das aktive Eingabefeld ist ein Codefeld mit
einer zugeordneten Codeliste.

Der Cursor steht dabei im Codefeld der Markie-

rung.
Punktart Il
Code Bedeutung
TP Trigonon. Punkt
FP Fo lygonpun
AP Aufnahmepunk t
GP Grenzpunkt

T CTE0 T R R R
Beispiel: Codeliste Punktart

und Auswahl der Codierung.

AN Konfiguration Im Codefeld der PI steht danach der ausgewé hite
Codelisten Code.
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Messung im lokalen Koordinatensystem

Zielsuche und Verfolgung

[Zielsuche | |

Feinzieldetektion H
1fd.Hr. des GZ-HModuls H 1 : 106173

Aufruf Zielsuche

Start QuickLock

¢ =2 fos fJ  Jstoe ] QK4 | ] JSchRe Q|
nach links
Start QuickLock B (Leertaste) zur Umschaltung Feinzieldetek-

nach rechts

Stop Suche bei
RCU Funkbetrieb

Status-Symbole:

FineLock Ein
Zielverfolgung Ein

Zielverfolgung
unterbrochen

Konfiguration Ziel-
suche

Schalter Peripherie

Konfiguration
Instrument
Schalter / Zielsuche

tion und Nummer des QuickLock Prismas.

Feinzieldetektion: Ein/Aus/Verfolgung /
Verfolgung N / Verfolgung F

(a8 Elta®S - Bedienkonzept FineLock

Die laufende Nummer des QuickLock Prismas muf3
in der Konfiguration der Gerate-Nummer des
zugehorigen Funkgerates zugeordnet sein.

< Tip

Beim Elta” S Space ist die Methode Quick-
Lock zur Suche praktikabler als die Zielverfol-
gung. Die Entfernung zum Instrument bei
einem QuickLock sollte aber nicht unter 10
m betragen.

Bei der Verfolgung sind Ausrichtung und
Geschwindigkeit des Prismas zu beachten.

[914 Konfiguration Zielsuche

uicklLoc
QuickLock-ID 3

Konfigurationsmenti des FineLock und des Quick-
Lock Sensors.



Messung im lokalen Koordinatensystem

Indirekte Punktbestimmung [t
Exzentrum / Indirek te Punk thes b i meang |
i B cantrun |
Schnitte Twn
@‘;‘ Lawna Bafl.! rachis
S, | Lsrvsa L ] i 00 e
5"'1. Moschus - T
He Fa T

Incdirsk te Punk tbset s

LT I
Ha Ehods : H ] imk .
2. [ad
1. HIW ety INES P

N Umschaltung der Optionen.
Typ: Exzentrum

Typ: Schnitte

Exzentrum:

_.Q Exzentrum
eSO\ L
V- Lange L < 100 m e
. T A& Punkt
I__age Reflektgr. rechts, s @ \ Zentrum
links, vor, hinter oder
raumlich zum Zentrum

L L Limncdi ek te Punk thes t i aaung |
@@)\\ //% LR C] ! Exzentrum
gt '/3 ﬁh\ Lags Asfl.! rschta
g L& [} il
rechts links ca B nas
Hez Fyi m
c'/EZ L .
gL S& N Umschaltung der Optionen.
vor hinter Modus Einmal zur einmaligen exz. Messung,
ﬁ{x”fE Modus Dauer zur standigen exz. Messung,
S so lange, bis
raumlich
(in Zielachse) zum Zentrum. Modus Aus exz. Messung beendet.

3-13



Messung im lokalen Koordinatensystem

Schnitte:

[—

ETEEITE.
re

1 H®

unabhangige
Strecken- und Win-
kelbestimmung

—Irechtwinkliger
Schnitt

==
L .---.

! beliebiger Schnitt

3-14

Hohe Ein Zentrum erhélt die Hohe des
Exzentrums bei Lage Reflektor
rechts, links, vor oder hinter.
H6he Zentrum wird berechnet

bei raumlichem Exzentrum.

Aus keine H6henberechnung flr
das Zentrum.

Schnitte
(Indirekte Punktbestimmung)

LHzv

Ecke

2.Distanz .

Indirskts Punktbsat iamuano

Tegps : Sehrat tas
Ha Ehocs I Hinkel/Mimk .
2, [asl
1. HIV LT B insal |

L Umschaltung der Optionen.

Modus Einmal zur einmaligen Messung,

Modus Dauer zur standigen Messung,
so lange, bis

Modus Aus Schnitte beendet.

¢ Achtung !

Bei Hohendifferenz zwischen Exzentrum und
Zentrum ist bei Lage rechts, links, vor oder
hinter Zentrum die H6he auf Aus zu stellen.

Die Funktion Exz. ist nicht zuganglich wéh-
rend der Kanalstabmessung.




Messung im lokalen Koordinatensystem

Kanalstab Messung [
(S Aufruf Kanalstab R1
..................... - R2

Ve

R2-P  Abstand Reflektorpunkt R2 zur Stab-
spitze P

R1-R2 Abstand Reflektoren R1 und R2 auf
dem Stab

[Kanalstab |

R modus JEinmal
RZ R2 - P H 0.655 M
R1 - R=z2 H 1.855n
Toleranz H 0D.002 n

Modus: analog exzentrische Messung

Toleranz: zuldssige Maximalwert fur die
Soll-Ist-Differenz des Reflektorabstandes R1-R2.
Default-Wert:  0.003 m

Wird der vorgegebene Toleranzwert tiberschritten,
so erfolgt ein Hinweis durch das Programm.

Registriermodi Kanalstab: [3 Kanalstab: Refl R1 [adr: 242 |
R AR T e
R-M Rz 1%e0 m U1 108 D56 _20n o
-
(=] R-M,R-R,R-MR Strasse 10020 Kanal 170 |
R-M. R-R. R-MR [FodeJFec Jiein -] JreicJeinafoogefsuch] o |

Das Programm definiert die MeRreihenfolge nach
R1 bzw. R2 durch Aufforderung zur Messung im
Display.

Die H6he Z, wird immer unter Beriicksichtigung
vON Zgamon, ih und R1-R2-P berechnet.

¢ Achtung !

Kanalstabmessung mit automatischer Ziel-
erfassung ist wegen beider Prismen ggf.
problematisch. Probemessung machen!
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Messung im lokalen Koordinatensystem

Objekthdhenmessung [t +

Nach der Messung
zu einem Referenz-
punkt in den MeR3-

modi
DHzV
(=] EHzh
Yy Xz

ist diese Taste
verfugbar.

Der Referenzpunkt definiert die Linie Instrument-
Reflektor (I-R) und die Vertikalebene normal zu I-R,
in der er liegt. Es ist nun méglich, indirekt Hohen
zu beliebigen Punkten in dieser Ebene mittels
HzV Winkelmessung zu bestimmen:

E Horizontalstrecke I-R
(0] Querablage L-R (90° zu I-R)

h Objekthdhe bezuglich R
[3 Messung JlAadr = 1333
m L oloiolololo] [n] 183 . 544 m

ih 1.570 m ||Hz 152 . 1347 30n JJ
th 1.450 m ||V S MIED aon

233772 Referenzpunkd
{————PHr—--——-— ¥»{-——Info——-—

Messung Referenzpunkt mit (== oder [E].
Auch exzentrische Messung ist mdglich.

[3 Messung Objekthshe [[Adr: 1339
E @@ . 1@ m
a =4, 715 m
[a} Z2. 454 m
k33891 Objek thoehen
{————PHr—-———-— »<{———Info————

[ode L Rec JTaus]r-me] 1 JCode

zur Messunbjekth('jhe + Querablage im
MeBmodus HzV .

Durch Umschaltung mit Mode kann man auch E
Hz h anzeigen und mit Rec zusétzlich registrieren:
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E Horizontalstrecke Instr.-Lotfu3pkt. L

h Objekthdhe beziuglich Standpunkt |
Vertikale Ebene [t +
Nach der Messung B T I |

7U zwei Referenz- i [Tndirsk te Punktbest imaans | 1
punkte in den MeR- [EW—I &
mOdI o FPHr p R4 Info 3 I

[raas | Eae JobiE]  JEndolEeind B osst R ] ol |

DHzV
(=] EHzh
y Xz

ist diese Funktion
verflgbar.

wird eine vertikale Ebene definiert.

Danach kdnnen durch Schneiden des

Zielstrahls mit der definierten Ebene Punkt-
koordinaten P; in dieser Ebene ohne Messung von
Strecken bestimmt werden.:

Messung Referenzpunkt mit (== oder [EZ].
[3 Fmswimrvy Uur b iks lsbans Al [ 20 |

Durch Messung von 2 Punkten P; , /i

Durch Umschaltung mit Mode kann man auch E
Hz h anzeigen und mit Rec zusatzlich registrieren:

h Objekthdhe beziuglich Standpunkt
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Kontrollpunktmessung

L] [a] 2] [a]

KtrP

Aufruf Menu

Definieren

Prifen

<
o
o
®

pd

eu

X

fg

I I

Umschaltung dr
MeRwiederholung

Konfiguration
Fehlergrenzen KtrP

Konfiguration
Programme

Zum Setzen eines Kontrollpunktes (KtrP).
Die Messung ist in allen MeBmodi méglich:

[5131 Definition Kontrollpunkt|[Adr: 243 |
m 1. DEEEED ] 140 . 164 m

ik o000 m ||[Hz 154, 1244 30N (}] re l
th o.o@m m || PELDIED 30n

100113 Kontrollpkt ﬁ o
{————PMr—-———— »{———Info-————>

I I TR S B TN CEEE EED B

KtrP anzielen, oder @ zur Messung.

Den gesetzten KtrP erneut anzielen und messen ist
in jeder Mef3routine moglich:

[5133 Kontrollpunkt |

dliml dalgonl dalnl

-0.001 -0.0008 -0.001

CEEEN 7 G N I TN D N D
Ergebnis der KtrP Messung im MeBmodus :

dl Langsabweichung [m]
da Abweichung im Azimut [gon] (Hz)
dq Querabweichung [m]
dr Radialabweichung [m]

Motorische Zieleinstellung und Hz-Teilkreisorientierung

!

=y
!
N

HzOr

II
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Aufruf

Motorische Einstel-
lung Lage 1/2

Eingabe Hz - Teil-
kreisorientierung

Hz verdrehen um
vordefinierte
Werte:

[Ziel-Einst.: Richtung eing. ||

250071248
{————PNr—-————

Richtung eingeben und Ziel zur motori-
schen Einstellung der Richtung anmessen.

Hz um 100%" nach rechts
Hz um 100%°" nach links
Hz um 200°" drehen
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Verbesserungen der MelR3werte

MeRwerte werden vor der Anzeige um folgende
GroéRen automatisch korrigiert:

* Einflul? Temperatur und Luftdruck (D)

« Prismenkonstante (D)

» Komponente der Stehachsneigung (HzV)
« Ziellinien- und Indexverbesserung (HzV)

« Kippachsfehler, Teilkreisexzentrizitat (HzV)
« Feinzielverbesserung (HzV)

Die Rechenwerte (E, h, X, y, z) werden aus den
verbesserten Mel3werten berechnet und mit dem
eingestellten lokalen Mal3stab korrigiert.

Mlt SChalter Ver' | 9133 Schalter Uerbhesserungen
[0 K ti Hei

besserungen_ kann 1 gg%ffg_g?_,b;ggegﬁgg”"g Ein

man wesentliche Feinzielverbessarung = Ein

Korrekturen Ein_ Hetterreduktion Ein

bzw. Ausschalten.
Umschaltung mit I8, Bestatigung mit 220

Nach dem Einschalten des Instruments stehen alle
Schalter auf Ein.

Kompensator Ein Ist der Kompensator eingeschaltet, erscheint im
Display das Symbol fiir Kompensator Ein.

¢ Achtung !

Bei automatischer Temperaturerfassung ist
darauf zu achten, daR das Instrument nicht
der direkten Sonneneinstrahlung o.a. Tempe-
raturdifferenzen zur MeRstrecke erzeugen-
den Einfliissen ausgesetzt ist.

Weitere Schalter und Technik.
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p==| pell [O ] [ ]

Weitere Schalter und Technik

Schalter Peripherie

]

FIF

AN

Zein

nfo

Mark

3-20

PositionLight Ein
SearchLight Ein

Fehlergrenzen Ein
Fehlergrenzen Aus

Konfiguration
Instrument
Schalter

Hohe Ein / Aus

Eingabe Zusatzinfo
mit 27 Zeichen

Wechsel der ak-
tuellen Markierung

I0scht die letzte
Registrierung

|9138 Schalter Peripherie

FPomittonlight EIFEE Sesrchlight

E L —Hicie FH
Haroiee e Aus Toi Eim
T s & s Eam Hotor Fium

< Tip
Um Fehlergrenzen bei den Mef3routinen
Kstb, ObjH, KtrP und 2Lg zu aktivieren,

sind diese in der Konfiguration des Instru-
ments auf Ein zu schalten.

& Technik

Folgende Mef3zeiten / Genauigkeiten gelten
fiir die angegebenen Modi des Entfer-
nuNgsmMessers:

D:Normal < 2sec / 1mm-+2ppm*
D:Normal < 2sec / 2mm-+2ppm**
D:Rapid < 1,5sec / 3mm+2ppm
D:Tracking < 0,5sec / 5mm-+2ppm

* Elta®S10 / ** Elta®S20

Folgende Einfltisse durch Temperatur und
Druck entlang der Mef3strecke D wirken auf
die StreckenmefRgenauigkeit:

At £1°C
Ap %4 hPa +1 ppm
Ah +20% +1 ppm

Wichtige Hotkeys:

Ctrl 1 lllumination (Display, Strichkreuz)
Ctlr L Levelling (Horizontierung) Menu
Ctlr B Batterieanzeige

Ctrl Q Motorik einfaus

1 ppm (parts per million)



Messung im lokalen Koordinatensystem

: Bei eingeschalteter 2-Lagenmessung werden die
1 M Lage 1 L ) ;
esstng in -age MeRwerte so wie in der Konfiguration 2-Lagen-

Messung in 2 Lagen Messung definiert berechnet und gespeichert.

(B8 Konfiguration Wurden nach der Messung in 2. Lage die in der
Programme Konfiguration gesetzten Grenzwerte tberschrit-
Allgem. Funktionen ten, erscheint folgende Meldung:

2-Lagen-MeSSUng |Fehler | Messung in 2 Lagen |

Grenzwertiuberschreitung

Messung
d1 — _0.005 n ibernehnen ?
dH=z = =0.0070 gon
du = 199.9960 gon

Werte werden gemittelt und gespeichert.
Keine Speicherung der Messung.

Umschaltung Ent-
fernungsmesser: < Hinweis
Normal / Tracking /

. Beachten Sie bitte die im Anhang zum Ent-
Rapid

fernungsmesser gegebenen technischen
Daten wie MeRRgenauigkeiten und MeRzeiten
der einzelnen Melmodes.

i Anhang Technische Daten

_I Hsn Adr - 549

r\. ' “D'gmr = F ] :nr\. I;-" J_

fi ]

| Hir L Info | EI - ﬁt’

Konﬁgul"ation I'Jl.'-'.llll Prax im oo O e e 3
Mehrfachmessung
im Streckenmode N

& tariclaro sbees 1 clhunnm 1 AT e

Bnzahl MEisunsaen i i

Vereinbarung der Standardabweichung und /
oder der Anzahl der Messungen

3-21



3-22



4 Stationierung

Um in einem Ubergeordneten Koordinatensystem
messen zu kdnnen, muf? eine Stationierung vorab
erfolgen. Dabei wird die Lage und Hohe des In-
struments durch Messung zu bekannten An-
schluBpunkten bestimmt. Es erfolgt ebenfalls eine
Berechnung des Mal3stabes und der Orientierung
des Hz-Teilkreises in azimutaler Richtung.

Freie Stationierung
Stationierung auf bekanntem Punkt

Hohenstationierung

Stationierung auf exzentrischem Standpunkt
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Freie Stationierung

Xt feas pp
Hz=0 o
o ﬁﬂ

Freie Station. 1

Wenn die aufzunehmenden
oder abzusteckenden Punk-
te von keinem lagemafig
bekanntem Punkt gut ein-
gesehen werden kénnen,

AP

bietet sich eine freie Stand- O
unktwahl an. "
P Ys Y
= APy
4 :DHzV ,» oder HzVg
*Syxg» Om, m
& 2 < AP <20 Durch Messung zu max. 20 bekannten Anschluf3-
punkten werden die Koordinaten des Standpunk-
tes, die Teilkreisorientierung Om und der Mal3stab
m bestimmt.
Lage- u. H6henausglei- Soll die Standpunkthdhe mitberechnet werden, so
chung werden getrennt ist vor der Messung Reflektor- und Instrumenten-
durchgefthrt. hohe einzugeben.
[411 Eingabe Standpunkt [Adr: 256 |
m N ojoln[na]o)
i  HEEEEE m
Station 1053 Freie Etation
{————PNr-——-- »{———Info————>3
— 1 1 ] ] —
zur Eingabe der Instrumentenhohe ih.
Eingabe Standpunkt bestatigen.
Projektwechsel zur Danach werden die Gber einen Koordinatenfilter
Auswahl AP aus selektierten AP zur Auswahl gestellt:
anderem Projekt. [#12 Anschlugpunkt 1 [FROJERT |
(J  alle anderen ZS T DDA AR ChT L= Skt

. 3 7 0429 402= Anschlusspkt
Funktlonstasten 4 8 04z29 4030 Anschlusspkt

13 7 0429 4014 Anschlusspk t

siehe Editor FroifEiral Lot bocnfear. e 1 Totl |

Auswahl erster AnschluRpunkt.
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Freie Stationierung

Eing

Messung Freie Stationierung

um AP mit Koordi-
naten einzugeben

Z =-9999.000 fir
Punkte ohne be-
kannte Hohe.

Wenn AP nicht vorhanden, Eingabe AP:

|[adr: 271 |

[?2 Eingabe

L GF54G  4alD m
] AES335 . 221 m
Z -PRRR. @00 m

& 0413 4028 AP Eingabell
{————PNr—-———— »¢———Info--—--1>

GEEEY I FETEN . Y N CET EEEEY -

Maglichkeit der Eingabe von Anschluf3punkten
wahrend der Stationierung. Umschaltung zwi-
schen YXZ, DHzV und EHzV mit Mode.

Auswahl des Eingabefeldes, zur
Registrierung.

[Z33 Ende der Eingabe.

Umschaltung MeR3-

modi DHzV / HzV

AP mit Strecken-
messung

AP ohne Strecken-
messung

[413 Hessung Anschlugpunkt [Adr: 272 |

MK u] ZEF.@10 m

Hz 3%. 1568 3on G] v l

th 1.46560 m [|V1 7. 15310 3oh

9 2714 0077 GLEEQITErEay ﬁ -
{————PHr————-— »{———Info————3

ede B Jr-M_JExz JK=tb JEina JCode §Jouch |2

oder ® zur Messung des AP.

< Tip

Mit zur Eingabe der Reflektorhohe th.
In diesem Feld steht auch die Nummer des
jeweiligen AnschluRpunktes.

Fur eine erste Auswertung der Messung miissen
mindestens 2 AP mit oder 3 AP mit nur
gemessen werden. Deshalb:

Zweiten AP wahlen und messen.
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Freie Stationierung

Danach erscheint das erste Display der Verbesse-

rungen:
MeSSUng weiterer [414 Verbesserungen LZ [ m = Frei |
Hr. vllml valgonl] ugllnl
AnschluB3punkte 0.0000
. yJa]a]a]n

Die Verbesserungen sind hier Null, weil noch keine
Uberbestimmung fiir diese gewahlte Variante der
Ausgleichung vorliegt. Die Richtungen ab drittem
AnschluBpunkt werden vom Eltal] S automatisch
unter Bertcksichtigung von th und ih angefahren.

[Achtung |

|In5trunent wird gedreht | |

Dabei ertont ein Warnton.

Punktaus/in Aus-  Esist méglich, Punkte aus der Ausgleichung zu
gleichung nehmen nehmen und wieder einzubinden, um somit deren
EinfluR auf die Berechnung zu prufen.
Cursor auf den [414 Verbesserungen LZ [ m = fFest |
Hr. vllml valgonl] ugllnl
herauszunehrnen- 1 —0 . 004 —0 .0002 —0.001

den Punkt setzen
und *+AP waéhlen

Die Ausgleichung wird erneut berechnet.

Werden mehr Punkte herausgenommen, als fur
die Berechnung notwendig, kommt die Meldung:

Fehler Freie Stationierung
Schwache Konfiguration

Heiterer Anschluppunkt erforderlich

Heiter nit beliebiger Taste...

Danach fordert das Programm automatisch zur Mes-
sung eines weiteren Anschluf3punktes auf, weil die
Loésung der Ausgleichung an der Stelle nicht mdglich
ist.
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(Ul Aufruf Absteckung

um Punkt im Ge-
lande zu suchen

< Tip

Wenn keine weiteren AP mehr verfiigbar,
einen bereits gemessenen nochmals messen,
um wieder in das Verbesserungsmenti zu
gelangen.

[413 Messung Anschlugpunkt [Adr: a |
Hr ) o 161,421 m

ih a.000 m ||Hz 156, 0000 Soh P J,

th a.ee8 m (U1 186, 0REE_Soh

0o03 = &
{————PHr—--—- »<---Info---—->

T T T " :

- 414 llavhaccavunoan | 2 [ e — Feaij
m markiert den aus- Hr [Freie Stationierung ] =
gevvahnen Punkt g Markierte Anschlugpunkte :g
. : lischen? '
mit d in Spalte 1 \A\E. i [Ja ¥

zur Léschung

Neu Neuberechnung
der Ausgleichung

Rec zur Registrierung
der momentan
berechneten
Verbesserungen
und Ergebnisse

Ergebnisanzeige
Lagekoordinaten

Y, X (sy,sX)
Teilkreisorientierung

Oom (so)
Malf3stab

m (sm)

| JZus B AR JoslJreu JHeLm JMstb JErab JLi-Af-ooz ]

Die mit d markierten AP werden bei Umschaltun-
gen, die eine erneute Berechnung der Ausglei-
chung erfodern, geléscht.

< Tip
Mit Rec kénnen Zwischenergebnisse gespei-

chert werden. Diese werden am Ende zur
Stationierung nicht verwendet.

Es kommen die momentan berechneten Unbe-
kannten der Lagestationierung und deren
Standardabweichungen zur Anzeige:

[415 Einzelpunktausgleichung |[ m = frei |
=d O.035 m T AFRAST . FaF m
% 0,935 m " 1BSS035. 977 m
=0 @ DOS [0n om FPE . 5645 300
=m @ . m @ PeaSaa

| Heiter mit beliebiger Taste

Danach zum Verbesserungsmen zurlick.

Freie Stationierung
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Freie Stationierung

Ausgleichungsverfahren

Ausgleichung nach Methode der kleinsten Quad-
rate (L2 Norm) mit 2 Verfahren:

@ Einzelpunktausgleichung
(@3] Helmert-Transformation

Gemessene Strecken gehen immer mit Mal3stab
m = 1 in die Ausgleichung.

Das Verbesserungsment gestattet Umschaltung
zwischen beiden Verfahren. Dabei wird dasselbe
MeRmaterial verwendet. Die Anzeige bezieht sich
auf die gewahlte Ausgleichung.

Die Umschaltung ist gesperrt, wenn

. in der Konfiguration nur ein Ausglei-
chungsverfahren eingestellt,
. Messungen ohne Strecken oder nicht

mit mindestens 2 Strecken einbezogen
sind (EPA zur Helmert-Transformation).

Das Verbesserungsment

[414 verbesserungen LZ [ m = frei |
Hr. vilinld valgon] uglnld

1
a B . =
e 3 0.000 0.0012 0.019

| JZus Rrab Jotr Jreu  JHeLm JMstb JErab JLi-Afooz ]

Verbesserungen L2-Norm in der Einzelpunkt-
ausgleichung, die standardmaRig gesetzt ist.

< Tip

Ein e in der ersten Spalte zeigt an, dal3 fur
den Punkt ein in der Konfiguration festgeleg-
ter Grenzwert Uberschritten wurde.

Umschaltung zur L1-A Norm wird empfohlen zur Detektion
Ausgleichung nach grober Fehler bei Punkten, wo gesetzte
5 absolut. Verbess. Grenzwerte Uberschritten worden sind. Sie
> Min (L1-Norm) wird nicht zur Lésung der Stationierung
verwendet.
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Freie Stationierung

Umschaltung zur
Helmert-Transf.

Verbesserungen:

vy y-Koordinate
VX x-Koordinate
vr radial

Erlaubt bei der
Helmert-Transfor-
mation die Um-
schaltung zur An-
zeige vl, va, vq

22 Umschaltung zu-
rick zur Einzel-
punktausgleichung

Anzeige vl nur bei Punkten
mit Streckenmessung.

Helmert-Transformation

Zu den AP, die zur Helmert-Transformation ver-
wendet werden sollen, missen immer Strecken-
messungen vorliegen.

Richtungs- und Streckengewichte sind bei der
Helmert-Transformation identisch.

[414 Verbesserungen LZ [ m = Frei |

Mede Jzus  Jrab Joel e JEF-A JMsth JErab JLi-af-c2
Verbesserungen L2-Norm der Helmert-Trans-
formation. AP ohne Streckenmessung werden hier
ausgeblendet.

< Tip

Mode: Vergleichsmdglichkeit der Verbesse-
rungen mit der Einzelpunktausgleichung.

Einzelpunktausgleichung

In der EPA werden Richtungen und Strecken Uber
die in der Konfiguration festgelegten Standard-
abweichungen zueinander gewichtet.

Es kbnnen auch AP ohne Streckenmessung einbe-
zogen werden.

[414 verbesserungen LZ [ m = frei |

Hr. vilinld valgon] vglnl

004
0 .00 -0 . 0004

3 -0.001 O.0012 0.019
3 0 .0008 -0.004

[ JZus _Beak JoslJreu  JHeLm JMstb JErab JLi-Af-o oz

Anzeige der Verbesserungen EPA:

vl Verbesserung in Langsrichtung
va Verbesserungen Richtungen
vq Verbesserungen in Querrichtung
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Freie Stationierung

Die Umschaltung des MaR3- [314 Uerbesserungen L1 Lo = frei
stabes erfolgt mit mm[ Einsabe Mapstab Fasss
) | Mapgstab : f.o0o00000 | 0.002
MaRstab frei oder
fest wahlen iose [eue Jeep Joel Jren JerrJrsio Jerap Jiz e ] oo

zur Bestatigung der Eingabe.
Standard: m = frei Default-Wert m = fest: 1.000000

Bei Wahl eines festen MaR3stabes ist innerhalb der
in der Konfiguration gesetzten Malf3stabsgrenzen
eine Anderung auf einen anderen festen MafRstab
moglich. Das Ausgleichungsergebnis wird nach
Eingabe eines festen MaRstabes sofort umgerech-
net und angezeigt.

Wird der zuléssige Bereich bei der Eingabe Uber-
schritten, kommt die Meldung:
414 lavhaccavunoan | 2 e — Feaj
Iﬁ| Bereichsiiberschreitung |1_I
el FETE E:BEEBEBIE-
2

e [Heiter mit beliebiger Taste . ..]

I ETEN BN VTR G CETN CEREN BEERN R B

Beispiel: 5000 ppm als zuléssiger Bereich.

< Tip

Wird der MaRstab fest gehalten, verringert
sich die Anzahl der Unbekannten in der Aus-
gleichung. Es kdnnen somit auch bei mini-
maler Konfiguration (2 AP bei Helmert-
Transf.) Verbesserungen berechnet werden.

Weiterhin kann damit eine MaR3stabsunge-
nauigkeit durch falsche Punktlage oder Mef3-
fehler aufgedeckt werden, die bei freiem
Malistab in den Maf3stab gedriickt werden
wirde.

zur Umschaltung Ein erneuter Aufruf der Funktion Mstb filhrt wie-
der zur Umrechnung mit freiem Mal3stab.
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Freie Stationierung

Konfiguration Freie Stationierung

Konfiguration
Freie Stationierung

Standardabw. 2

Uber die Vorgabe von Standardabweichungen der
Beobachtungen und der Zentrierung wird die
Gewichtung fur die EPA festgelegt.

[9211 Freie Stationierung |

W Hapst.-Bereich ]
andardabuw .

Fehlergrenzen 3

Anpassung

Reduk t ionen =

Konfigurationsmenti Freie Stationierung.

|92112 Einzelpunkt-Ausgl. Standardabuw.

Richtungen H HROHTE] gon
Etrecken konstant: 0.003 n
Strecken linear 0 ppn
Zentrierung 0.000 n

Folgende Default Werte sind gegeben:

Richtungsmel3genauigkeit:
Richtungen: 0.0003 gon

StreckenmeRgenauigkeit:

Strecken konstant: 0.001m

Strecken linear: 0 ppm

(konstanter und mit Streckenlange linearer Teil)

Zentriergenauigkeit
des Reflektors tiber Zielpunkt:
Zielzentrierung: 0.000 m

< Tip

Eine Vorgabe von 0.000 bewirkt, daf3 dieser
Parameter ohne EinfluR auf die Gewichtung
bleibt.

Auf die Helmert-Transformation haben diese
Gewichte keinen Einfluf3.
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Freie Stationierung

Konfiguration
Freie Stationierung

Ausgleich.-Typ 1

Fehlergrenzen ]

ANy Konfiguration
Instrument
Schalter

Malf3st.-Bereich 6

& -9999< MB <9999

4-10

Mit dieser Konfiguration wird festgelegt, ob die
EPA oder die Helmert-Transformation bzw. der
Mafstab frei oder fest voreingestellt werden.

[92111 Freie Ztat. Ausgleichungstup |

Berechnunga : Einzelpunk tausgleichung

Hechsel H Ein

Hapgstah H frei
Hechsel H Ein

B8 zur Umschaltung, zur Bestatigung.

Mit Wechsel auf Aus wird nur die dazu gewdhlte
Variante, ohne Wechselmdglichkeit, aktiviert.

Zur Veranderung von Fehlergrenzen, ohne die
Stationierung abbrechen zu mussen.

[92112 Freie ETtat. Fehlergrenzen

n=fest n=frei
Lineare Abw. uvr | . 040 0.030 n
Richtungsabw. wva 0.0050 0.0050 gon
OQuerabw . wg 0.030 0.020 n
Langsabw. wl 0.030 a.020 ]

Auswahl, zur Bestatigung.

Voraussetzung fiir das Wirken dieser Fehlergrenzen
ist, dal in der Konfiguration des Instruments der
Schalter Fehlergrenzen auf Ein gesetzt ist.

Zur Festlegung des zulassigen Maf3stabsbereiches.

Ein Wechsel des Mal3stabs ist im Zuge der Statio-
nierung moglich.

[92116 Ttationierung Magstabsbereich |

HMagstabshbereich @ * (500 ppnr

Beispiel: 1500 ppm wiirden Mafstabsfaktoren
0.998500 < m < 1.001500 nach der Stationierung
zulassen; bei durchschnittlich 100 m Zielweiten wa-
ren Abweichungen von =0.15 m zulassig.



Freie Stationierung

Nachbarschaftstreue Anpassung und Reduktionen

Konfiguration
Freie Stationierung

Anpassung 4

Die Restklaffen werden auf
die benachbarten Umfor-
mungspunkte so verscho-
ben, daf? die Nachbar-
schaftstreue im Koordina-
tensystem erhalten bleibt.

Reduktionen 5

Mit den Reduktionen er-
folgt die Einpassung einer
Messung in ein Gaul3-
Krtiger oder UTM Koordina-
tensystem sowie die H6hen-
reduktion vom MeRhorizont
in den Bezugshorizont.

[#2114 Stationierung Nachb. Anpassung |

Modus :
Gewichtsexponent n @ 2.0 p=1/D"
Modus: Aus / Abstandsgewichte
n: o5 /1 / 15/ 2

Durch Verteilung der Restklaffen nach Abstands-
gewichten mit Hilfe des gewogenen Mittels erhélt
jeder Aufnahmepunkt einen Anpassungsbetrag in
Form eines Koordinatenzuschlages in Richtung der
Koordinatenachsen.

< Tip

Je groRBer n, umso kleiner wird der Einfluld
von weit entfernt liegenden AP.

[92115 Reduktionen

Hshe H Ein
Abbildung

Hohenreduktion: Ein/Aus
Abbildung: Gaul3-Kruger-Koordinaten /
UTM / Aus

Die Reduktionen wirken (eingeschaltet) parallel
zum bestehenden MaR3stabsfaktor m, welcher
dann nur noch Netzspannungen und MeRBunge-
nauigkeiten aufnimmt.

é Achtung !

Wenn Reduktionen zur Stationierung ein-
geschaltet, dann sind diese auch in den Ko-
ordinatenprogrammen einzuschalten. Dies
gilt analog bei Ausschaltung.
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Freie Stationierung

Fehlerbehandlung

4-12

Sind beim Verlassen der Stationierung noch Feh-
lergrenzen fiir AP Uberschritten (ein e in Spalte 1),
kommt die Meldung:

414 llavhaccavunoan | 2 I wa — Feaj
Hr[Ereie Stationierung ]
i i k]
Il |Fehler ignorieren 7 F
= EEMMNein |3

Stationierung wird mit verbleibenden
Fehlern berechnet.

Zuriick zum Verbesserungsmenti.

Ist der zuléssige Malf3stabsbereich tGiberschritten,
erfolgt die Fehlermeldung:

Fehlear Freie Stationierung
Magstabshereich idiberschritten

Etationierung abbrechen ?

SEMllNe in

Stationierung wird abgebrochen.

Ruickkehr ins Verbesserungsmenti. Prob-
lem beheben oder Mal3stabsbe-  reich erweitern.

Das Programm prift desweiteren, ob in der Ein-
zelpunktausgleichung bei Messungen von nur 3
Richtungen ein ,,gefahrlicher Kreis* vorliegt, d.h.,
Standpunkt und die 3 AP liegen nahezu auf einem
Kreis.

¢ Achtung !

Bei Konfiguration ,,gefahrlicher Kreis* kommt
eine Warnung vom Programm.

Die Messung von mindestens einer Strecke
zu einem AP beseitigt das Problem .



Freie Stationierung

Hbhenstationierung

Nach der Lagestationierung kann man eine Ho-
henstationierung aus den bisher erfolgten Mes-
sungen zu den Anschluf3punkten anschlief3en.
Voraussetzung ist, da mindestens ein AP mit
bekannter Héhe gemessen wurde. War dies nicht
der Fall, wird die PI des Standpunktes Gbernom-
men und man gelangt in das Meni der Héhensta-

tionierung.
414 lavhaccavunoan | 2 e — Feaj
T|Freie Etationierung |
F i i 7
Il |Hshenstat ionierung ? F

EEMMrein |
Das Ergebnis der freien Stationierung
beinhaltet nur eine Lageberechnung.

Die Hohe wird aus den Messungen
der Lagestationierung berechnet und
es wird das Verbesserungsmenti der
Hohenstationierung angezeigt.

L) Hohenstationierung Wenn aus diesen Messungen keine Hohe berech-
net werden kann, erfolgt der normale Ablauf der
Hohenstationierung.

Nach Abschlu3 der Hohenstationierung kommt
die Abfrage zur endgtiltigen Bestatigung von
Lage- und Hohenstationierung:

[417 Stat. in Ordnung ? Il

m 1. QDEZ15 T SIPES5EP . 2524 m
ih 1.5500 m ||= S53935314 . 2592 m
Fd S5, ZP0F m
10132 Freie Etation _
{—=——PNr-—-——- ><———1nfu————>|| RLMNe in |
¢ Achtung !

Keine Ubernahme der gesamten
Stationierung (auch Lage nicht!).

Freie Station wird Glbernommen.
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Freie Stationierung

Ergebnis der freien Stationierung

[Z33 im Verbesserungsmenii wéhlen zum Beenden
der freien Stationierung mit Abfrage:

414 lavhaccavunoan | 2 e — F.—lei

Tl Freie Etationierung

[ | Lagestationierung
beenden 7

EEMlNein |

Ruckkehr ins Verbesserungsmenti.

Wenn Lagestationierung in Ordnung.
Beenden der freien Stationierung mit
Ergebnisdisplay.

(B8 Fehlerbehandlung Das Programm pruft dabei, ob die definierten Feh-
lergrenzen fiir alle bestimmten Ergebnisse der Statio-
nierung eingehalten werden.

Ergebnisdisplay

[417 Stationierung in Ordnung ||

m @ eReRas " GAEEST . A4 m
ih 1.750 m # O 1RSSE3E . 9FF m
490,545 m

|Statiun 1053 Freie Station |

Ergebnisdisplay der freien Stationierung mit Lage-
und Hohenstationierung.

zur Abspeicherung und Verlassen der
freien Stationierung wahlen.

Verlassen der freien Stationierung ohne
Abspeicherung.
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Stationierung auf bekanntem Punkt

Stat. bek. Pkt 2

Durch Messung zu max. 20
bekannten Anschlu3punk-
ten wird das Instrument auf
einem bekannten Stand-
punkt im jeweiligen Uber-
geordneten Koordinaten-
system (Landeskoordi-
natensystem) orientiert.

=

1<AP <20

Projektwechsel zur
Auswahl bekannter
Punkte aus ande-
rem Projekt.

um Standpunkt mit
Koordinaten ein-
zugeben

alle anderen
Funktionstasten
siehe Editor

Teilkreis
He=0 AP

Ys Yei

' Svxe » APy
:DHzV, ,», oder HzVg

¢ 3

im]

:Om, m

Es werden die Teilkreisorientierung Om und der
Maf3stab m berechnet.

Bei fehlender Hohe fiir den bekannten Standpunkt
ist im Anschluf? eine Hohenstationierung maoglich.

Bekannten Standpunkt auswahlen

Uber einen Koordinatenfilter wird der bekannte
Punkt zur Auswahl angeboten:

[421 Standpunkt
1 9 2714 DO77

|[FROJEKT

Anschlusspkt
Anschlusspkt
bnschlusspkt

4 04 03 Anschlusspkt
25 8 0429 4030 s tandpunkt

[FroiJEina B JEdit JSuch Jadre Jene J QR iLt ]

Auswahl bekannter Punkt aus dem Projekt.
Wenn der Standpunkt nicht vorhanden, besteht die
Madglichkeit das Projekt zu wechseln oder den
Standpunkt mit Koordinaten einzugeben.

[422 = tandpunkt [Adr: 25 |
m N ojoln[na]o) T GFEEET . Fa0 m
ik T m || AUSSEEE . 970 m
= -FPeR QR0 m
8 0429 4030 Standpunkt
{————PNr————-— »¢———Info———-3

I N . TR SN N CET EEEEY TN -

zur Eingabe der Instrumentenhdhe ih.
zur Bestatigung des Standpunktes.
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Stationierung auf bekanntem Punkt

Danach erfolgt die Auswahl der Orientierungsart
der Stationierung auf bekanntem Punkt:

@ Anschlu3punkte
(@3] Eingabe eines Hz-Wertes

[423 Orientierung durch

Anschlugpunkt (el 1
ingabe eines Hz-Hertes

Auswahlen und bestatigen.

Orientierung durch Messung zu Anschluf3punkten

Die max. 20 AP werden analog zur freien Statio-

nierung aus einer Projektdatei ausgewahlt und
gemessen.

=

Freie Stationierung [424 Anschluppunkt 1 |[PROJEKT |

1 9 2714 0077 Anschlusspkt
= 4 005

Messun und 3 7 0429 4022 nggghlﬂzzgkt

Ausleichungsver- 4 8 D429 4032 finschlusspkt

23 8 0429 4030 Ftandpunkt
EE-FE GGEN I R EETN G GRG0 -

Auswahl der AnschluBpunkte aus Projektdatei.
Wenn AP = Standpunkt, kommt die Meldung:
424 Gncchloagnonb-+ 1 Hnnnj:wT___J

-|Stat. auf bek. Punkt |-
Stand- + Zielpunkt identisch |
AN

fahren

Heue Hahl

[Meiter mit beliebiger Taste

[FrcifJEinal 1 Jeuchfadr JEHF R JFiLtl ]
Nach einem gemessenen AP kommt das erste
Verbesserungsmend.

Messung weiterer Weitere AP werden nach Aufruf vom Instrument
AnschluBpunkte automatisch angefahren.

[426 Verbesserungen L1 [ m = frei |
Hr. vilinld valgon] uglnld
0. 0004
0. -0 . 0020 =
e 3 —0.003 o.0016 0.025

I EEE BTSN T O N TR RN [T EREE
Funktionstasten analog der freien Stationierung.
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Stationierung auf bekanntem Punkt

Ist zu mindestens einem AP eine Streckenmessung
moglich, kann ein Mal3stab berechnet werden.

Ergebnisdisplay [a27 stat. auf bek. PunkYt ”4:3163:1 1;:;; |
Stationierung auf # 1855053770 m
bekanntem Punkt, | = N AR
Lagestationierung [ Meiter mit beliehiger Taste ... |

Es kommen die momentan berechneten Unbe-
kannten der Lagestationierung und deren
Standardabweichungen zur Anzeige.

Teilkreisorientierung Om (so)
MaRstab m (sm)

Wenn Ergebnis OK, dann im Verbesserungsmeni

[Z33 Lagestationierung beenden.

ng Konfiguration [9212 Etat. auf bek. Punkt
Stationierung auf
fnpassung 3
bekanntem Punkt Anpassung 3
HMapst . -Bereich S
A Konfiguration Die Konfigurierung erfolgt analog der freien Statio-
Programme nierung

Orientierung durch Eingabe und Messung eines Hz-Wertes

Eingabe eines Hz-Wertes 2 [Eingabe Hz-Hert:!: Messung [Adr: 21 |

. . Hz FENEYyrE I Son
Eingabe eines bekannten Jd P J’
B 0429 4022  Anschlusspkt. ﬁ el

Richtungswinkels A € PP e InFoo s |
I N R TR B N GG GEEEY EE

zur Eingabe,

oder @ zur Messung und Orientierung des
Hz-Teilkreises.
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Stationierung auf bekanntem Punkt

Aus dem Richtungswinkel und der Hz-Messung
wird die Orientierung berechnet und neu gesetzt.
Danach erscheint sofort das Endergebnis der Sta-
tionierung auf bekanntem Punkt.

Ergebnis der Stationierung auf bekanntem Punkt

an Hohenstationie- [Z3 im Verbesserungsmenii zum Beenden der
rung Stationierung auf bekanntem Punkt fiihrt im Falle
der nicht vorhandenen Hohe des Standpunktes
automatisch zur Frage nach der Hohenstationie-

rung.
AN Freie Stationierung Das Programm pruft ebenfalls, ob die definierten
Fehlerbehandlung Fehlergrenzen fur alle bestimmten Ergebnisse der

Stationierung eingehalten werden.

[417 Stationierung in Ordnung]
T 470431 .7408 m

ih 1.750 m w 1SS3E.Fa m
Il S @SEE m
|3 0429 4030 S tandpunkt EEEHE in| |

Ergebnisdisplay der Stationierung auf bekanntem
Punkt mit Lage- und Hohenstationierung.

Prufung der endgultigen Koordinaten, wenn OK,

zur Abspeicherung und zum Verlassen
der Stationierung auf bekanntem Punkt

wahlen.
Verlassen der Stationierung ohne Ab-
speicherung.
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Hohenstationierung

Stationierung 4

Hbéhenstation. 4

Die Héhenstationierung
folgt entweder im Anschluf
an eine Lagestationierung
oder wird aus dem Menu
Stationierung aufgerufen.

Sie ist dann notwendig,
wenn in weiteren Anwen-
dungsprogrammen die
Hohen der Punkte mit abso-
lutem Bezug gemessen
werden mussen.

1<AP <20

&

Z a
Zpi AAAAAAAAA O AP
VPi ...................

) ""“": .................. Opp
Z \ Station
XIY
: : AP(YX)Z
4 : DH2V o
>

Aus der Messung zu max. 20 Anschlu3punkten
wird die Standpunkthdhe Zg berechnet.

Alle Messungen erfolgen im Mode DHzV und
werden mit Mal3stab m=1 behandelt. Nach der
Héhenstationierung wird der regulére Mal3stab
wieder aktiviert.

[441 Hshenstationierung [Adr: 266 |

ikt 1.750 m

g8 0429 34022 Hoehenstpk tll
{———PHr————— »——Info————13%

1§ JeditJinfod  JHarkJocdelsche]

Eingabe Standpunkt Pl und Instrumentenhthe ih
nach Aufruf aus dem MenU Stationierung.

Weiter mit folgt dann der Ablauf der Ho-
henstationierung, wie er auch an jede Lagestatio-
nierung angeschlossen wird:

Die 2 Moglichkeiten der Hohenstationierung:

@ Anschlu3punkte messen
2 Eingabe einer Hohe

[442 Hshenstationierung durch

Anschlugpunkt (el 1
ingabe einer Hshe
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HOhenstationierung

Messung und Ausgleichung

Auswahl und Messung zu den Anschlupunkten

. N erfolgt analog zur Messung Freie Stationie-
AP mit bekannter Hohe 9 g zur = J
R rung. Nach bereits einem gemessenen AP gelangt
auswéhlen und messen. i -
man in das Verbesserungsmenl.

Zus MeSSUng weiterer [445 Verbesserungen L2 | |
Anschluf3punkte Hr. vz nd

L
AP |

+AP Punkt aus / in Aus-
gleichung nehmen

N ETEE BN EET T (EN B ER TN

Verbesserungsmeni der Hhenstationierung. Zur
Analyse der Ergebnisse stehen Funktionstasten ana-
log zur Lagestationierung zur Verfiigung.

Konfiguration Die Hohenausgleichung erfolgt nach dem Prinzip
Hohenstationierung »gewogenes Mittel”“ anhand der in der Konfigura-

F—E———— n tion gesetzten Gewichte.

[92141 Hshenstat. Etandardabuw. |

Definition des Streckenbe-

. . ! c : eI n Strecke fiir Gewicht 1
reiches, fur den p = 1 gilt.

Gewicht fiir D > c© ! p = cz/D2
Gewicht fiir P <= c | p = 1
Die max. zuléssige H6hen- Beisp.: bis 30 m Streckenlange > p=1
abweichung wird definiert. ab 30 m Streckenldange > p =c¢2/D?
c=0 >p=1/Dz

Eingabe einer Hohe

Die Hohe fiir den Standpunkt wird manuell ein-

geben. Es erfolgt keine Messung.

| Eingabe ! Hihe Standpunkt|

| Zz so.ogall n

Nach Eingabe der Standpunkthdhe ist die Hohen-
stationierung beendet.
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Hohenstationierung

Ergebnis der Hohenstationierung

Ergebnisanzeige Es kommen die berechnete Stationshhe sowie
Hohenstationierung deren Standardabweichung zur Anzeige.

[446 Hhenstationierung Il

=rd 0.9zZ% m Z 490,345 m

| Heiter mit beliebiger Taste ... |

[Z23 im Verbesserungsment, um die Hohen-
stationierung abzuschlieBen. Das Beenden erfolgt
analog den Lagestationierungen mit Priifung auf
Einhaltung der in der Konfiguration gesetzten
maximal zuléssigen Héhenabweichung.

[446 Stationierung in Ordnung ||

ih 1.750 m < 490,745 m

|uu 88 10013 Hoehenstpk t Ja  [EHY ‘

Prifung der Hohenkoordinate, wenn OK,

Abspeicherung und Verlassen der Hohen-
stationierung.

Verlassen der Hohenstationierung ohne
Abspeicherung.

Bei Aufruf Hohenstationierung aus einer Lagesta-
tionierung, kehrt das Programm zur Anzeige des
Gesamtergebnisses in die Lagestationierung zu-
rick.
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Stationierung auf exzentrischem Standpunkt

Stationierung 4 X4 AP
Q
Exz. Standpkt. 3 n

Wenn die aufzunehmenden
oder abzusteckenden Punk-

Zentrum

te nicht von einem lagema- \“'\.\ ,,"’ AUf’t‘)?hkme'

Rig bekanntem Punkt aber Xq " ................. oned

von einem benachbarten AP " Exz. StandpREmmee_ A ED

freien Standpunkt eingese- © >

hen werden kdnnen, bietet Ye

sich eine freie, exzentrische

’ ¢ :
Standpunktwahl an. AP+ ZENtUM v
4 :DHzV,; , HZVey e
1 EXZ.yxg , OM

& 2 < AP+Z < 20 Durch Richtungsmessung zu den AP”s und
durch Strecken- und Richtungsmessung zum
Zentrum werden die Koordinaten des Standpunk-
tes und die Teilkreisorientierung Om bestimmt. Es
sind insgesamt 20 Messungen (inkl. Zentrum) zu
bekannten Punkten mdglich.
Lage- u. Héhenausgleichung werden getrennt
durchgefiihrt. Soll die Standpunkthéhe mitbe-
rechnet werden, so ist vor der Messung Reflektor-
und Instrumentenhohe einzugeben.
[421 Exzentrischer Etandpunkt|adr: 25 |
m 1. QEEDEE
ih 1.750 m
10837 Exzentrum Ex3d
{————PNr-——-- »¢{-———Info———=7
T I N S TN B T (GECN T
Eingabe Standpunkt bestétigen.
Danach kdnnen Uber den Editor die Zentrumsko-
ordinaten aufgerufen werden:

(o] alle Funktions- [432 Fentrun |[FROJEKT |

tasten siehe Freie 2 9 5714 ODe1  Ancchivoopkt
. i 3 ¥ 0429 4022 bnschlusspkt
Stationierung 25 ZEntruncpit £

EE=ER ] Such Jadr | ] |
Auswahl des Zentrums in der Projektdatei.
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Stationierung auf exzentrischem Standpunkt

Messung Exzentrischer Standpunkt +
[433 Messung zum Zentrum [[Adr:  1342]
u] 10, 124 m
il 1.570 m (|Hz 241 . 27354 30N t?)l J’
th 1.6560 m (WM PF 2554 30n
773000 Zentrunspkt o ﬁ B
{————PHNr————— »{-———Info————7% &

— T T Jenles ] Jereloos=] ] oz
oder ® zur Messung des Zentrums.

Danach erfolgt die Auswahl und Messung des
ersten AnschluBpunktes im Mel3mode HzV:

[435 HMessung Anschlugppunkt [[Adr:  1343]
Hr. Z
ih 1.570 m ||Hz 3243900 S0n " l
th 1.650 m (W41 P4 S50G  F0n
az6000 Anschlusspk th ﬁ & %
{————PHr————- »{———Info————3 &

1 | _Jr-nl | Jeinsjcode] ] »@ ]

N Freie Stationierung Mes-
sung Freie Stationierung

Analog zu den anderen Stationierungen gelangt
man in das Verbesserungsmenu:

[436 Verbesserungen L1 [ m = fest |

Hr. vilinld valgon] vglnl

[ JZus Jrab JoslJreu QR4S JMstb JErab JLe-a fez

Die Ausgleichung erfolgt hier nach dem Prinzip
des gewogenen Mittels.

E!H'I ZUSéﬂdmhe Fusatzliche Hessung

Messungen 1 r
Anschluppunkt
entrum

[ JZu= Jrab JoslJreu QR4S JMstb JErab JLi-A fez

AnschluBpunkt: Messung weiterer AP.

Zentrum: Erneute Messung zum Zentrum
(optional).
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Stationierung auf exzentrischem Standpunkt

VS  Mal3stab Der Mal3stab kann in der exzentrischen Stationie-
rung nicht frei gegeben werden. Eine Eingabe
eines festen Maf3stabes ist jedoch im konfigurier-
ten Mal3stabsbereich moglich.

Default: m = 1.000000

A8 alle anderen Funk-
tionstasten siehe < Tip

Freie Stationierung Das Exzentrum sollte nach Moglichkeit nicht

zu weit entfernt vom bekannten Zentrums-
punkt gewahlt werden. Entfernungen von
ca. 10 m sind hier sinnvoll.

Im Falle einer gréReren Entfernung ist dann
eine Freie Stationierung (mit dem Zen-
trumspunkt als ganz normalen Anschluf3-
punkt) der Stationierung auf exzentrischem

Standpunkt vorzuziehen.

A Freie Stationierung Die exzentrische Stationierung wird analog zur
Ergebnis der freien Freien Stationierung beendet. Im Anschluf3 ist
Stationierung ebenfalls eine Hohenstationierung maoglich.

[417 Stationierung in Ordnung]| |
m 1. DOSDED T 470431.340 m
ih 1.750 m ®o 10580353, 244 m
< 157,418 m

10837 Exzentrum Exz ‘

Ergebnisdisplay der exzentrischen Stationierung
mit Lage- und Hohenstationierung.

Abspeicherung und Verlassen der exzent-
rischen Stationierung.

Verlassen der exzentrischen Stationie-
rung ohne Abspeicherung.
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5 Koordinaten

Nach einer Stationierung in ein Gibergeordnetes
Koordinatensystem kann man im Programm Ko-
ordinaten mit der Aufnahme und Absteckung im
stationierten Koordinatensystem fortfahren.

Aufnahme

Absteckung
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Koordinaten 5

Aufnahme 1

Messung von Punkten in
einem Ubergeordneten Ko-
ordinatensystem durch Ent-
fernungs- und Winkelmes-
sung (polare Punkte).

Voraussetzung dazu ist eine
Stationierung. Die jeweils
letzte Stationierung wird
vom Programm Aufnahme

einschlieRlich dem Mal3stab Z 4 X Reflektor
Ubernommen. J j)th

Das Programm Aufnahme

5-2

entspricht im wesentlichen h
dem Programm Messung im Z 1 XA
lokalen Koordinatensystem.
Y Y
Taste zur Auswahl [51 Aufnahne [&dr: 227 |
der MelRmodi: T 1'8??223 m Ez %g?&ggg Son e] re l
th 1.450 m ||V 1@1. 1559 gon
=
YXZ 00_76 20034 _ ENGEmmAE | [ <
DHzV Fode Jeec Jizos Jeh o Jrzto e ns Joode
[=] EHzh
oder @ zum Auslésen der Messung.
Registriermodi: R-M  Registrierung der originalen MeRwerte
R-M, R-R, R-MR R-R Registrierung nur Rechenwerte
R-M R-MR  Registrierung Mef3- und Rechenwerte
[=] R-M,R-R, R-MR
Konfiguration Es kdnnen orientierte (s. Abbildung) oder nicht-
Instrument orientierte Hz-Richtungswinkel registriert werden. Fur
Schalter Bezugs- die Koordinatenberechnung werden immer orientierte
systeme Hz-Winkelwerte verwendet.



StPr Die aktuelle Statio-
nierung wird ange-
zeigt

Indirekte Punktbestimmung

[Stationierung Il |

m @ ReRFae T SE8425 222 m
ih 1.750 m ||& 403553.542Z m
£ Z4Z2.303 m
Station 1053 Freie Itation
4 ————PHr ———Info————3
eiter nit beliebhiger Taste ...

] [ [P]

Exzentrum /

Schnitte
Exzentrum:
Vs Lange L <100 m

Lage Reflektor: rechts, links,

vor, hinter oder raumlich
zum Zentrum

N
oo

rechts links

g

5. -

-

vor hinter
,,»1%

fis

raumlich

(in Zielachse) zum Zentrum.

|I:n-|:lL|'ilH|:|l- FPuirik theem B 1 e ang |

zur Umschaltung der Optlonen
Typ: Exzentrum
Typ: Schnitte

Exzentrum

L. T Punkt
s@ A@ Zentrum

I Inellrakta Funk tlhes t Lianung

Taiin i E=zdasntrun
X L Lagm Mefl.! rechts
|_r~'\\£/‘ L H 2. OO0 s
[ lat=INE :
Hi: i i n

- Ly Umschaltung der Optionen.
Modus Einmal zur einmaligen exz. Messung,
Modus Dauer zur stdndigen exz. Messung,

Modus Aus exz. Messung beendet. Hohe
Ein Zentrum erhalt die Hohe des
Exzentrums bei Lage Reflektor
rechts, links, vor oder hinter.
Hohe Zentrum wird berechnet
bei raumlichem Exzentrum.

Aus keine H6henberechnung flir
das Zentrum.



Schnitte:
Schnitte
R (Indirekte Punktbestimmung)
% 2o
s, unabhéngige : Lol 4h
. s Ecke
Strecken- und Win- 1.HzV :
kelbestimmung ' P
2.Distanz (@)
i
- rechtwinkliger
Schnitt Incdirsk ts Punk tbsst ieong
T e I Schnitias

|z Ha khods ! Hinks LT e,
L '-; 2. [l
L | beliebiger Schnitt 1. Hzv Fhodiis N ineal ]

L Umschaltung der Optionen.

Modus Einmal zur einmaligen Messung,

Modus Dauer zur standigen Messung,
so lange, bis

Modus Aus Schnitte beendet.

é Achtung !

Bei Hohendifferenz zwischen Exzentrum und
Zentrum ist bei Lage rechts, links, vor oder
hinter Zentrum die H6he auf Aus zu stellen.

Die Funktion Exz. ist nicht zuganglich wah-
rend der Kanalstabmessung.
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Kanalstab Messung [
(SN Aufruf Kanalstab R1
........................ - R2

Registriermodi Kanalstab:

=]

R-M
R-M, R-R, R-MR
R-M, R-R, R-MR

up‘

R2-P  Abstand Reflektorpunkt R2 zur Stab-
spitze P

R1-R2 Abstand Reflektoren R1 und R2 auf
dem Stab

[Kanalstab |

R modus JEinmal
RZ R2 - P H 0.655 M
R1 - R=z2 H 1.855n
Toleranz H 0D.002 n

Modus: analog exzentrische Messung

Toleranz: zulassige Maximalwert fur die
Soll-Ist-Differenz des Reflektorabstandes R1-R2.
Default-Wert:  0.003m

Wird der vorgegebene Toleranzwert tiberschritten,
so erfolgt ein Hinweis durch das Programm.

[51 Kanalstab: Refl R1 [Adr: 159 |
RA Z.510 m |[r Eiaars 145 m || i

ih 1,750 m || GO34P0.Z05 m G] v l
Rz o.A55 m ||Z Zodg  EF5 m

Strasse 10020 Kanal 170 ﬁ 2,
{————PNr————-— 3{———Info————%

Mode Jrec BIav=Jr-HR ] JK=tb JEina JCode §ouch o2

Das Programm definiert die MeRreihenfolge nach
R1 bzw. R2 durch Aufforderung zur Messung im
Display.

Die Hohe Z, wird immer unter Berlicksichtigung
voN Zgaon, ih und R1-R2-P berechnet.

é Achtung !

Kanalstabmessung mit automatischer Ziel-
erfassung ist wegen beider Prismen ggf.
problematisch. Probemessung machen!
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Objekthdhenmessung

L] [ P5] 4 [A]

5-6

Nach der Messung

ENN

zu einem Referenz-
punkt in den MeR-
modi

DHzV
EHzh
YXZ

ist diese Taste
verfugbar.

Umschaltung

Anzeige von
EOh,HzV,DHzV
EHzh,YXZ

Der Referenzpunkt definiert die Linie Instrument-
Reflektor (I-R) und die Vertikalebene normal zu I-R,
in der er liegt. Es ist nun méglich, indirekt Hohen
zu beliebigen Punkten in dieser Ebene mittels
HzV Winkelmessung zu bestimmen:

E Horizontalstrecke I-R

(0] Querablage L-R (90° zu I-R)

h Objekthdhe bezuglich R
[51 Aufnahme Jladr = 1325
m kI nlnnlnlnin] ks STPESSI.085 m

it 1.570 m ||# S5SPE4S . T14 m V l
th 1.450 m ||£ 142 . Z78 m

345607 Referenzpunkd E o, &
{————PHr————— ¥»{-———Info————3% &

[Mode | Rec JIausR-MR|Exz JK=tbJEina[Code] ] 2 |

Messung Referenzpunkt mit (== oder .
Auch exzentrische Messung ist mdglich.

[31 Messung DObijekthihe Jladr = 1332
E @@ . 318 m
a F.870 m l
1] Z7 . 485 m V
T00101 Objek thoehen 4 %
{————PHNr————— »{-———Info————3% &

zur Messunbjektht')he + Querablage im
MeRmodus HzV .

Durch Umschaltung mit Mode kann man auch E
Hz h anzeigen und mit Rec zusatzlich registrieren:



Vertikale Ebene

E Horizontalstrecke Instr.-LotfuBpunktL  h
Objekthdhe beztiglich Standpunkt |

[za] [=) (5] + [4]

Nach der Messung

ENN

zu zwei Referenz-

punkte in den MeR3-

modi

DHzV
EHzh
y Xz

ist diese Funktion
verflgbar.

Umschaltung An-

zeige von
HzV,DHzV
EHzh,YXZ

[S1 Aufnahne |[Aadr: a2 |
m

|Ind1rekte Punk thest innung

Db ek thihe
Uer tikalebene

(————PNr ————— »¢———Info—-——->» || U

(Mode | Rec JoDH] PR JInfodZein] OGN JDSetJktrP] o5 ]

IIDDD

wird eine vertikale Ebene definiert.

Danach kénnen durch Schneiden des

Zielstrahls mit der definierten Ebene Punkt-
koordinaten P; in dieser Ebene ohne Messung von
Strecken bestimmt werden.:

Messung Referenzpunkt mit (== oder [EZ].

Durch Messung von 2 Punkten P, ' /q\l

[51 Messung Vertikalehene I=TaE 15 |
T FZ.ESAT M
P S8.4Z1 m [ l
Boo4a Fenster 1-4 ﬁ i ,%,
{————PNr————-— »¢{-———-Info————>2

[Hode ] Rec JIein]rmr] ] ] Jco

=N I

Durch Umschaltung mit Mode kann man auch E
Hz h anzeigen und mit Rec zusatzlich registrie-
ren:

h Objekthdhe beziuglich Standpunkt
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Spannmald zum letzten Polarpunkt

Das SpannmafS [311 Spannnap [adr: 122 |
ul 176.835 m
zum letzten aufge- E 178.695 m
1] -FLAFF m
nommenen Punkt =900 Punkt 13 P
. {————PNr-—-——- »{-——-Info————3
wird berechnet. — =1 1 T T T 1 T 1 |
Rec Registrierung des Mit Rec wird das SpannmaR gespeichert.
Spannmalles
oder [F¥3 Riicksprung MeRmenii ohne
Speicherung.
Messung in zwei Lagen
Messung in Lage 1 [51 Aufnahne Lage 1 [adr: 3 |
m 1. QDR u] 4@, 1447 m
. it 1.5500 m ||HZ 17,3355 30h V l
Messung in2 Lagen th 1.6550 m |{u1 101 . @345 Fon
123456 Lage 1+20 ﬁ o
{————PHr————— 3{-———Info————3

[StPr] lDel JEdit] + ] ZLa JMark]Schu ISchE] 1]

Das Instrument dreht nach Messung der ersten
Lage automatisch in die zweite Fernrohrlage. Bei
Einschaltung FineLock erfolgt die Messung auto-
matisch. Nach der Messung dreht das Instrument
wieder in die erste Lage.

(B8 Konfiguration Die MeRwerte und Mittel werden so wie in der
Programme Konfiguration 2-Lagen-Messung festgelegt be-
Allg. Funktionen rechnet und gespeichert.

2-Lagen-Messung Werden die in der Konfiguration gesetzten Tole-

ranzen Uberschritten erfolgt eine Fehlermeldung:

Fehler Messung in 2 Lagen
Grenzwertiberschreitung
MHessung
d1 — 0.0000 ithernehrnen ?
dH=z = =0.0010 gon
du = -0.0070 gon

Der MeRwert (Mittel) wird ibernommen
Keine Speicherung. Neumessung maglich
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Streckentracking mit Zielverfolgung

Fur eine schnelle topografische Vermessung mit
geringerer Punktgenauigkeit (Massenpunktauf-
nahme) ist folgende Technologie zu empfehlen:

1. FinelLock Zielverfolgung einschalten.
2. Streckentracking auf D:T einschalten.
Rec 3. Mitdem Rec Softkey die momentane Auf-

nahmeposition registrieren.

'\i— Gibt es dabei einen Kontaktverlust zum Prisma,
: erscheint im Status-Display das Symbol fir ,,Zielver-
folgung unterbrochen® und das PositionLight
schaltet sich automatisch ein, um das Prisma wie-
der einfangen zu kdnnen. Die Rec Taste ist fur
diese Zeit der Unterbrechung gesperrt.

Mit Verwendung von QuickLock bei Entfernungen
Uber 15 m wird tGiber die Hotkeys

& + B oder (1) + E=3

das Prisma sofort eingefangen.

¢ Achtung !

Wird das Streckentracking mit [Z55 oder
D:N wieder ausgeschaltet, wird der Mef3-
wertpuffer nicht mit neuen Werten beschrie-
ben und die Rec Taste speichert immer den-
selben (letzten) Eintrag vom Puffer.

in diesem Melimode macht eine prazise
Messung auf das Prisma mit FineLock und man
kommt danach automatisch wieder in den Tra-
cking Mode zurtick. Das Prisma muf3 dabei aber
fest aufgehalten werden.

5-9



Verbesserungen der MelR3werte

(A

ANy

5-10

Konfiguration
Instrument

Konfiguration
Programme

Anhang
Formeln

Mit ,,Schalter Ver-
besserungen* kann
man wesentliche
Korrekturen Ein-
bzw. Ausschalten.

Kompensator Ein

MeRwerte werden vor der Anzeige um folgende
GroéRen automatisch korrigiert:

« Einflul? Temperatur und Luftdruck (D)

« Prismenkonstante (D)

« Komponente der Stehachsneigung (HzV)
« Ziellinien- und Indexverbesserung (HzV)

« Kippachsfehler, Teilkreisexzentrizitat (HzV)
* Feinzielverbesserung (HzV)

Die Rechenwerte (E, h, Y, X, Z) werden aus den
verbesserten Mel3werten berechnet und um fol-
gende wahlbare GréRen korrigiert:

« Mafstab im stationierten System

Abbildungsreduktion (GauR-Kriiger oder UTM)

Hohenreduktion auf NN

Refraktion und Erdkrimmung

Nachbarschaftstreue Anpassung

Die genauen Formeln dazu sind im Anhang gege-
ben.

|9133 Schalter Uerbhesserungen

Konpensation Heiguna

Indexverbesserung Ein
Ziellinienverbesserung Ein
Feinzielverbesserung Ein
Hetterreduktion Ein

Umschaltung mit I8, Bestatigung mit 220

Nach dem Einschalten des Instruments stehen alle
Schalter auf Ein.

Ist der Kompensator eingeschaltet, erscheint im
Display das Symbol fiir Kompensator Ein.



Absteckung

Koordinaten 5

Absteckung 2

Ubertragung von koordinier-
ten Punkten aus der Pro-
jektdatei in die Ortlichkeit.

Voraussetzung dazu ist eine
Stationierung. Die jeweils
letzte Stationierung wird
vom Programm Absteckung
einschlief3lich dem Malf3stab
Ubernommen.

Das Eltal] S bietet mit dem
PositionLight die optische
Einweishilfe, um den iterati-
ven Prozel3 der Absteckung
wesentlich zu beschleuni-

gen.

(B8 Konfiguration
Instrument
Schalter Bezugs-
systeme

Rechtwinklige Koordinaten

M!ﬁjw
e !
e - |
T F, i3

QP (Absteckpunkt)
7\ -dg
g e

2 Y

[52 Absteckung I[ |

Rechtw. Koord. 1

Stat. prifen =3

Menu der Absteckung.

Es kdnnen orientierte oder nicht-orientierte Hz-
Richtungswinkel registriert werden. Fir die Berech-
nung der Absteckelemente werden immer orientierte
Hz-Winkelwerte verwendet.

:S,P
4 (D, Hz, V)sn
:(dl, dg, dr)ey

4

Nach dem Aufruf werden Uber einen Filter die
Punkte mit Koordinaten YXZ aus der Projektdatei
zur Auswahl angeboten. Nach der Auswahl wird
auf Identitat von Standpunkt und Absteckpunkt
geprift.




Absteckung

Eing

B

B
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um Punkte mit
Koordinaten einzu-
geben

Projektwechsel zur
Punktauswahl aus
anderem Projekt.

Datenmanagement
Editor

Aufruf eines neuen
Punktes, ohne den
zuletzt bearbeiteten
Punkt zu speichern.

Bei Zielverfolgung
Ein: keine Verdre-
hung der Sollrich-
tung.

Elta®S
Bedienkonzept
PositionLight

Erneutes Eindrehen
der Soll-Richtung
da=0.0000

[S20 Aufruf Absteckpunkt |[FROJEKT

Absteckpkt 1
Absteckp

bbsteckpkt 3
Absteckpkt 4
Absteckpkt 43

19 2714 0077
= 4 005
3 7 0429 402=

4 8 0429 4030
34 8 0429 3030

[Froi QEina ) JEdit Jsuch Jadr Jene B JFitt ]

Absteckpunkte aus der Projektdatei aufrufen.
Wenn keine Punkte vorhanden, Eingabe Uber Edi-
tor-Funktion oder Punkte aus anderem Projekt
wéhlen.

[521 Absteckung JlAdr: 1184
m ERCEEE E 5 3777 m || i

ih 1.5300 m [|da 00080 =on G] v l
th [opgojolojoly) |

azZ6000 Absteckpunk th ﬁ 2, %
{————PHr————— ¥»{-———Info————7% &

[ JzollJPlot] R-RJSkie] OGN JEiRS [CodeSuch] 2

Nach der Auswahl oder Eingabe werden die be-
rechneten Absteckelemente des ersten Punktes
angezeigt.

Gleichzeitig erfolgt die motorische Einstellung der
Soll-Richtungen fur Hz und V unter Beachtung von
ih und th.

Das Prisma ist in dieser Richtung fur eine erste
Messung der Naherung aufzuhalten.

Messung zum Naherungspunkt fiihrt
zur Anzeige des Absteckmenus.
[F¥3  Speichern der Messung. Riicksprung zum

Aufruf des nachsten Absteckpunktes,
wo auch ein Projektwechsel méglich ist.

Das Absteckmenu

[522 Absteckuna Jladr: 1184 ]
al. m wzam m |[E A5 aSEF m || i

aa -0.@555 m ||da -@.@S4S 30h e] re l
dr 0. 0594 m

=000 Aibs teckpunk t 2 o%
{————PMr-————3»{———Info————3 o3
[Fode [zott [Ptot] Rk Jekie] O:H Eins ] Ccode

Es kommen je nach Mode folgende Werte zur
Anzeige:



Absteckung

Umschaltung zur

nZ—|+
>0

Kfg

Anzeige von
dl, dq, dr oder
dy, dx, dz

Zielverfolgung Ein

Einschalten
Tracking

Ausschalten (auf
Normal)

FineLock einschal-
ten

Registriermode

Konfiguration
Speicherung der
Absteckelemente

dl, dq, dr LAngs-, Quer- und Radialabwei-
chung

dy, dx, dz Abweichung in Koordinatendif-
ferenzen

E Horizontale Ist-Entfernung zum
Né&herungspunkt

da Hz-Winkelabweichung

Sind Grenzwerte flir die Differenzen vorgegeben,
dann werden Uberschreitungen durch einen Stern
im Display kenntlich gemacht.

Tracking in der Absteckung

Ein Streckentracking ist nur sinnvoll in Verbindung
mit der Zielverfolgung.

Das Ein- und Ausschalten erfolgt mit dem Schalter
fur den StreckenmeRmode D:T bzw. D:N. Danach
beginnt sofort das Tracking.

Eine stdndige Registrierung wahrend des Trackings
ist nicht sinnvoll, deshalb wird die in der Konfigura-
tion eingestellte Registrierfrequenz nicht beriick-
sichtigt.

oder @ zur Auslésung von Einzelmes-
sungen. Dabei ist eine Messung mit FineLock
moglich.

Das Streckentracking muR danach wieder manuell
gestartet werden.

Registrierungen

Die Registrierung der Absteckelemente erfolgt
entsprechend den in der Konfiguration Koordina-
ten Absteckung eingeschalteten Werten und Feh-
lergrenzen in Abh&ngigkeit vom eingestellten
Registriermode R-M, R-R, R-MR.
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Absteckung

A Konfiguration Vor der Registrierung wird eine Uberpriifung der
Programme Differenzen gegen die in der Konfiguration defi-
Koordinaten nierten zulé@ssigen Grenzwerte durchgefihrt.
Absteckung Bei Grenzwertliberschreitung erfolgt die Fehler-

meldung:

Fehler Absteckung
Toleranziuberschreitung

Messuna wiederholen 7

Ja_ ()

Wiederholung der Messung.
Registrierung, Aufruf nachster Punkt.

VergroRerte An- [G22 Absteckung [adr: 56 |
; d1 -0.387 n
zeige der Klaffen e Crome w|d |
(zu empfehlen am 100278 Absteckpkt 15 | ﬁ 2,
RecLink-S) {————PNr————— 3{——-Info———-3
Ffode]  Jricilerel I Qe ne]ccoe]eoc [ o |

Mit Plot wieder zuriick zur Normalanzeige.

Stationierung prufen

Es kann vor der Absteckung die aktuelle Stationie-

rung des Instruments gepriift werden.

[Etationierung Il

m @ ReeRss T SFRAS 747 m
ih 1.750 m w1583 977 m
om 392, 54843 gon|| 2 4PE.545 m
100556 Freie Etation
4 ————PHr————— o ———Info————>3
i nit beliebiger Taste ...

Diese angezeigte Stationierung wird ftir die fol-
gende Absteckung verwendet.

Wenn die Stationierung fur den Standpunkt zur
Absteckung nicht o.k. ist, dann ist eine neue Stati-
onierung erforderlich.
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6 Erweiterte Anwendungen

Erweiterte Anwendungen in der taglichen Vermes-
sungspraxis werden in diesem Kapitel beschrieben.
In der Software sind diese im Menupunkt Spezial
integriert.

Abstand Punkt - Gerade

6-1



Abstand Punkt-Gerade

Spezial 6 [6 Spezial |[PROJEKT ]
Richtungssatze

Abst. Punkt-Gerade 2 Abst . Pkt-Gerade
H gene 1ne pDenes

1
=
. Flachenberechn. a
Bestimmung von Punktab- Tpannnafe 5

stadnden zu einer Bezugsge-
raden. Die Festlegung der

Geraden erfolgt entweder g
durch Winkel- und Stre- =T 7
ckenmessung zu den beiden
Punkten P1 und P2 oder X e /
durch Aufruf der Punkte aus Py GOy, /

der Projektdatei. o : 5 /

Standpunkt

Orthogonalaufnahmen auf Messungslinien, Ver-
sorgungsleitungen sowie Schnurgerist- und Pro-
filabsteckungen sind durch diese Methode einfach
durchfiihrbar.

Die Endpunkte der Geraden P, und P, werden von
einem frei gewahlten Standpunkt S aus angemes-
sen.

Die Messung der Punkte P, zur definierten Gerade
erfolgt im lokalen System von S aus mit P, P, als
x-Achse und P, als Koordinatenursprung.

Die H6hen werden standardméf3ig immer auf den
Geradenpunkt P, der Hohe z=0 oder auf eine
H6henstationierung bezogen.

Auswahl. ob im lokalen oder [61 Abstand Punkt — Gerade |[PROJEKT
Ubergeordneten Koordina- Lokales Susten 1
oordinatensysten
tensystem gemessen wer-
den soll.

6-2



Abstand Punkt-Gerade

Messung im lokalen System ()
Lokales System 1 [620 Letzte Gerade benutzen? || |
m 1.ooo0em  |[=1 0000 m
HZ 151 504 m
= 151 . 5@6 m

Zaus

Einschaltung und
Wahl des H6hen-
bezuges

Ohne Hohe

100132 10014 Bezugsgerade _
{——=—PNr-—-——- ><———1nfu————>|| RLENe in |

Die zuletzt gemessene Gerade vom
Programm Abstand Punkt-Gerade wird
mit ihren Koordinaten geladen.

Weiter im Programm mit

Messung einer Geraden:

[6111 Messung Punkt P1 [Adr: 167 |
m g oloinloinlo] [n] ZE5F7.2535 m

ik 1.75a m ||H= Z4. 1245 3oh re l
th 1.430 m || 130 . @345 3o0n

1001 Gerade P ﬁ o
{————PNr————- »¢-———Info———-3

iode Jrec Jiaos -1 Jexz. JEstoJEins Joode Fuch 22—

Uber den Softkey Zein kann ein Hohenbezug bei
Festlegung der Geraden gewahlt werden:

1. Hohe Uber P,
2. Hohe aus Hohenstationierung
3. Ohne Hohe (Zaus)

Wird kein Hohenbezug festgelegt, gilt als default
Hohe tber P,.

oder @ zur Messung Geradenpunkt P,

[6112 Messung Punkt P2 [Adr: 16E |

m 1. eooaan o 277 255 m

ih 1.75a m ||Hz 124 4545 aon re l
th 1,680 m |[ud 100 . @D6E _Zon

ooz Gerade P2 ﬁ o
£————PHr———-—- »>¢{———Info-——-—3

fioge Jrec Jiauz Jri ez Jrzio JE me Joooe Fouch oz ]
oder @ zur Messung Geradenpunkt P,

Sind P, und P, identisch, erscheint eine entspre-
chende Meldung im Display.
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Abstand Punkt-Gerade

Neumessung der [6113 Ergebnis [m = fest |
m i oo lolololo] il 0.008 m
Geraden HE ZAR. 744 m
= 219704 m
| Gerade P11 P2.—|
{————PNr————-— *»¢{———Info————7%
— T 1 T J= 1 1 1 =] |
S Lange der Geraden Ergebnis der gemessenen Geraden P, P,. Die x-

Achse verlauft durch beide Geradenpunkte und
hat den Punkt P, als x-Nullpunkt.

Zur Bestatigung der Geradenmessung.

Standpunkt prifen  Zur Uberpriifung der Standpunktkoordinaten in
bezug auf das durch die Gerade definierte
Koordinatensystem:

[Standpunkt Il
m kI nlnnlnlnin] o =9I P5d om
it 1.570 m ||= FE5.FYE M
=z o.0E5 m

|l|JEit-Et’ mit beliebiser Taste ...

Messung der Punkte

Jetzt kann die Messung der Punkte P; erfolgen,
deren Lage (y;, x) in Bezug zur Geraden P, P, be-

rechnet wird:
Umschaltung der [6114 Messung Punkte [adr: 170 |
A . m 1. @0EAEE o @.910 m
nzeige m 1ma: e o
yxz oderyxZ 00 76_z0034 ﬁff
EHzh {————PNr--———- »{———Info——-——73
Mode Jrec Jiaus JR-M _Jexz_§ <2 JFins Jeode
DHzV
oder @ zur Messung der Punkte P,
Hohe It. HOhenbe- Die Hohen h; der P, kdnnen mit Einschaltung von
zug ein Zint ebenso zur Geraden P, - P, interpoliert wer-
: . . den.
Interpolierte Hohe
Ohne Hohe
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Abstand Punkt-Gerade

Messung im Koordinatensystem [t

Der Einstieg in das Programm erfolgt analog der

- Messung im lokalen System. Auch hier wird die
Voraussetzung fur die Mes- . .
. . zuletzt gemessene Gerade im Koordinatensystem
sung im Koordinatensystem .
o . zur weiteren Verwendung angeboten.
ist eine vorab erfolgte Stati-

onierung. Als Hohenbezug ist immer die letzte Hohenstatio-
nierung wahlbar, kann aber auch ausgeschaltet
werden.

Festlegung der Geraden

kann erfolgen durch

. Messung von zwei Geradenpunkten
(analog zum lokalen System),

. Aufruf von zwei Geradenpunkten aus
der Projektdatei,

. Kombination aus Messung und Aufruf

beider Geradenpunkte.

Fur die Neubestimmung der Geraden fordert das
Programm automatisch zum Aufruf (Edit) des
ersten Geradenpunktes aus der Projektdatei auf:

[¥ Editor |[PROJEKT |
2 37700 aPz
3 37089 aP3
4 37103 AP 4
5 37Y701 Gerade Pktl
= LI erade F

rer
Aufruf des Punktes P, aus der Projektdatei
oder

T \Wechsel zum Editor [ Verlassen des Editors zum MeRmen(i:
vom MelRmenu aus

[6121 Messung Punkt P1 [Adr: 234 |
ist auch mﬁghch_ m 1. @0EAEE [i] 257 .Z35 m

ih 1.75a m ||Hz Z4 1245 aon e] re l

th 1.650 m [[w4 @@ . 83465 30N

2001 Gerade P ﬁ o

{————PNr-—-—-- »{———Info————>3

T NN I T N TN ET S B R
oder @ zur Messung des Punktes P,
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Abstand Punkt-Gerade

6-6

agy

=

Lange der Geraden

Standpunkt prifen

Konfiguration
Programme
Spezial

Abst. Pkt-Gerade

Abstand Punkt-
Gerade
Messung im
lokalen System

Umschaltung der
Anzeige

yXxZ

EHzh

DHzV

Nach dem Aufruf oder der Messung von P, geht
das Programm zur Festlegung des zweiten Gera-
denpunktes P, Uber.

Messung oder Aufruf des zweiten Geradenpunktes
P, fuihrt zum Ergebnis:

[6213 Ergebnis [ m = fest |
m i oo lolololo] il 0.008 m
K2 219,754 m
s 19 . PG m
Gerade P1 P2ZH
{————PNr—-———-— 3{———Info————3

[ I N N TN N BN B TS -

Das Stationsergebnis zeigt die lokalen Koordinaten
des Standpunktes an, nicht die globalen Koordina-
ten:

[Standpunkt Il

m 1. 20a0E0 o eR.F3E m
ih 1.570 m || ?.865 m

|l|JEit-Et’ mit beliebiser Taste ... |

Anzeige des Standpunktes zur Geraden P,P,.

< Tip
Um zusatzlich die GroRkoordinaten zu spei-

cherm, ist die Speicherung im Konfigura-
tionsmenl 92313 zu vereinbaren.

Messung der Punkte

Die Messung der Punktabstande zur definierten
Geraden erfolgt analog zur Messung im lokalen
System.

Einziger Unterschied ist hier, da3 man nicht mit
Mode zu lokalen Koordinaten umschalten kann.



7 Datenmanagement

Die Eingabe, Ubertragung und Speicherung der
Daten wird in diesem Kapitel beschrieben.

Editor
Datentransfer
Datenformat

Datenspeicher PCMCIA-Karte
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Editor 7

Zur Eingabe von Punktin-
formationen und Koordina-
ten.

Anzeige und Bearbeitung
der Projektdatei mit wahl-
baren Ausgabefiltern.

Danach gelangt man zum
Editor-Menu zuriick.

[¥ Editor |[PROJEKT |

1 9 2¥V14 0077 Absteckpkt 1
= 4 005 Ab=steckp

3 7 0429 4022 Absteckpkt 3

4 8 0429 4030 Absteckpkt 4

S FREIE ETATIONIERUNG

[Pro JEina qoaL JEdit Jeuch Jadr Jene Jers JFilt loz ]

Im Editor-Meni werden die Adressen der aktuel-
len Projektdatei und ihre Belegung in Kurzform
(27 Zeichen der PI) angezeigt. Ist ein Ausgabefilter
gesetzt, wird darauf im MenUi-Titel hingewiesen.

Haufig bendtigte Tasten im Editor

Cursor-Tasten oben und unten

PgUPlIPgD.| Blattern in der Anzeige um vier
Adress-Positionen (Zeilen

EZ3 EE  sprung zur ersten bzw. letzten
Adresse im Projektfile

Navigieren zw. Eingabefeldern
Registrierung von Eingaben
[Esc) Verlassen der Mentiiebene

Verlassen eines Eingabements (Eing, Edit)

Eingaben werden mit bestatigt und das
Menu wird daraufhin verlassen.

Wenn [Z33 gedriickt, kommt die Abfrage

74 FAiticvran - T |£

— [Eingabe

Anderung iibernehnen?

Ubernahme der Anderung (Eingabe),

keine Ubernahme der Anderung.




Eingabe eines Datensatzes

Eingabemenii  E- Mit Eing gelangt man in das Eingabementi des
ditor Editors:
[F2 Eingabe |lAadr : 381 |

T 4413754 . 7124 m
® SEZE54P . ERad m
=

479, P20 m
50013 Festpunktll
{————PMr————— ¥{———Info-————3%

[ode ) lTein] JIndiol  lMark]code

Umschaltung der Eingabe von: Punktidentifikation (PI)

Eingabe von Koordinaten
YXZ /yxz Richtungen und Strecken
DHzV Mit der Taste Mode kann auf verschiedene Ein-
[t EHzh gabemodi (analog Mefmodi) umgeschaltet wer-
den.
Inkrementierung
bei Eingabe Aus é Achtung !
Ink_re_mentleru_ng Im Mode YXZ ist flir Punkte ohne bekannte
bei Eingabe Ein Hohe der Wert Z=-9999.000 einzugeben.
Eingabe einer In- Die Hohe Z=0.000 m gilt als bekannte HG-
formationszeile he und wird von den Programmen auch so
verwendet.
Wechsel der
Markierung
Aufruf Codeliste Registrierung der Eingabe
i Messung im loka- Die eingegebene Datenzeile wird am Ende der
len System aktuellen Projektdatei unter der im Adressfenster
Verwendung von angegebenen Adresse abgespeichert.
Codelisten

zur Registrierung.

Die eingegebene PI-Zeile steht fiir die
nachste Eingabezeile zur Bearbeitung
wieder zu Verfigung. Die Speicheradres-
se fiir die néchste Eingabezeile wird um
den Wert 1 erhoht.

[Z33  Verlassen der Eingabe.
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Editieren eines Datensatzes

Edit
ditieren

Aufruf Codeliste

Datensatz

Wechsel der
Markierung

Datensatz regi-
strieren

Datensatz bzw.

Adresse suchen

e_

Auswahl eines gemessenen oder eingegebenen
Datensatzes mit den Cursortasten im Editor-Men(
fuhrt nach Edit zur vollstandigen Anzeige des
Datensatzes:

[¥4 Editieren |[Adr: 227 |

M

. m
247 5@44 m

=70500 TP71
{————PMr—-———— >¢——-Info-————3

| Fkec | ] |ouchlade JHarkfcode] ] ]

Anderungen sind nur bei eingegebenen oder
berechneten Werten im angezeigten Eingabe-
mode maoglich. MelRwerte kdnnen (bis auf die
PI) nicht editiert werden.

PgUPlIPgD: Anwahl weiterer Zeilen zum
Editieren.

Wahlt man eine Datenzeile, die vom Programm
Attribute wie Uberschriften, MaRstab, ih, Infozeile
etc. erhalten hat, wird diese nur mit Editiermog-
lichkeit ihrer Pl durch Edit zur Anzeige gebracht:

[¥4 Editieren |[Adr: 2e2 |

|Die5 ist eine PI Info Zei1e|
Ll FRec ] ] JSuchlade JHarkjicode] ] ]

Anzeige einer Attributzeile (z.B. Projekt-Infozeile).

Speichern und Verlassen der Anzeige

Registrieren der Anderung, ohne Verlassen der
Editierfunktion. Speicherung auf die gleiche Ad-
resse im Projektdatenfile.

Suche eines Datensatzes bzw. einer Adresse

(a] Suche von Datensatzen




Filtern von Datensatzen

Setzen eines Aus- [72 Filter |[ZoTTELST ]
. HMode :
gabefilters Alles von
bis:

Fur eine verkiirzte Ansicht SRR SRR § R K RN
oder fir das Loschen grt')rse_ B=et ]l 1 L P=F | 6en Imare Jooae ] K|
rer Bldcke ist es oft sinnvoll, Menii der Erzeugung von Filtern. Das aktuell ge-
aus mehreren Optionen ein setzte Filter wird angezeigt. Ist noch kein Filter
Filter zu kombinieren. Da- gesetzt, sind die Eingabefelder leer.

nach werden nur ausge-
wéhlte Datensatze zur wei-
teren Bearbeitung im Editor Filteroptionen

angezeigt. Punktidentifikation (Text- oder Codeblécke)
* Adressen von-bis
¢ Punktnummern von-bis
Wertattribute (Y-X-Z, D-Hz-V, etc.)
Kombinationen dieser Optionen

Filter Wirkung

« wird nach der PI gefiltert, werden nur Daten-
satze mit der gewa hlten Markierung gefiltert

« wird nach anderen Kriterien gefiltert, bezieht
sich das Filter auf alle Markierungen

« bei einer Kombination Pl + andere Kriterien
gilt die gewéahlte Markierung

Filter setzen

Mit wird das gesetzte Filter aktiviert. Danach
gelangt man zur gefilterten Kurzanzeige zurtick.
In der Mentizeile v@ das aktive Filter angezeigt:

[? Editor Filter PI ~ ¥—X-Z |[ZOTTEL=ET |

1 1000 Punkt A
LN U H
3 5000 Punkt F
4 3000 Punkt TKs
5 8001 Punkt LHNE
FroiJEins Joel Jedit JSuch Badr JEHr Jers JRilt fez |
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SISl Reset eines Aus-
gabefilters

VEWS Fin- bzw. Umschal-
tung der Markie-
rung

Filter nach

Codierung mit
Codelisten

Filter Adressen
Default Adressbereich:

von: Erste Adresse

bis: Letzte Adresse

7-6

Filter zurlicksetzen

7O Filtar IFnTTERL =T
Modi| Filter zuricksetzen?

M EEMEINe inl

H??

(__

CEEER 1 |

Anzeige aller Daten eines Projeks.

Filter Punktidentifikation

Mit Mark wird die aktuelle Markierung einge-
schaltet. Ebenso ist ein Wechsel zu anderen Mar-
kierungen mdglich.

Sind in der Markierung Codeblécke definiert, so
konnen diese auch als Filter-Attribute mit Code

gewahlt werden.
[79 Filter J[ZOTTELET |
Hode :
Alles von:
bis:

101372727 2?7?77 Pkt [?@H 7772727
ppREeRpRR Obie Frn Def {Infol}
ode Jrs=t ] ek Jees JMark foode ] )

Beispiel: Filtern nach Datensatzen mit Code ,,Pkt*
und Punktnummern mit den fuihrenden Ziffern
1013.

Eingabe formatgerecht je nach gewahlter Markie-
rung (Leerstellen sind signifikant).

Filter nach Adressbereichen

Setzen eines Ausgabefilters von Adresse i bis Ad-
resse j.

[¥92 Filter JZOTTELET |

Hode : Adresshereich
Alles won ! 3
bis: 15

Feat] 1 EEEEN R

Beispiel: Filtern nach Datensatzen der Adressbe-
reiche 4 bis 14 der gesamten Projektdatei.




Filter Punkt-

Mode

?

nummern

Filter nach Wert-
attributen

steht hier als Platz-
halter

Filter nach Punktnummernbereichen

Setzen eines Ausgabefilters von Punktnummer i
bis Punktnummer j.

[¥9 Filter |[PROJEKT ]
HMode : Punk tnunnern 8000
von :
EHz™h |lbis:
FITITTIITIIITPITPIRILTILIRLL?
{————PHNr—-———— ¥ ———Info————3

EEEEN CEERN I NN TR GRS CEEE - -

Beispiel: Filtern der Punktnummern 8000 bis
8015 nach Datensétzen mit Wertattributen
E-Hz-h fir die gewéhlte Markierung.

Die Filterung nach der Punktnummer ist dann
unabhangig von der Markierung , wenn nicht
gleichzeitig nach der PI gefiltert wird.

Dazwischen liegende andere Datensdtze mit In-
formationen (Uberschriften, Textzeilen, etc.) wer-
den weggelassen.

Filter nach Wertattributen

StandardmaRig werden bei einer Filterung alle
Wertattribute zugelassen. Das Eingabefeld
Mode ist dabei mit Alles belegt.

[79 Filter J[ZOTTELET |
Hode :

- v - VO .
Y-®-Z bis:
1010f?2772722272227227222222227
{————PNr—-———-— 3{-———Info————3

CEEEN CEEEN I . N G CETT RN .

Mit dem Softkey Mode kénnen folgende 11 Wer-
tekombinationen herausgefiltert werden:

Alles / D-Hz-V | Hz-V | E-Hz-h | y-x-z | y-x-? |
?-2-2 | Y-X-Z | Y-X-? | ?2-?-Z | E-O-h

< Tip

Auf diese Weise kdnnen z.B. Koordinaten-
oder MelRwertdateien simuliert werden.
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Suchen von Datensatzen

S Aufruf Suche [?5 Suchen |[NONAHE
850 Haus [?EH 2?77 277777
ppppppp Objije Frm Def {Info?>

. f 1 I J= | JHark [Code
Maskenorientierte Suche von Datenzeilen nach

verschiedenen Kriterien. Das aktuell gesetzte Aus-
gabefilter ist wirksam.

Suchoptionen:  Punktnummer
Code oder Text
Zeit (wenn in Markierung)
Kombination dieser Optionen

Die Eingabe des Suchkriteriums entspricht dem
Setzen eines PI-Filters.

Ist zuvor schon nach einer Maske gesucht wor-
den, wird diese zum Editieren oder Weitersuchen
angezeigt.

< Tip
Die Suche erfolgt nur in Datenzeilen mit der
gewéhlten Markierung.

Die Platzhalter ,,?* in der Maske lassen zur
Suche jedes beliebige Zeichen zu, d.h., wenn
kein Suchbedarf an der Stelle der PI, dann
2" stehen lassen. Eingegebene Leerzeichen

sind signifikant.
Markierung Ein Wechsel der Markierung l6scht die eingege-
wechseln bene Suchmaske. Die Belegung der Platzhalter ,,?*

paft sich dabei automatisch der Markierung an.

(LN Aufruf Codeliste Sind in der gewahlten Markierung Codefelder
definiert, kann nach dem Code aus der zugeord-
neten Codeliste gesucht werden.
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File-Ende

Suche in Richtung

A Suche in Richtung
File-Anfang

Suche / Aufruf
Adresse

Suche starten.

Die Suche beginnt mit der aktuellen Adresse, die
Datei dabei nach unten bis zum Dateiende durch-
suchend. Mit den Richtungstasten 2N/ bzw. 24
kann die Suchrichtung geédndert werden. Ist die
Suche nicht erfolgreich, kommt die Meldung:

Fehler Editor EZuche
Hicht gefunden !

2322222 D600 Pkt DOO1 222772
ppRRPepR Obie Frm Def {InfoX

[ Heiter mit beliebiger Taste ... |

Bei erfolgreicher Suche wird der Cursor auf die
gefundene Datenzeile in der Editor-Kurzanzeige
gesetzt.

< Tip
Bei einer PI-Suche in einer grof3en Projektda-
tei ist es zeitlich vorteilhaft, sich vorher Giber

die Suche einer Adresse in die Nahe der ge-
suchten Pl zu setzen.

7 Editnor IITnnlll:n\‘lE

—| Aufruf
Adresse =zE

[FrodiEina] Del JEdit]Suchladr | PHE JEFs JRiLt] 2 |

Eingabe: 1 < Adresse < n
(n=letzte belegte Adresse)

Als Default-Adresse wird immer die letzte Adresse
n der Projektdatei angezeigt.

Start und Ergebnis der Suche analog der Funktion
Such. Das aktuell gesetzte Ausgabefilter ist wirk-
sam.
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Suche / Aufruf

Punktnummer

Suchen und

Ersetzen

7-10

7 Editas I[TRrRanNERsE

—— [Aufruf | =

Punk tnurnner : ENDNE I

[FroiJEina) Dl JEdit]suchlade JRHE JErs JPiLt] +2
Eingabe: Punktnummer

Start und Ergebnis der Suche analog der Funktion
Such. Das aktuelle Ausgabefilter ist wirksam.

< Tip

Die Suche nach der Adresse und der Punkt-
nummer erfolgt unabhéngig von der Markie-
rung. Die im Projektfile definierte Markierung
(PI1, PI2 etc.) muf3 aber auch im Instru-ment
dementsprechend konfiguriert sein.

T8 Euchen PROJEKT
4000722222222 ?Punkt D?2?7227272
{————PHNr————— »{———Info————2
Ersetzen

5000222222222 ?Punkt FE???77?
{————PHNr—-———-— »{———Info————>

[ I N S 7NN N T R .

Maskenorientiertes Suchen und Ersetzen von
Datenzeilen analog Funktion Such.

Eingabe: Suchmaske (-string)
Ersetzungsmaske (-string)

zur Eingabe Ersetzungsstring
Start Suchen / Ersetzen

Suchrichtung im File
Abfrage Bestatigung zum Ersetzen:

78 Suchan MeRNOFKT
400[Ersetzen |=—
—[Mit Bestutigung 2

Ersi

700 EEWR=in

L
1 1 1 | = | JHarkjcodsl ] ]



Loschen von Datensatzen

Alle das Suchkriterium erfiillenden Strings
werden ohne vorherige Abfrage durch
den neuen String ersetzt.

Abfrage vor jedem Ersetzen mit Anzei-
ge der gefundenen Datenzeile:

[¥51 Ersetzen? [Adr: 288 |
| SEWHC in] ‘
5000 Punkt F

{————PHr-----— ¥y ———Info--—-%

Die angezeigte Datenzeile wird durch
die Ersetzungszeile ersetzt.

Kein Ersetzen, Suche wird fortgesetzt.

Nach erfolgtem Suchen / Ersetzen kommt die
Ergebnisinformation:

T8 Sonhan M'ernIFKT
400[Zuchen und Ersetzren ==

Er51| 11 Zeilen gefunden ! |

?E?Hnleiter mit beliebiger Taste ...]
1 J | 1 = | JHarkfcode] ] ]

EEl Loschenvon

Datensatzen

Die Loschfunktion I6scht die vom Cursor markierte
Datenzeile nach vorheriger Abfrage:

7 Editnos MeRNOFKT
— [Streichen =
Il |patenzeile streichen ? |
ISEM e in)

[FroiJEina] Del JEditlSuchlade | FHE JEFs JFRiLt] o2 ]
Die Zeile wird gelscht.

Kein Loschen, zurlick zum Editor-Meni

Ist ein Filter gesetzt, werden alle im aktuellen Aus-
gabefilter gesetzten Datensétze geléscht. Dies
geschieht ebenfalls nach vorheriger Abfrage:
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7 Editnv EFEiltawr sF—H¥x—-h M'erNIFKT
—[Streichen | ==
| .

Alle Daten inm Filter streichen

ESEM N in|
[FroiJEine] b=l JEdi t]ucrJadr [ Pir [ Erz 7 Lt] 22 ]

Alle Datensatze im aktuellen Aus-
gabefilter werden geldscht.

Das aktuelle Ausgabefilter wird danach zuriickge-
setzt, es kommen alle nicht geléschten Daten der
Projektdatei wieder zur Anzeige.

Kein Loschen, zurtick zum Editor-Menti

Der Datenspeicher kann nach erfolgtem Loschen
analog der Funktion OrgP reorganisiert werden:

7 Editnr Filtar a— 3 ~ allacsl[ZNTTFRL ST

Adressierung im Froiekt
Bl (hicht fortlaufend! L
Reorganisieren? EEElNEin|

[Pro JEina qoaL JEdit Jeuch Jadr Jene Jers JFilt loz ]

Reorganisation Datenspeicher.
Achtung! Daten sind damit end-
gultig geloscht!

Keine Reorganisation Datenspeicher.
Achtung! Adressierungsliicken! Daten
aber noch in Projektdatei vorhanden!

Datenrettung nach dem

Loschen? é Achtung !

Ja, aber Vorsicht bei der Erst die Reorganisation des Datenspeichers
Verwendung von exter- I6scht physisch die ausgewahlten Datensatze
nen Editoren ! im Projektfile. Ist diese noch nicht erfolgt,

kann man die zur Loschung ausgewéhlten
Adressbereiche mit einem externen Editor
wieder reaktivieren, indem man die Losch-
Kennzeichnung ,,~ *“ in der Spalte 119 der
Datenzeilen durch ein Leerzeichen ersetzt.
Dabei aber Vorsicht, die Datensatzlange von
121 Byte (Zeichen) darf auf keinen Fall ver-
andert werden!
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Nach dem Ldschen von Datensatzen gelangt man
zum Editor-MenU (Kurzanzeige) zurtck.

< Tip

Dividiert man die GroR3e der Projektdatei in
[Byte] durch die Anzahl der darin gespeicher-
ten Adressen, muB sich immer der Wert 121

ergeben.
Weitere Funktionstasten
Projektwechsel Wechsel des aktuellen Projekts, ohne den Editor

verlassen zu mussen. Bei Verlassen des Editors
wird das urspriinglich gewahlte Projekt wieder

geladen.
Reorganisation des  Reorganisation des Datenspeichers im aktuellen
Datenspeichers Projekt.

Diese Funktionstaste ist verfiigbar, wenn Daten
geldscht worden sind, danach keine Reorganisati-
on des Speichers erfolgte und somit Adressie-
rungsliicken in der Projektdatei vorhanden sind.

7 Editnar ”7nTTFIﬂT

-|Dat|=_-n Reorganisieren ]
f2oll wirklich reorganisiert
wverden?
Ja (¥

1 ' 1 1} | | __JOrsk Qi |

Reorganisation Datenspeicher.
Achtung! Daten sind damit end-
gultig geloscht!

Keine Reorganisation Datenspeicher.
Achtung! Adressierungsliicken!
Die Daten sind aber noch in der Pro-
jektdatei vorhanden.
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Datentransfer

7-14

PCMCIA
Funk

Der Datentransfer kann erfolgen

zwischen Uber
Etad0 s (=) PC Kabel
PCMCIA-Karte

Ettad S (> Control Unit ~ PCMCIA-Karte
Funk (on-line)

PC (=) Control Unit Kabel

Damit wird der Datenaustausch zwischen den
Instrumenten und Computern auf einfache Art
und Weise moglich gemacht. Die Software Funk-
tionalitat ist fr Eltal] S und RecLink-S -Computer
analog.




Datentransfer

Datentransfer 8 [8 Datentransfer [ZOTTELET |
Daten senden 1 Renotebetrieb &
Daten enpfangen

Kabel fur Datenlibertragung
mit Protokoll Xon/Xoff:

Meni Datentransfer zwischen Eltal S bzw. Rec-

Link-S und PC.
Eltad S (=) PC Kabel: EltanDs ) PC
Bestell-Nummer Beide Gerate mit dem seriellen Kabel fiir die Da-
siehe Seite 10-18 tenlibertragung verbinden und die notwendigen
Programme zur Dateniibertragung starten.
Control Unit C=DPC Kabel: Eltad Control Unit (=) PC
Bestell-Nummer Start Control Unit im off-line Mode. Control Unit
siehe Seite 10-18 und PC mit Datentibertragungskabel verbinden

und die notwendigen Programme (Zeiss Control
Center) zur Dateniibertragung starten.

Default Schnittstellenparameter zum Sen-
den und Empfangen von Projektdateien:

Baudrate: 19200
Protokoll: Xon/Xoff
Paritat: keine
Stopbits: 1
Datenbits: 8

< Tip

Fur den Datentransfer Instrument - PC kann
z.B. am PC das Programm MS-Windows™
Terminal benutzt werden. Dazu sind Instru-
ment und PC mit dem seriellen Interface-
Kabel zu verbinden und die Schnittstellen
Parameter im Terminal Programm einzustel-
len.
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PC Terminal Einstellungen

Die Einstellungen zur Datentibertragung sind wie

folgt vorzunehemen:
Beispiel Windows™ 3.xx = Dateniibertragung
Terminal Programm mit ~ Ubertragungsrate (Baud]
9600 Baud: Cr1o 300 O eoo0 O 1200
Cr 2400 > 4800 @ (0 19200
Datenbite — | Stoppbite — |
O O 07 @8 ®1 01 O2
rParitat——] [ Protokoll AnschluB
® Keine ® Xon/Xoff IE_
O Ungerade O Hardware
(' Gerade ) Kein

O Markierung

 Leerzeichen (| Paritatzprufung

(| Tragersignal entdecken

Zum Senden oder Empfangen einer Projektdatei
sind folgende Terminal Einstellungen zu wéhlen:

= Terminal-Einstellungen
[ Terminal-Modi™ | ~CR -» CRALF——
[ Zeilenumbruch
[ Lokales Echo
] Ton
[ Cursor
MSpalten— | @ Kastchen (' Unterstrich
Ce0 @132 [4 Blinkend
[ Terminal-Schriftat — | [ Umwandlung
LetterGothic |+|(8 [+ ei itanni g
MS LineDraw =5 RVl D[P L a:;l;‘en n
Terminal u 16 u anemar orweqgen
& IBM in ANSI
[ Bildlaufleisten anzeigen Zeilen im Pulfer:
&= Funktions-. Richtungs- und 5trg-T azsten fur Windows

Fiir die Ubertragung der Projektdatei ist immer
»1extdatei senden* bzw. ,,Textdatei empfangen*
zu wahlen.
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Beispiel Windows™ 95/98
oder Windows™ NT Hyper-
Terminal Programm mit
9600 Baud:

Hinweis: um die Daten
schneller zum Instrument
zu senden, ist in der ASCII-
Konfiguration des Hyper-
terminals das ,,lokale Echo*
auszuschalten.

Im Hyper-Terminal Programm von Windows™ 98
oder Windows™ NT kénnen diese Parameter un-
ter Datei > Eigenschaften > Konfigurieren

eingestellt werden:

Eigenzchaften von COM1

Anzchlubeinstelungen I

Bits pro Sekunde: |EHI
Datenbits: |3 3]
Farité: |Keine r

Staphits: |1 -
Prgtokol: [xon / Xoff =

Standard wiederherstellen |

oK, I Abbrechenl Ubernehmenl

Das Empfangen oder Senden von Projektdateien
ist im Hyper-Terminal unter Ubertragung > Text
aufzeichnen oder > Textdatei senden zu star-

ten.

Textdatei ubertragen

Suchen in: IQ Ae-Dizkette (&) j gl E
Amt_hh.dat E Czech.tst Traverse.dat

%] Amt_hh2.dat Favitst res Tatid thl

5] Area.dat @ Heome20.zip @Zeiss.dot

Bak-neg.dat Fleinpkt.dat

@ Ba-k-neq.duf Monarme. dat

Ba-k-nea.mes a

D ateiname: IProiekt.dat Offren I

D ateityp: IAIIe Dateien [%7] j Abbrechen |
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Daten senden

Daten senden 1 [Eenden  a:n |

DINI =101 15730 GEETERHN 11011
. UEHHMER 99 10_0z2_97 28677
Zum Senden von Dateien. PRO.J_F o801 11°02°97 12826
BACKLEBH 18029 12_0z_97 o922
TAMBACH 43681 HOHAME 42229
EZE1 I R R B YN B R BT
SEUW  Senden der Datei Auswahl der gewiinschten Projektdatei mit den

Cursortasten und senden mit Send.

Konﬁguration der [2151 Editieren won Parametern
SChnittSte”enpara' Baudrate Datenbits 8
meter Paritat keine Stophits 1

Protokoll Hon—-Moff

Konfiguration der Schnittstellenparameter. Diese
sind ebenfalls am externen Gerat einzustellen.

Baudrate: 1200/ 2400 /9600 / 19200
38400 /57600 / 115200

Paritat: keine / ungerade /gerade

Protokoll: Xon-Xoff / Ln-Ctl / Rec500

Datenbits: 8/7

Stopbits: 1/2

I  zur Auswahl der Parameter,

zur Bestatigung.

< Tip

Das Gerat oder Programm des Empfangers
muf3 im Empfangsmodus sein, bevor Sie das
Projekt senden kdnnen.
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m Wechsel der  Da-

tenquelle

Mit der Funktionstaste Dir kann die Datenquelle
gewahlt werden.

Datenquellen Eltal] S und Eltall Control Unit
A\ PCMCIA Laufwerk
D:\DATEN internes Laufwerk

Dieser Wechsel wird in der Mendileiste mit

Senden A:\
bzw. Senden D:\DATEN
angezeigt.
Daten empfangen
[ Fieldatei |

Daten empfangen 2

Zum Empfangen von Datei-
en.

Zur Eingabe des
Namens der zu
empfangenden
Zieldatei

Name [IALTETTS I

Erer ] —1 T T JR=1 T 1 T ]

Eingabe des neuen Zieldatei-Namens.

zur Bestatigung setzt das Gerat in den
Empfangsmodus.

Zielpfad ist das aktuelle Datenlaufwerk:

A\ (Etad S und Eltall CU)
(PCMCIA LW) oder

D:\DATEN (Eltad S und Eltal) CU
(internes LW)

Man kann von Elta(] Control Unit aus im on-line
Mode auch Projektfiles vom Eltal] S via Funk aus-
wahlen und zur Eltal] Control Unit Gbertragen.
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Konfiguration der Konfiguration der Schnittstellenparameter analog
Schnittstellenpara- Daten senden.
meter [Zimid=t=s T ]
[Emnpfangen ]
NE.|Bitl:|=_- warten... |_‘
[Abbruch nit ESC ]

I=T=X I N R S TN N N R

Das Gerat wartet nun auf die Datei, die jetzt vom
Sender gesendet werden kann:

9  zum Abbruch und Beenden nach dem
Empfang der Daten.

< Tip

Nach 45 Sekunden ohne Datenverkehr gibt
es einen Time Out. Die Meldung ,,Datenfor-
matfehler* weist auf einen Fehler in den

Daten hin. Das Programm geht danach zu-
riick in das Datentransfermen.

Datentransfer mit Zeiss Control Center

(=) RS232C Fuir einen Datentransfer via Kabel ist das
Kabelverbindung RecLink-S im off-line Mode zu starten.
siehe Seite 10-18 Datentransfer RecLink-S (G- PC : mit Software
Bestellnummer ZCC: Zeiss Control Center.

708043-0000-000 Das Zeiss Control Center ist ein Datentransferpro-

gramm fir Elta®S (ab Software Version V 1.31)
Elta®Control Unit (ab Software Version V 1.40).
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Installation

Das Zeiss Control Center 1 uft Starten Sie zur Installation das SETUP.EXE Pro-
unter Win 95/98/NT. gramm und folgen Sie den Installationshinweisen.

Das Programm installiert sich als Programmgrup-
pe und kann vom Start-Menu der Programme aus
gestartet werden:

ZCC - Bedienung am Instrument

Bereiten Sie Instrument und PC auf die jeweilige
Art der Dateniibertragung vor. Starten Sie das
Instrument und verlassen Sie mit Esc das Haupt-
menl zum DOS Mode.

im Hauptmen verla 3t das Programm nach vorhe-
Esc] riger Abfrage:

DOS Programm verlassen zum Elta®Systemcontroller.

Mit DOS gelangen Sie zum Instrument System
Controller, wo Sie mit REMOTE SERVICE die
Verbindung Elta®/Elta®CU - PC aufbauen kon-
nen.

Elta-C - suysctenm controller

[ HE T
R FEIEE

eruvice r

File transfer and update

Bedienung am PC

Link | Drilicken Sie den Link Button, um automatisch die
seriellen Schnittstellen lhres PC” s durch das Pro-
[ContolCenterss |

gramm nach einem angeschlossenen Instrument
zu durchsuchen.

Das zuerst angezeigte Instrument Verzeichnis wird

= in Abhangigkeit vom jeweiligen Instrument auto-
(SIFN DRV AUTOEXEC  BAT * .

(6] DRV [=JcoMManD  cOM 28967 h A hl

= matisch gewéhit.

(S [M:\) DRV I=JoFORMAT EXE 44032

2T\ DRV |TJEmMM3sE EXE 20483

=la] DRV HIMEM SYS 5835

Eha DRV Camsvs DIR

Sl DRY ¥ |SIReMserv EXE 781
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Unterverzeichnisse

Stammverzeichnis

Host PC: T
F:\

FILENAME e |

SIZE [ ]

=
[=TvaN)
=Tl
CaeiLetr
(CABUCHER
[CADOKUME=1
(CIEXCEL
FFASTUN FFa
FFASTUN FFL
FFASTUN FFO
FFASTUN FFX
CIMESSDA™

Dateien

FILE MAME
.
a4
CaBIM
CaMIT

DRY
DRV
DRY

DIR

DIR
DIR
4434
458752
19947
18513

DIR LI

Copy |

Eine Ebene hoher
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Delste |

Wird ein Instrument an der Schnittstelle erkannt,
werden die beiden Fenster mit den Verzeichnisein-
trdgen der jeweils angeschlossenen Hardware
geflllt: Links:Host PC  Rechts: Instrument

Doppelklick auf das Laufwerkssymbol &ndert das
Stammverzeichnis. Mit der scroll-down Bar kdn-
nen die darunter liegenden Unterverzeichnisse im
Fenster zur Anzeige gebracht werden:

Wenn man eine Ebene zurtick will in der Ver-
zeichnisstruktur, Doppelklick auf dieses Symbol:

Dateien kopieren

Die am Instrument oder am PC ausgewahlten
Dateien werden in das im anderen Fenster ange-
zeigte Zielverzeichnis kopiert.

20KB

Die Fortschrittskontrolle zeigt an, wieviel kByte
bisher kopiert worden sind.

é Achtung !

Es erfolgt keine Abfrage zum Uberschreiben
einer Datei, sollte diese gleichen Namens im
Zielverzeichnis bereits existieren. Die Datei
wird ohne Abfrage Giberschrieben.

Dateien loschen

Die am Instrument ausgewa hiten Dateien werden
nach vorheriger Abfrage geldscht
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RecLink-S Remotebetrieb

é Achtung !

Es erfolgt keine Abfrage zum Uberschreiben
einer Datei, sollte diese gleichen Namens im
Zielverzeichnis bereits existieren. Die Datei
wird ohne Abfrage iberschrieben.

Aus Gruinden der Datensicherheit ist es nicht
maglich, vom Control Center aus Dateien auf
dem PC zu l6schen. Verwenden Sie dazu
bitte andere Programme (Win Explorer z.B.).
Loschen Sie niemals Dateien im Verzeichnis
D:\ELTAS oder in deren Unterverzeichnissen
auf dem Instrument!

Remotebetrieb 6

Zum Aufbau der Funkver-
bindung Eltal] S10/20 mit
RecLink-S an der Reflektor-
station oder zu einem an-
deren Gerat Uber die exter-
ne RS232C Schnittstelle
(Schleifring).

Verbindungsaufbau
der Eltal] CU
@ Funkverbindung

[RCU Remotebetrieb J[OHLINE

Keine Uerbindung

1 lk¢s ) | ] | JE<T_JUERE] |

Dieses Start-Display fiir den Eltal] S Remotebetrieb
kann auch direkt vom Hauptment aus aufgerufen
werden (Menlpunkt O - Remotebetrieb). Eine
Verbindung ist hier noch nicht hergestellt, das
Instrument ist fur die on-line Verbindung bereit.

Fur den Aufbau der Verbindung zum RecLink-S ist
folgendermalfen vorzugehen:

(@) Datenfunk einschalten.

2 Verbindungsaufbau am Eltal] S durch
Wahl des Funkmoduls (mit Verb).

(3) AnschlieBen und Einschalten der
Eltal] CU im on-line Mode am ausge-
waéhlten Funkmodul.
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Remotebetrieb 6

Auswahl des ent-
sprechenden Funk-
moduls und Ver-
bindungsaufbau.

Kfg Link zur Konfigura-
tion QuickLock-ID.

Konfiguration
Instrument
Zielsuche

An Eltal] Control Unit er-
scheint im Display die Fort-
schrittskontrolle der Daten-
synchronisation

7-24

Mmoot et rish || CIML 1 |

e b1 1 nichundges.ac f b
Furnb noou |

Eeine

Laufende Nr.
QuickLock-ID

B wahl des Moduls.
Bestatigung der Auswahl.

Nach der Auswahl wird das Instrument in den
Remotebetrieb geschaltet, d.h., es wird automa-
tisch die Verbindung zur RecLink-S Station aufge-
baut. Voraussetzung dazu ist, da3 der Datenfunk
eingeschaltet ist.

|'E|1-'IE Honfigurat ion Ouicklock-1ID

1Fd .Hr. EnpFanaar—Hr .

Ist die Nr. des Funkmoduls noch nicht eingetra-
gen, so kann sie mit Kfg direkt eingegeben wer-
den.

Datensynchronisation

Nach dem Einschalten des Eltald Control Unit wird
automatisch beim Verbindungsaufbau eine Da-
tensynchronisation durchgefiihrt. Dabei werden
folgende Daten Uibertragen:

. MeRwertpuffer
. Stationierungspuffer
. Konfigurationsdaten

Ib-{-—'lljﬂl:hrm pma k1o I
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Datentransfer

Bei fehlerhafter Verbindung oder Synchronisation
erfolgt die Meldung:

5 Messuna [ Adr: ]

[Albbruch
t-=-=--FHr----- ri---IThfo----> =
Hode RRec RIaus BR-H Qexz_ Ri=ib BEina Qeod= Riuch B+

Die Eltal] Control Unit versucht dennoch stéandig,
die Verbindung automatisch wieder aufzubauen.

¢ Achtung !

Nach Abbruch mit Esc bzw. bei fehlerhafter
Synchronisation ist ein Weiterarbeiten tiber
Funk nur in Ausnahmefallen sinnvoll.

Projektdatei

Nach erfolgter Synchronisation ist das aktuelle
Projekt auf der Eltall Control Unit bereit zur Auf-
nahme der MeR3daten.

A Daten empfangen Soll ein auf dem Eltal] S verfligbares Projekt bear-
beitet werden, so ist dies zur Eltal] Control Unit
via Funk-Datentibertragung zu Ubertragen und als
aktuelles Projekt am RecLink-S zu vereinbaren.

RN Daten senden Nach Beendigung der Messung kann das Projekt
via Funk wieder zum Eltal] S gesendet und auf
der PCMCIA-Karte gespeichert werden.

Markierungen und Codelisten

Im Datentransfer Menu der Eltal] Control Unit
kdnnen die Markierungen und Codelisten vom
und zum Elta®S empfangen bzw. gesendet wer-
den (Menupunkte 7 und 8).
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Datentransfer

Betriebsmode Dual-Control

Dual-Control

(A

7-26

Elta S
Bedienkonzept

Zielvorgang am Instrument, Filhrung der Messung
vom Zielpunkt (Reflektor) aus.

IS  Aktivieren Dual-Control an Eltal] CU
mit Ubetragung einer Nachricht-Box
zum Eltal) $10/20:

Punkt anzielen und mit ENTER
MeRbereitschaft bestatigen.

Am Instrument ist der Zielpunkt anzuzielen und
mit Enter die MeRbereitschaft zu bestatigen.

zur Bestatigung

Danach wird die Nachricht-Box im Eltal] S Display
wieder geldscht.

An der ReclLink-S Station kann nun die Messung
ausgel®st werden. Die Programmbedienung dort
erfolgt analog der Bedienung am Elta] S. Die
Besonderheiten dazu sind im Kapitel 2 beschrie-
ben.

[543 Abbruch der Dual-Control Betriebsart.

Verbindung unterbrochen

Ist die Verbindung unterbrochen, erscheint an
Eltal] Control Unit folgende Meldung:

5 Messuna [ Adr: ]

[AIDDruch

t-=-=--FHr----- ri---IThfo----> =
Hode RRec RIaus BR-H Qexz_ Ri=ib BEina Qeod= Riuch B+

Das Programm versucht nun fortwéhrend, selb-
standig die Verbindung wiederherzustellen. Ist
dies erfolgreich, verschwindet obige Meldung
wieder.



Datentransfer

' Verfolgung Ein

Wird nach geraumer Zeit keine Verbindung herge-

stellt, kann mit der Taste IZW abgebrochen

werden.

é Achtung !

Bei Abbruch mit Taste WM wird die Ver-
bindung bewuf3t unterbrochen und fiihrt zu
folgenden Ereignissen:

1. der Stationierungspuffer geht verloren
2. der aktuelle Projekt Puffer geht verloren

Will man diese wieder aktivieren, ist das
Problem zu I6sen und die Verbindung wie-
derherzustellen.

Zielverfolgung

Die Vefolgung kann ebenfalls an Eltall Control
Unit mit den gleichen Funktionen wie am Eltal] S
eingeschaltet werden.

¢ Achtung !

Wenn wahrend der Zielverfolgung die Eltal]
Control Unit ausgeschaltet wird, ist die Ver-
bindung verloren und die Verfolgung des
Prismas nicht mehr méglich.
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Datentransfer

Externer Remotebetrieb

Remotebetrieb 6

Umschaltung des
Instruments auf
externe Steuerung

()  Uber RS232C Ka-
bel Schnittstelle.

Kabel
000057-1202-216

/

DatenKabel

708325-8012-000

z.B. Georadio QL
Nur zur Stromversorgung

12v

Kabel fur Datenlibertragung
mit RTS/CTS Leitung.
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[RCU Remotebetrieb Il

Abbruch nit E3IC

L e ] e JUERE ]

Das Instrument ist nun umgestellt auf die Steue-
rung Uber die externe Schnittstelle und erwartet
von dort die weiteren Befehle.

\

T-Verbinder
000057-1202-204

Kabelweiche
702710-9183-000

z.B. Externe Batterie
Nur zur Stromversorgung
6V

Zur externen Steuerung mit RTS/CTS Leitung wer-
den folgende Kabel empfohlen:

Kabellange 1.5 m: Best.-Nr.: 708177-9490
Kabellange 3 m:  Best.-Nr.: 708177-9450

Diese Kabel sind dann zu verwenden, wenn das
Instrument von einem externen PC ein- und aus-
geschaltet werden soll.



Datenformat

Das M5 Format

Projektdatei <NAME=.DAT

<NAME=> Projektname mit
max. 8 Zeichen

M5 Datensatzformat

1 Adressblock
1 Block Information
3 numerische Datenbl6cke

Die M5 Datenzeile

Mit dem Anlegen eines neuen Projektes wird eine
ASCII - Projektdatei gleichen namens erzeugt,
deren Datensatze an ein vordefiniertes Format
gebunden sind.

Das Eltal] S verwendet das Zeiss Datenformat
M5, welches flr alle Trimble(Zeiss) Vermessungs-
systeme einheitlicher Standard ist.

Alle 5 MelRdatenbldcke haben eine vorangestellte
Typkennung. Die 3 numerischen Datenbldcke sind
einheitlich mit 14 Wertstellen definiert und kdn-
nen neben Dezimalpunkt und Vorzeichen auch
Zahlenwerte mit vorgegebener Dezimalstellenzahl
aufnehmen.

Der Block fiir Informationen ist mit 27 Zeichen
definiert. Er wird fir Punktidentifikationen (PI) und
Textinformationen (Tl z.B.) verwendet.

Der Adressblock ist mit 5 Stellen festgelegt (von
Adresse 1 bis 99999).

Die Datenzeile im M5 Format ist 121 Zeichen
(Byte) lang. Multipliziert man diese mit der Anzahl
der gespeicherten Adressen (Zeilen), so kommt
man auf die GroR3e der Projektdatei in Byte.

Leerzeichen sind signifikante Zeichen in der M5-
Datei und dirfen nicht geléscht werden.

Im Beispiel ist eine M5 Datenzeile an Adresse 176
mit Koordinatenregistrierung (YXZ) der Einheit m
beschrieben. Die Punktidentifikation der Markie-
rung 1 ist DDKS S402 4201. In der Spalte 119
steht ein Leerzeichen (kein Fehlercode).

Das Zeilenende hat CR, LF (Spalten 120 und 121,
hier mit <= sichtbar gemacht).
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Mo 4 Spalte 120-121: Carriage Return <, Line Feed =
B - Spalte 119: Leerzeichen, im Fehlerfall , e
LI Spalte 114-117: Einheit fur Blocks
§ g :‘3 e Spalte 99-112:  Block5 Werteblock

Hé ; ) N Spalte 96-97:  Typkennung5 fir Block5

. § E . Spalte 91-94: Einheit fur Block4
§ § E § Spalte 76-89:  Block4 Werteblock

5% er
E E x Spalte 73-74:  Typkennung4 fir Block4

g_% E . Spalte 68-71:  Einheit fur Block3

3’% g % @ Spalte 53-66: Block3 Werteblock
~ 0 =

3-§ E » Spalte 50-51:  Typkennung3 fiir Block3
§ % g - Spalte 22-48:  Informationsblock Pl oder Tl
28 a8 (Punktidentifikation Pl oder

"2 3 | 8 Textinformationen TI, TO etc.)

Sé E ! .: Spalte 18-20:  Typkennung2 Pla (a=1-0, fur
E= 2 10 Markierungen) oder Tl

D- Spalte 12-16: Speicheradresse der Datenzeile

-0 H ]

E | Spalte 8-10: Typkennungl Adr fir Adresse
§ ? z Spalte 1-6: Kennung M5 Format

Lines Balegung  Beispiel W |eerzeichen | Trennzeichen
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Abk.  Bezeichnung

For Kennung Format
Mo Formattyp

Adr Kennung Adresse
Wertl

T2 Typkennung
a Markierung
Wert2

T3 Typkennung
Wert3
di nB  Einheit

T4 Typkennung
Wert4
di md  Einheit

T5 Typkennung

Wert5
di nb  Einheit
? Kennung

Sonderzeichen

| Trennung

. Leerzeichen

< CR (Carriage Return)
= LF (Line Feed)

Datenformat

Erlauterungen zur Datenzeile

Stellen Zeichen

3 alpha

2 alpha

3 alpha

5 numerisch
2 alpha

1 numerisch
27 alpha

2 alpha

14 numerisch
4 alpha

2 alpha

14 numerisch
4 alpha

2 alpha

14 numerisch
4 alpha

1 alpha

ASCII code

1 ASCIl 124
1 ASCIl 32
1 ASCIl 13
1 ASCII 10

Bedeutung

Eltaldd Format
5 MeRdatenbltcke

Wertl
Speicheradresse

Wert2 (Pla,Tl, TO...)
a=1,2,3,.,90
Pl oder Tl

Wert3
14 stelliger Wert
4 stellige Einheit

Wert4
14 stelliger Wert
4 stellige Einheit

Wert5
14 stelliger Wert
4 stellige Einheit

Fehlercode, ansonst =

Hex code
Hex 7C
Hex 20
Hex OD
Hex OA
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Datenspeicher PCMCIA-Karte

PCMCIA-Karten

Elta®S PC Typl (8086):
- nur SRAM-Karten

Elta®S PC Typ2 und
RecLink-S PC (486er ):

- SRAM-Karten

- ATA-Flash Karten

7-32

Das Speicherkonzept auf der Karte ist voll MS-
DOS" kompatibel. Der Projektspeicher ist lediglich
durch den Speicher auf der Karte begrenzt.

< Tip

Wenn die Karte voll, ist es mdglich, auf
Laufwerk D:\ des Elta” S Computers weiter
zu speichern. Hier steht ein interner Speicher
fur mindestens 3000 Datenzeilen zur Verfu-

gung.

Es kdnnen SRAM als auch ATA FLASH PCMCIA-
Karten verwendet werden. Bei der Verwendung
von SRAM Karten ist der Ladezustand der internen
Batterie in regelméfigen Abstédnden zu kontrollie-
ren. Ist dies nicht mdglich, sollte die Batterie zur
Sicherheit nach ca. 2 Jahren gewechselt werden.

Die zum Instrument mitgelieferte SRAM Karte ist
wiederaufladbar (rechargeable), d.h., die Karte
wird wahrend der Benutzung im Laufwerk auto-
matisch geladen.

Wird diese SRAM Karte flir langere Zeit nicht be-
nutzt (> 1 Jahr), sind die Daten vorher zu sichern,
denn es besteht die Gefahr des Entladens der
Batterie, was einen Datenverlust zur Folge hat.
Wiederaufladbare SRAM-Karten haben It. Herstel-
ler eine Batterie-Lebensdauer von ca. 10 Jahren.

¢ Achtung !

Bitte verwenden Sie nur die empfohlenen
PCMCIA-Karten




Datenspeicher PCMCIA-Karte

PCMCIA-Laufwerke

Das PCMCIA Laufwerk ist als Laufwerk A:\ im EI-
tald S Computer installiert.

Das im Eltal] S mit PC Typ 1 (8086) verwendete
interne PCMCIA-Laufwerk kann nur SRAM Karten
lesen und beschreiben.

Die Elta®S Instrumente mit 486er PC on-board
(Standard seit 10/1998) kénnen zusatzlich auch
ATA Flash Karten lesen und beschreiben.

Es ist unbedingt darauf zu achten, dal} andere
Computer und PCMCIA-Laufwerke zum Lesen und
Schreiben der Karten ebenfalls Treiber verwenden,
die kompatibel zu den Elta®S Treibern sind und
einen problemlosen Datenaustausch gewa hrleis-
ten.

¢ Achtung !

Bitte verwenden Sie nur die vom Hersteller
empfohlenen PCMCIA-Laufwerke und Trei-
ber.

Im Zweifelsfalle kontaktieren Sie bitte lhren
autorisierten Handler.
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Datenspeicher PCMCIA-Karte

PCMCIA-Karte formatieren

Mit dem Elta®S kénnen die PCMCIA Karten auch

formatiert werden.
[F¥3  im Hauptmenii zum Verlassen des An-
wendungsprogrammes:
Haun Fmannia M'erNIFKT
Pro &
Programmn beenden 2

Hos e
Eta Jda MHe in| 9
Koo. ———==—~ = s a- = o

/el |In den MS-DOS®Mode gehen.

Jetzt kénnen je nach Typ des Elta®S PC” s mit
folgenden Kommandos die Karten im Laufwerk
A\ formatiert werden:

Elta®S 8086 PC:
SRAM-Karte: C\>FTLFORM A:\

é Achtung !

Mit diesem Kommando kann auch das inter-
ne Laufwerk D:\ des Elta®S formatiert wer-
den, was einen Verlust der Software und der
Daten zur Folge hat. Bitte vergewissern Sie
sich, daB Laufwerk A:\ angegeben wurde.

Elta®S 486 PC:

Tip zum Navigieren im ge- SRAM-Karte: ~ SRAMFORM
samten Display: ATAKarte: ATAFORM
L i

L Elta®S Lin. Flash-Karte: FLASHFMT

Bedienkonzept
Grafisches Display Die Formatierung kann unter Umsténden ein paar
Sekunden dauern.
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Die Justierung des Instruments bestimmt fiir das
Eltad S alle notwendigen Verbesserungen und
Korrekturwerte, die eine optimale Mel3genauigkeit
garantieren.

Justieren V-Index / Hz-Kollimation
Justieren FineLock

Justieren QuickLock

Justieren Kompensator

8-1



Justieren

Justierverfahren

Durch eine erhdhte Beanspruchung des Instru-
ments unter extremen MefRbedingungen, beim
Transport, nach l&ngerer Lagerung sowie durch
groRere Temperaturanderungen kann das Instru-
ment dejustiert sein. Dies kann zu fehlerhaften
Resultaten fiihren. Diese Fehler kdnnen durch
Justierung oder bestimmte MeRverfahren beseitigt
werden.

Justieren 2 [2 dustieren |[TARBACH |

. . Verb. Standard 1 B
Im Menupunkt Justieren QuickLock 7

sind folgende Justierpro- feinzieldetekt. 2
gramme verfugbar:

Mendi Justieren.

Verbesserungen Instrument Bestimmung der Hohenindexverbesserung

Standard (V-Index) und der Zielachsenverbesserung (Hz-
Kollimation).

Feinzieldetektion Bestimmung der Koordinaten fiir das Mittelpixel

des FineLock Moduls".
“nicht fur Eltal) S Point

QuickLock Justierung des QuickLock Sensors”
“nur fiir Eltad S Space
Kompensator Spielpunktbestimmung des Kompensators.
¢ Achtung !

Bei allen Justierungen ist darauf zu achten,
daR sich das Instrument der Umgebungs-
temperatur angepal3t hat und vor einseitiger
Erwarmung (Sonneneinstrahlung) geschiitzt
ist.
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Justieren

Instrumentenfehler und ihre Verbesserungen

i Hohenindex- Kippachse
verbesserung

Der Hohenindexfehler ist der
Nullpunktfehler des Vertikal-
kreises gegentiber der Steh-
achse.

Vertikalkreis

c Zielachsen-
verbesserung “ o

Der Zielachsenfehleristdie /0 siiachee M\ S e
Abweichung vom rechten

Winkel zwischen Kippachse
und Zielachse. -

Horizontalkreis

k Kippachs-
verbesserung Stehachse

Der Kippachsfehler ist die
Abweichung vom rechten
Winkel zwischen Kippachse
und Stehachse. Er wird
werksseitig bestimmt und
seine Verbesserung im In-
strument gespeichert.

Zielachse

Kippachse

Weitere Fehler sind:

Spielpunkt des Kompensa-
tors

Fehler in der Bestimmung
des Mittelpixels des
FineLock Moduls.
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Justieren V-Index / Hz-Kollimation

Die Bestimmung der Hohenindex- und Zielachsen-
verbesserung sollte nach langerer Lagerung bzw.
nach dem Transport des Instruments, nach gro3e-
rer Temperaturanderung und vor genauen Ho-
henmessungen durchgefiihrt werden.

< Tip

Das Instrument ist vorher mit Hilfe der elek-
tronischen Libelle prazise zu horizontieren.

Zur Bestimmung ist ein gut sichtbares Ziel in ca.

100 m Entfernung in Hz und V anzuzielen. Der

Zielpunkt sollte nahe der horizontalen Ebene lie-
gen (im Bereich V = 100%" £10%").

Verb. Standard 1 [211 Instr.Verb. Standard |

. . o, e
Bestimmung der Zielachsen- i 0 5E88_20n
O i - H Best i 1
und Héhenindexverbesse e
rung oder Setzen der Werte ] ] ]
c=i=0. Die aktuellen Werte fiir c und i werden im MeR3-

wertfenster angezeigt.

c Zielachsenverbesserung
i Hohenindexverbesserung

Neue Bestimmung 1 [212 Instr.Verb. Lage 1 [Adr: 288 |

. . Zieluns mit: Hz 1345678 3o0n v
Besﬂmmung der Werte flr Fadenkreuz U1 106 . @52 30n
- . i ol
c und i durch Messung in mooo & 7 i Me==ung | 3
zwei Lagen. — T T T T T TJ=+Jcc=] T |

zur Messung in Lage 1.
Danach dreht das Instrument automatisch in die
Lage 2. Derselbe Punkt ist erneut anzuzielen.

zur Messung in Lage 2.
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Die neuen Verbesserungen [214 Instr.Uerb.: Wahl I |

des Hohenindex- und des e 2.0300 =on i 3.0811 sn
. 1 . o[ -, p=lnly}

Zlelachse_nfehlers werden Heoe Herfc nharnchnen 3

automatisch berechnet.

Die neuen Werte werden abgespeichert.
Die alten Werte bleiben bestehen.

& Technik

Bei der Bestimmung von Hoéhenindex- und
Zielachsenverbesserung wird auch eine
Spielpunktbestimmung des Kompensators
durchgefiihrt.

Fehlerfall

Wenn einer der Werte fiir ¢ und i den zulassigen
Bereich von & 50 mgon Uberschreitet,  erfolgt
die Fehlermeldung:

Fehler Instr.UVerbh. Standard
Grenzwertiberschreitung

Kollimationsverbhesseruna Icl > S0 mgon

[ Meiter mit beliebiger Taste ... |

Die Werte werden nicht abgespeichert und man
gelangt zuriick zum Meni zur Neubestimmung.

é Achtung !

Sind trotz genauester Zielung und Wiederho-
lung der Messung die Werte immer auf3er-
halb des Bereiches, ist das Instrument einer
Service-Kontrolle zu unterziehen.

Setzen der Werte fiir ¢ und i gleich Null.
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8-6

Justieren FineLock

Feinzieldetektion 4

Bestimmung der Koordina-
ten fur das Mittelpixel der
FineLock CCD-Matrix.
Zuvor ist der V-Index und
die Hz-Kollimation (i, c) zu
justieren.

Die neuen Werte fir die
Mittelpixelkoordinaten
werden automatisch be-
rechnet und registriert.

Die Standard-Instrumentenverbesserungen (i, c)
sind vorher zu bestimmen.

[242 Justieren FinelLock [Adr: 288 |
Prizma senau Hz 148, 1214 Foh G] t}"
anzielen 1 0@ . 550 F0h

L] FineLock Just ﬁ L
{————PNHr—-———- 3{-———Info————32

N N N N B N CETE EEEEW -

Ein gut sichtbares Prisma ist in ca. 100 m Entfer-
nung genau anzuzielen (augig).

zur Messung fiir die Justierung.

Die Justierung erfolgt automatisch und kann ma-
ximal bis zu 40 Sekunden dauern. Wéhrend dieser
Zeit sind auf3ere Einflisse (Erschiitterungen etc.)
auf Instrument und Reflektor zu vermeiden. Re-
gistrierung und Riickkehr zum Mend Justieren
erfolgen automatisch.

Fehlerfall

Wenn aufgrund von Erschiitterungen, atmosphé-
rischen oder anderen Einfliissen keine Justierung
FineLock méglich ist, kommt die Fehlermeldung:

| Fehler ||Ju5t ieren FinelLock |

Justierung nicht miglich!

[ Heiter mit beliebiger Taste ... |

Es werden keine Werte abgespeichert und man
gelangt zuriick zum Meni der Justierung.

¢ Achtung !

Ist trotz genauester Zielung und Wiederho-
lung der Messung keine Justierung FineLock
maglich, ist das Instrument einer Service-
Kontrolle zu unterziehen.



Justieren

Justieren QuickLock

QuickLock 7

Bestimmung einer Winkel-
verbesserung zur horizonta-
len Orientierung des
QuickLock Lasers.

oder —)

Wichtiger Hinweis:

Der Kompensator Spielpunkt und die Standard-
Instrumentenverbesserungen (i, c) sind vorher zu
bestimmen.

[271 Justieren OQuickLock Il |

Frisma senau Hz @, E0EE 30n v
anzielen 11 ALE . BOED 300
Ho00 QuickLock Jus ﬁ L
{————PMr————— 3{———Info————%

[ N N D B N CET EECY . -

Das Prisma (Reflektor) am QuickLock Sensor ist in
ca. 100 m (nicht unter 20 m) Entfernung genau
anzuzielen.

nach Anzielung. Das Instrument dreht
um ca. 30 gon aus der Zielrichtung.

Danach erfolgt die Auswahl der QuickLock-ID:

[Zielsuche Il

Feinzieldetektion H Aus
1fd.Nr. des GZ-Moduls : 1 : 106175

| <7 § =+ 0 JStocd | | ¥ Jsched |
B QuickLock-ID auswahlen.

Die Feinzieldetektion hat keinen Einflul} auf die
QuickLock Justierung.

Start der QuickLock Justierung.

Das Instrument macht dabei eine Zielsuche mit
dem QuickLock Sensor. Danach erfolgt die Riick-
kehr in das Justiermenti.

Nach erfolgter QuickLock Justierung ist das
Instrument zur Ubernahme der Werte aus- und
wieder einzuschalten.

< Tip

Nach jeder Montage des QuickLock-Trage-
griffes ist diese Justierung durchzufiihren.
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Justieren

Justieren Kompensator

8-8

Kompensator- Stehachse
achse food

Zielachsrichtung

Kompensator )

Spielpunktbestimmung des
Kompensators und Uber-
prifung der Horizontie-
rung.

Neue Bestimmung 1

Bestimmung neuer Spiel-
punktkomponenten sk und
sz.

Das Eltal] S hat einen Zweiachskompensator,
mit dem nach der Horizontierung des Instruments
verbleibende Stehachsneigungen in Ziel- und
Kippachsrichtung kompensiert werden.

In regelméafigen Abstanden, insbesondere vor
prézisen Hohenmessungen, ist eine Uberpriifung
durch eine Spielpunktbestimmung notwendig.

|251 Epielpunkt Konpensator ”

=k @ A0Ez [on
SZ @, a0Es 30h
Heue Best imnung 1

Hori1zonti1erung priifen

Die aktuellen Spielpunktwerte fir sk und sz wer-
den im MeRBwertfenster angezeigt.

sk Komponente in Kippachsrichtung
sz Komponente in Zielachsrichtung

Das Eltal] S fiihrt nach dem Auslésen automatisch
eine Spielpunktbestimmung durch.

[253 Spielpunkt Kompensator ||

ALt Heu

=k 0. 0802 3oh||(sk @, @a01s [on

=Z 0. 2304 Jon||sZ @, 8042 3oh

Heue Herte iibernehnen ?
BENINe in|

Die neuen Werte werden abgespeichert.
Die alten Werte bleiben bestehen.

é Achtung !

Um den Spielpunkt exakt zu bestimmen ist
es wichtig, daf3 die Flissigkeit des Kompen-
sators zur Ruhe kommt; das Instrument also
keinen Erschiitterungen ausgesetzt ist.



Justieren

Horizontierung prufen 2 [Horizontierung]

. 0 .00s0 —-0.0140
Aufruf der Anzeige ,,elekt-
ronische Libelle** zur Hori-
zontierung des Instruments.

Kippachse Zielachse

Die Vorzeichen der Neigungswerte sind in der
Lage 1 folgendermal3en zu interpretieren
(N.n. = Neigung nach):

Neigung Kippachse Zielachse
positiver Wert:  N.n. rechts N.n. vorn
negativer Wert: N.n. links N.n. hinten
(BN Erste Schritte Mit den Ful3schrauben des Dreiful3es sind die
Vorbereitung einer Neigungswerte nahe Null zu stellen. Eine genaue-
Messung re Horizontierung ist bei eingeschalteter

Kompensation nicht unbedingt notwendig. Auf
jeden Fall sollten verbleibende Restneigungen im
Arbeitsbereich des Kompensators (+0.092 gon)
liegen.

< Tip
Eine prazise Horizontierung ist dann sinnvoll,

wenn wegen Vibrationen der Kompensator
abgeschaltet werden muf3.

Der Aufruf der elektronischen Libelle ist an
jeder Stelle des Programms mit dem Hotkey
Ctrl L mdoglich.

¢ Achtung !

Wurde das Instrument tiber einem Punkt
horizontiert und zentriert, ist nach einer
erneuten Horizontrierung die Zentrierung mit
dem optischen Lot zu Gberprifen
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9 Konfiguration

Die Konfiguration paf3t das Eltal] S an alle Mef3-
bedingungen und Anforderungen unter Beriick-
sichtung eines optimalen Bedienkomfort an.

Konfiguration Instrument
Konfiguration Programme
Konfiguration Markierungen

Konfiguration Codelisten

Konfiguration Update
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Konfiguration

Konfiguration 9 [9 Konfiguration |[TAMBACH |
é} 7 Hrugranne E
6.15% “"\[\

AL

Codelisten
Update

Hark ierungen

+ oder direkt Tasten HEM bis WEN

zur Auswahl der Konfigurationen.

Die in der Konfiguration gesetzten Einstellungen
werden in der Regel permanent gespeichert. Bei
Ausnahmefallen (temporare Speicherung) wird in
der Beschreibung darauf hingewiesen.

Bedienung in den Sub-Menus

Die Bedienung in den Menis der Konfiguration
hat zur Einstellung von Schaltern bzw. Eingabe
von Informationen und Daten ein einheitliches

Konzept. Haufig benotigte Tasten sind:

Positionierung Cursor
WN- BN Direktwahl von Sub-Mentis
B  Umschaltung in den Auswahlfeldern
Bestatigung der Eingabe, Menl verlassen

[FX3  Verlassen des Sub-Mends,
bei Anderungen von Einstellungen
kommt vor dem Verlassen die Abfrage:

911 Trctrimonton—Tan

[Konfiguration

TuR[ - =
Ken dAnderungen speichern ?

EEMN=in

Anderung wird ibernommen

0 Eltal S - Keine Anderung der Einstellungen
Bedienkonzept In den folgenden Beschreibungen wird diese In-

formation zur Bedienung vorausgesetzt.
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Konfiguration Instrument

Konfiguration 9 [21 Instrument |

-Hesser-Kal1 EinsAus-Konfig
Instrument 1 Echalter Eprache

3
Fielsuche 4 Batterien

Einstellung und Kontrolle Standardeinst.
aller fuir die optimale Bedie-
nung des Instruments not-

wendigen Sf:halter, Parame- + oder direkt Tasten M bis BEN
ter und Optionen. zur Auswahl der Konfigurationen.

Sp@=1th

Menu der Instrument-Konfiguration.

Uberblick Konfiguration Instrument

i i
91 Konfiguration Instrument

I 911 Instrumenten-Typ

EI IE' 912 Externe E-Messer-Kalibrierung

| 913 Schalter
I 9131 Beleuchtung

—— 9132 Peripherie
—— 9133 Verbesserungen

I—— 9134 Einheiten / Dezimalstellen
—— 9135 Bezugsysteme

——— 9136 Registrierung

—— 9137 Fehlergrenzen

—— 9138 Bedienung

—— 914 Zielsensoren
| 9141 FineLock

I 9142 QuickLock
—— 9143 QuickLock-ID

—— 915 Schnittstellen

— 916 Uhr

—— 917 Ein/Aus-Konfiguration
—— 918 Sprache

—— 919 Batteriemanagement

—— 910 Standardeinstellung
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Konfiguration Instrument

9-4

Instrum.-Typ 1

Festlegung, ob Messung
mit Instrument oder durch
manuelle Eingabe.

Anzeige von Instrument-
Seriennummer, Software-
Version und PC Typ.

E-Messer-Kalib 2

Anzeige und Eingabe von
Kalibriermaf3stab und Addi-
tionskorrektur zur zusatzli-
chen Korrektur der Stre-
ckenmessung.

[911 Instrumenten—-Tup ]

Tup HEElts = |

Gerate-ID : 100000

EH-Version : 1.30

PC—-Uersion HE- 4
Typ: Elta S

Manuelle Eingabe

Gerate-ID: Instrument Serien-Nummer
SW-Version: Installierte Software-Version

PC Version: Anzeige PC-Typ des Elta®S
1 = 8086 Prozessor
2 = 486 Prozessor

|912 Externe E-MHesser Kalibrierung

Kalibriermnagstab H | i, D00000]
Additionskorrek tur H 0.0000 n
Kalibriermaf3stab: Default = 1.000000

& 0.995000 < Km < 1.005000

Additionskorrektur: Default = 0.0 mm
et -10.0mm < Ak < 10.0 mm

é Achtung !

Beide Werte haben direkten EinfluR auf die
gemessene Strecke! Sie miissen deshalb in
einer exakten Kalibrierung bestimmt worden
sein.



Konfiguration Instrument

Schalter 3

Ein- bzw. Ausschaltung von
Gerate-Funktionen und
deren Parametern.

Schalter

Beleuchtung

Ein- und Ausschaltung so-
wie Regelung der verfiigba-
ren Beleuchtung am In-
strument.

Strichkreuz ein
Display ein

Schalter

II

Peripherie

Ein- bzw. Ausschalten von
Sensoren und Aktoren.

PositionLight ein
=] SearchLight ein

[913 Schalter ]

Be leuchtung 1 Registrierung [
Feripherie Fehlergrenzen 7
Uerbesserungen 3 Bedienung 8
Einheiten 4 Datenfunk o
Bezugssystene =5
Meni Schalter zur Instrument-Konfiguration.
[9131 Echalter Beleuchtung |
Strichkreuz Ein Helligkeit: Normal]
Display Ein Kontrast H =]

Strichkreuz: Ein / Aus

und die Schalter fiir die Display Beleuchtung:

Display: Ein / Aus

Helligkeit: Low / Normal / High

Kontrast: 0 (gering) bis 10 (hoch)
< Tip

Ein- und Ausschaltung der Beleuchtung ist
auch mit dem Hotkey Ctrl + | moglich.

[F13& Schalter Peripheric

PFomitionlight EECE Sesrchilight

ELiH — i FH
[EE Tt f Aus Toe Eirn
I'hErsoee Eer Eamn Hotor [ZINEY

B8 Umschaltung aller Schalter von Ein « Aus.
SearchLight Ein: Permanent oder blinkend

Schalter SearchLight wird nur dann angeboten,
wenn das Hardware-Modul vorhanden ist.
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Konfiguration Instrument

Schalter [9133 Echalter Uerbesserungen ]
Konpensat ion Heigung [Ein |

Verbesserungen Indexverbesserung Ein
Fiellinienverbesserung Ein

. Hetterreduktion Ein

Ein- bzw. Ausschalten von

Verbesserungen an den )

und Strecken. Default: alle Schalter auf Ein.

o
Kompensator Ein

Nach dem Einschalten des Instruments ste-
Anhang hen alle Schalter wieder auf Ein.
Geo-Glossar

[9134 Schalter Einheiten + Dez.Stellen
Strecken : ] 3
. . . Tenpaeratur H o a
Modifikation der Anzeige Druck : hPa o
von MafReinheiten und An- )
zahl der Dezimalstellen. Strgcken. m ft
Dezimalstellen: 1-4 1-4
Winkel: gon DMS deg mil
Dezimalstellen: 1-5 0-1 1-5 1-4
Temperatur: °C °F
Dezimalstellen: 0-1 0-1
Druck: hPa Torr inHg

Dezimalstellen: 0-1 0-1 1

< Tip

Die Anzahl der Dezimalstellen bezieht sich
nicht auf die interne Speicherung der Daten,
sondern lediglich, wie die Daten im Display
dargestellt werden.

Umschaltung Winkel- und Streckeneinheit
auch Uber Hotkeys Ctrl+A sowie Ctrl+D.
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Konfiguration Instrument

Schalter 3
Bezugssysteme 5

Modifikation der Anzeige
von Koordinatensystemen
und Definition von Winkeln
und Richtungen.

Beispiele

Beispiele

|9135 Echalter Bezugssustem |

Achszuordnunga | G

Anz .-Folge Hih ]

Hihe H-

Hz -Richtung orientiert

Vert.Bezug  Zenitwinkel
Achszuordnung:

X Y N

Y-X X-Y
Y X E

Anzeige-Folge:  Y-X/ X-Y E-N/ N-E
Hohe: z El

Vertikales Bezugssystem:

Zenitwinkel Vertikalwinkel
90°

ogon

1009°" 300%" O 180°
2009°" 270°
1: Zenitwinkel mit 2: Vertikalwinkel mit
Einheit 400 gon Einheit 360°
| Hohenwinkel Neigung [%]
1600™"
+100% +100%
Omil Omil 0% 0%
-100% -100%
-1600™!
3: Hohenwinkel mit 4: Neigung [%] mit
Einheit 6400 mil Einheit %
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Konfiguration Instrument

Hz-Richtung:

original: es wird die originale Hz-Teil-
(default) kreisablesung registriert.
orientiert: es wird die orientierte Hz-

Richtung registriert.

Schalter 3 [2136 Schalter Registrierung
. . Registrierung Ein
Registrierung 6 Ziel Extern

Format Rec B
7 1 1 1 | 1 1 ] |
Registrierung Ein Registrierung ~ Ein oder Aus
Default Wert:  Registrierung Ein
Ziel: Intern (A:\ oder D:\DATEN)

Extern (RS232C)

Format: Rec E (M5, intern und extern)
Rec500 (nur extern)

Konfiguration [2151 Editieren von Paranetern
RS232C Schnitt- Baudrate FEENN] Datenbits 8
Ste”enparameter Paritiat keine Stopbits 1

Protokoll Hon—Hoff

Konfiguration der Schnittstellenparameter. Diese
sind ebenfalls am externen Gerat einzustellen.

Baudrate: 1200/2400/4800/9600/19200
Paritat: keine / ungerade /gerade
Protokoll: Xon-Xoff / Ln-Ctl / Rec500
Datenbits: 817

Stopbits: 1/2
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Schalter 3
Fehlergrenzen 7

Fehlergrenzen Aus
@] Fehlergrenzen Ein

Schalter 3
Bedienung 8

Definiert die Position der
motorischen Triebe fir
rechts- bzw. linkshandige
Bedienung in Lage 1 bei
Instrumenten mit 2 Bedien-
einheiten.

Schalter

Datenfunk

II

Konfiguration Datenfunk

Konfiguriert den ange-
schlossenen Datenfunk mit
seinen Parametern.

|92137 Echalter Fehlergrenzen |

Fehlergarenzen [EEGH

Default Wert:  Fehlergrenzen Ein

Schaltet die in der Konfiguration der Programme
gesetzten Fehlergrenzen Ein bzw. Aus.

[9138 Echalter Bedienung |

Bedienung in Lage 1 HErechtshandig

Bedienung in Lage 1:

rechtshandig /  linkshandig

H1AI]l Ko 1 rat poan  Dha ks Fomd

Hadu | :
Installation ! Imtarn

Modul:  Georadio QL
Installation: Intern oder Extern
Bl zur Umschaltung.

Intern  bei eingebautem Funkmodul
Extern Anschlul des Funkmodules an die R$232
Schnittstelle
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Konfiguration Instrument

Schalter Georadio QL

Das Instrument Uberprift automatisch das Funk-
modul und vergibt eine Adresse. Diese Adresse
Parameter wird dann verwendet, um das Funkmodul zu
identifizieren.

Datenfunk

d
=
» g

QuickLook Sensor —

Eltad Control Unit — Georadio QL mit Eltall Control Unit

[21392 Paraneter Datenfunk

Adresse H
Kanal H

Frotokoll

Sobald das Funkmodul erkannt wurde, ist es mog-
lich den Kanal zu wechseln, falls der gewahlte
Kanal schon von anderen Nutzern belegt ist. Auch
die Adresse kann gewechselt werden, falls sie mit
einer benutzen identisch ist.

CU starten und Offline anwéahlen

Konfiguration Datenfunk und Parameter wie am
Instrument durchfiihren.

Installation: Extern.

¢ Achtung!

Das RecLink Modul muf eine andere Adresse
als die anderen mitbenutzen Module haben.

[N Konfiguration
1
Instrument, Quick- ¢ Achtung!
Lock ID Nicht vergessen - Funkmodul ist als Quick-

Lock - ID zu setzten !

Die vergebene Adresse ersetzt hierbei
die bisherige sechsstellige Seriennummer
(DLS 70).
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Zielsuche 4

Konfiguration der Zielsenso-

ren.

FineLock 1

Aktivierung und Konfigura-
tion des FineLock Moduls.

&

0 < T, < 60 sek.

QuickLock 2

Festlegung Status FineLock
Zielverfolgung nach Quick-
Lock Suche.

QuickLock-ID 3

Edit

I ﬁ :
[¢]
y [

Neue QuickLock-ID
Léschen

Andern einer
QuickLock-ID

|214 Konfiguration Zielsuche |

uicklLoc
QuickLock-ID 3

MenU der Konfiguration Zielsuche.

[9141 Konfiguration FinelLock |

Feinzieldetektion HEin ]

MHachlaufzeit Verfolgung HE.- 1

Feinzieldetektion: Ein / Verfolgung / Aus
Diese Einstellung wird in den Mel3programmen
bei Aktivierung FineLock zuerst angeboten.

Nachlaufzeit Verfolgung: ~ Abbruchzeit T,
der Zielverfolgung von ,,Prisma verloren* bis zur
erneuten Kontaktaufnahme in Sekunden.

[9142 Konfiguration OuickLock |

FineLock Trackinag nach Suche : [T

Im Anschluf3 an die QuickLock Suche

Ein Zielverfolgung ein,
Aus keine Zielverfolgung.

[F143 Honf igurat ion OuickLock-1D

Bl M . Enp Mammer —Mr .

Laufende Nummer Adresse des Daten-
QuickLock-ID funkmoduls
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Uhr 6

Modifikation der Anzeige
von Datum und Uhrzeit.

zur Eingabe der

Uhrzeit

Dat zur Eingabe des
Datums

Kfg Konfiguration
Anzeige

Ein/Aus-Konfig 7

Konfiguration von Funktio-
nen, die vor dem Laden von
Programmen ausgefuhrt
werden sollen.

9-12

[216 Konfiguration Uhr |

Zaeitfornat H
Datunsformat H JJ.MM.TT

Zeitformat:

24 HH:MM 24 Stunden:Minuten

24 HH:MM:SS 24 Stunden:Minuten:Sekunden
12 HH:MM 12 Stunden:Minuten

12 HH:MM:SS 12 Stunden:Minuten:Sekunden

Datumsformat:

TT.MM.J Tag.Monat.Jahr
MM.TT.J Monat.Tag.Jahr
J.MM.TT Jahr.Monat.Tag

Hotkey zur Eingabe von Datum und
Uhrzeit an jeder Stelle im Programm:

[9161 Datum und Feit |

Zeit : 14:22
Datun : 16.11.97

z=it Joat B ) | QK= ) | J | |

Nach Aktivierung der Schalter Zeit bzw. Dat kann
die Zeit bzw. das Datum im konfigurierten Format
eingegeben werden.

[917 EinsAus—Konfiguration

Levelling HEFE in |

Etationseingabe H Ein

B8 Umschaltung der Schalter von Ein « Aus.

Levelling: Anzeige Horizontierungsmenu
vor dem Hauptmen.

Stationseingabe: Eingabe einer Station vor der
Messung im lokalen System.



Konfiguration Instrument

Stationseingabe Vor der Messung kann fir die Station eine Punkt-
information und weitere Stationsparameter (th, ih,
Reflektortyp etc.) eingegeben werden. Diese wer-
den im Projektfile als Header vor den MeRRwerten
gespeichert.

Sprache 8 |918 Konfiguration ESprache

Konfiguration der Sprache,
in der die Software im Dis-
play erscheint.

Eprachversion : Deutsch

Vorhandene, integrierte Sprachversionen werden
hier zur Aktivierung angeboten.

Mit Eltal] S:

Batterie 9 |919 Batterienanagenent

Management und Kontrolle
der angeschlossenen Batte- Tachumeter intern : 100 #
rien und deren Kapazitaten.

Anzeige der verbleibenden Restkapazitat der in-
tern oder extern angeschlossenen aktiven Batterie.

[ETIM=N Hotkey fur den Batteriemanager, an
jeder Stelle im Programm mdglich.

< Tip

Zum Wechsel zwischen interner mit externer
Batterie einfach die volle Batterie anschlieen
und danach die ladungsschwache Batterie

abnehmen. Die Stromversorgung bleibt
dabei erhalten.

Zum Wechsel gleicher Batterietypen die An-
wendung beenden, das Instrument ausschal-
ten und die Batterie wechseln.
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Mit Eltal] Control Unit:

Batterie ] [S1% Tint & e esansgesant

Management und Kontrolle Battaria Instrunsnt EiL

o_ler angeschlossenen _B?tte- pan e ol et

rien und deren Kapazitaten.

Anhang Anzeige der verbleibenden Restkapazitat der in-
Technische Daten tern oder extern angeschlossenen aktiven Batterie
Elta Control Unit des Instrumentes, der Radiobatterie (RCU) und der

Stltzbatterie der Eltal] Control Unit.

[T =R Hotkey fiir den Batteriemanager, an
jeder Stelle im Programm mdglich.

: 91 Trctrimaont
Standardeinst. 0 [Etandardeinstellung ]
=)
i
8
=)

H ] 125 Ftandardwerte setzen 7

Setzt die gesamte Konfigu- En

ration des Instruments auf giel U= LOHW| o,

die im Programm festgeleg-

ten Default-Werte zuriick. ohne Modifikation zurtick
alle Parameter der Instrument-  Konfi-
guration werden auf ihre Default-Werte
zuriickgesetzt.
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Konfiguration Programme

Konfiguration 9 [22 Konfiguration Programme |

Stationieruna 1
Koordinaten
Programme 2 soordin 5
Allg. Funkt. 4
Einstellung Und Kontrolle Proiektinfo 5 Etandardeinst. 1]

aller fur die Anwendungs-
programme notwendigen
Schalter, Parameter und

Optionen. + oder direkt Tasten I bis BEN

zur Auswahl der Konfigurationen.

Menu der Programme-Konfiguration.

Ubersicht Konfiguration Stationierung

AP, 921 Konfiguration Stationierung
— 9211 Freie Stationierung
— 92111 Ausgleichungstyp
—— 92112 Standardabweichungen
> —— 92113 Fehlergrenzen
Ys Yoi Ypi Y —— 92114 Nachbarschaftstreue Anpass.

—— 92115 Reduktionen
B s [ tte wassateoorn
—— 9212 Stationierung auf bekanntem Punkt
— 92121 Standardabweichungen
—— 92122 Fehlergrenzen
+—— 92123 Nachbarschaftstreue Anpass.
—— 92124 Reduktionen
—— 92125 MaRstabsbereich
—— 9213 Exzentrischer Standpunkt
— 92131 Standardabweichungen
— 92132 Fehlergrenzen
—— 92133 Reduktionen
—— 9214 Hbhenstationierung
—— 92141 Gewichtseinheit
—— 92142 Fehlergrenzen
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Stationierung 1 [921 EZtationierungen |

A Freie ZTtation. 1

Einstellung und Kontrolle Exz . Standokt. 3

von Fehlergrenzen, Stan- Hihenstation. 4

dardabweichungen, MaR3-

stabsbereichen und Reduk- Men zur Konfiguration der Stationierung.

tionsparametern.

Freie Station. 1 [9211 Freie Stationierung |
EOCREIRN TN Mafst.-Bereich 6

analog daZU Feﬁ?e?;rgn:én 3
Anpassung 4

Stat. bek. Pkt Reduk t ionen =

Die Konfiguration der Freien Stationierung bein-
haltet alle méglichen Einstellungen der Konfigura-
tion von Stationierung auf bekanntem Punkt und
exzentrischem Standpunkt.

. p)
Exz. Standpkt. 3 Konfigurationsmeni Freie Stationierung.

Freie Station. 1 [92111 Freie Ztat. Ausgleichungstup |
1

Berechnunga : Einzelpunk tausgleichung
H Ein

Ausgleich.-Typ Hechsel
. . Mapstab : frei
Festlegung, ob und wie die Hechsel :  Ein

Berechnungsart bzw. der
Maf3stab in der Freien Stati-
onierung standardmaRig

Die gewa hlte Einstellung entspricht der im Programm
zuerst angezeigten Berechnungsart.

eingestellt werden. Berechnung:  Einzelpunktausgleichung /
Helmert-Transformation
Mafstab: frei / fest
Wechsel: Ein

Berechnungsart bzw. Mal3stab
kdnnen wéhrend der Freien
Stationierung verandert werden.

Aus

Man ist an die vorgegebene
Berechnungsart bzw. Mal3stabs-
einstellung gebunden.
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Festlegung der Standard-
abweichungen von Beo-
bachtungen und Zentrie-
rung fiir die Gewichtung in
der Einzelpunktausglei-
chung.

&  0.0001<sr<1gon
0.001<sdc<1m
0 < sdl <1000 ppm
0.000<ssz<1m

Freie Station. 1
Fehlergrenzen 3

Definition von Fehlergren-
zen fur die Ergebnisse der
Freien Stationierung.

& 0.000sva<1lgon

0.000 <vrivghl <1m

Konfiguration Programme

Freie Station. 1
Standardabw. 2

[22112 Einzelpunkt-Ausgl. Standardabw. |

HRONLRLE] gon

Richtungen H
Strecken konstant:

0.003 n
Strecken linear 0 ppr
Fentrierung O0.000 m

Eingabe der Werte in vorgegebenen MaReinheiten.

Default-Werte:
Richtungen: sr=0.0003 gon
Strecken konstant: sdc =0.001 m
(konstanter Teil)
Strecken linear: sdl =0 ppm

(mit Streckenlénge linearer Teil)

Zielzentrierung: sz=0.000m
(Zentriergenauigkeit Reflektor Uiber Zielpunkt)

< Tip

Eine Vorgabe von 0.0 bewirkt, daR dieser
Parameter ohne EinfluR} auf die Gewichtung
bleibt.

|92113 Freie Stat. Fehlergrenzen

n=fest n=frei
Lineare fibw. wvr | . 040 0.030 n
Richtungsabuw. wva 0.0050 a.0050 gon
OQuerabuw. wq 0.030 a.o020 ]
Langsabw. ul 0.0320 0.020 ]

Eingabe der Werte in vorgegebenen Mal3einheiten.

Default-Werte: m=fest m=frei
Lineare Abw. vr: 0.040 0.030m
Richtungsabw. va: 0.0050 0.0050 gon
Querabw. vq: 0.030 0.020 m
Langsabw. v 0.030 0.020m
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[22114 Stationierung Nachb. Anpassung |

Freie Station.

An passung Hodus :
. Gewichtsexponent n | 2.0 p=1/D"
Ein- und Ausschaltung bzw.
Gewichtsfestlegung der .
Modus: Abstandsgewichte / Aus

nachbarschaftstreuen An-

passung. Gewichtsexponent: 05/1/15/2
Zur Verteilung der Restklaffen nach Abstandsge-
wichten mit Hilfe des arithmetischen Mittels.

Default Modus: Aus

Freie Station. [22115 Reduktionen

II

Reduktionen Hihe : Ein
. ildun H
Ein- und Ausschaltung von ARk lduns ST
Abbildungsreduktionen. . . .
Hohenreduktion: Ein / Aus
Abbildung: GauR3-Kriiger / UTM/ Aus
Default Reduktion: Aus

Die Reduktionen wirken (eingeschaltet) parallel
zum bestehenden MaR3stabsfaktor m an den
gemessenen Strecken.

Freie Station. [22116 Stationierung Magstabshereich

HMagstabshbereich @ * (500 ppnr
Festlegung des zulassigen
MaRstabsbereiches. MaRstabsbereich: Eingabe in [ppm]
& -9999< MB <9999 Default Wert: +1500 ppm
< Tip

Bei einem Wert von 0 ppm wird der MaR3-
stabsbereich nicht Gberpriift.
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[9214 Hshenstationierung |
Festlegung von Standard- ehlerarenzen
abweichungen und Fehler-
grenzen der Héhenstatio-
nierung. Menu der Konfiguration Hohenstationierung.

Hohenstation. [92141 Hshenstat. Standardabuw. |

c : R n Strecke fiir Gewicht 1

II

Standardabweichung
Gewicht fur D > Cc I p = cEADE
. el Gewicht fur D {=z c ! p = 1

Definition des Streckenbe- Hernn c = O !p = 1Dz

reiches, fur den p = 1 gilt.

Eingabe Streckenlange ¢ in [m].

Default: c=30m
0< ¢ £9999 m

&

Beisp.: bis 30 m Streckenlange —>p=1
ab 30 m Streckenlange > p=c2 /D?

c=0 >p=1/D?
Hohenstation. |92142 Hohenstat. Fehlerarenzen
Fehlergrenzen Hihenabw . vz ! HEROHEED] ~

Die max. zulassige Hohen-
abweichung wird definiert.

Eingabe Hohenabweichung vz in [m].

S Osvz=1lm Default: vz=0.030m
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Ubersicht Konfiguration Koordinaten

922 Konfiguration Koordinaten
—— 9221 Aufnahme

L 92211 Mehrfachaufnahme

—— 9222 Absteckung
92221 Fehlergrenzen
92222 Speicherung

I 9223 Polygonzug

—— 9224 Schnittberechnungen

—— 9225 Transformationen

—— 92251 Streckenabweichung
—— 92252 Mal3stabsbereich

— 9226 Helmert-Transformation

—— 92261 Fehlergrenzen

—— 92262 Nachbarschaftstr. Anpass.
—— 92263 Mal3stabsbereich

Koordinaten 2 [922 Koordinatenprogranne |

i W Helnerttransf. &

Einstellung und Kontrolle Po iockung 2

von Fehlergrenzen, zuléssi- chnittberechn. 4

gen Differenzen und Berei-

chen in den Koordinaten- Menii Konfiguration Koordinatenprogramme.

programmen.

(B8 Elta®S Manual Die Konfiguration der Aufnahme beschrénkt sich
Teil 2 auf die Mehrfachaufnahme und ist in der zweiten

Elta®S Bedienungsanleitung (fur die Programm-
pakete Special und Professional) erla utert.
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Koordinaten [9222 Absteckung

Fehlergrenzen 1
Absteckung peicherung

Konfiguration Absteckung.

Meni der Absteckungskonfiguration.

Absteckung

|92221 Absteckunag Fehlerarenzen

Fehlergrenzen Lineare Abw. dr @

II

Zulassige Abweichungen fur

die endgiltigen Koordina-
ten des Absteckpunktes.

EERONGET]

Hahenabw . dh 0.030 n
Default-Wert:

Lineare Abweichung dr: 0.020 m

Hohenabweichung dh: 0.020 m

O<dr/dh<1m

&

< Tip

Wenn ein Wert auf O gesetzt ist, wird diese
Fehlergrenze nicht gepriift.

Absteckung 2 [22222 Absteckung Speicherung
Speicherung 2 Langs—, Querabw. Ein |
Koord.-Diff. Aus
. Istkoordinaten Aus
Ein- bzw. Ausschaltung der
Speicherung von Ergebnis-
sen der Absteckung. B Umschaltung der Schalter von Ein « Aus.

< Tip

Die Beschreibung der Konfiguration weiterer
Koordinatenprogramme (Polygonzug etc.)
erfolgt im zweiten Teil der Elta®S Bedie-

nungsanleitung.
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Ubersicht Konfiguration Spezial

|‘323 Spezrialprogranne

hhst. Pkt-Gerade 1

Richtungssatze 3

Menu Konfiguration der Spezialprogramme.

Bis auf das Programm Abstand Punkt-Gerade
werden alle anderen Spezialprogramme und de-
ren Konfiguration im zweiten Teil der Elta®S
Bedienungsanleitung beschrieben.

[9ET] Honf ig. Abst. Pkt -Oercsoe

Hgai Eru::L E
3

% ez | el

Konfiguration des Pro-
grammes Abstand Punkt-

Gerade
Streckenabweichung 1 [92311 Abst. Pkt-—Gerade ftreckenabweichu]

] Max. Abweichung ds = a + b*¥™s + Cc¥*¥s
Eingabe der Parameter zur a : ERONE sinl
i b H 0 .0o0s0 ds[nl
Berechnung der maximalen Pl o oonao
Abweichung.
MaRst.-Bereich 2 [92312 Abst. Pkt-Gerade Mapstabshereich |
Festlegung des zuléssigen Mafstahshereich : 2 S pen
Mal3stabsbereiches.
&  -9999 < MB <9999 . . .
MaRstabsbereich: Eingabe in [ppm]
Default Wert: +1500 ppm
Speicherung 3 [F2313 Speicherung Abat  Punkt —Gerade ]
Ein- bzw Ausschaltung der Globale Koord. @ e in |

Speicherung in globalen
Koordinaten
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Ubersicht Konfiguration Allgemeine Funktionen

924 Konfiguration Allgemeine Funktionen
—— 9241 Konstanten

—— 9242 2-Lagenmessung

——— 92421 Speicherung
—— 92422 Fehlergrenzen

—— 9243 Kontrollpunkt

., _— —— 9244 Distanzmessung
9245 Punktidentitat
I ——— | s24e tatonsaetaiion

AHg.Funkﬂonen |924 Allgeneine Funktionen

Konfiguration allgemeiner S B 35

- Eqn%rullpunkt 2
Funktionen und Konstan- Blotanznessung 2
ten.

Menu der Konfiguration Allgemeine Funktionen.

Allg. Funktionen [9241 Konstanten

Konstanten Erdradius HEN 270000

Refraktionskoeffizient 0.13

II

Modifikation der furr Reduk-
tionen bzw. Korrektionen
relevanten konstanten Pa-

rameter Erdradius und Re- Erdradius R;  Default-Wert 6370000 m
fraktionskoeffizient.
-1 6300000 m < R < 6400000 m
Refraktionskoeffizient k: Default-Wert 0.13
& -1.00 < k < 1.00

Eingabe in den vorgegebenen Mal3einheiten von
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Allg. Funktionen 4 [2242 2-Lagen-Messung |
2-Lagen-Messung 2 Eeﬁgergrenzen E

Konfiguration der Speiche-
rung und der Fehlergrenzen
fur in zwei Fernrohrlagen
gemessene Punkte.

Menu der Konfiguration 2-Lagen-Messung.

2-Lagen-Messung 2 [92421 2-Lagen-Hessung Epeicherung
Speicherung 1 Einzeluerte jaus |
Hittel i

Ein
Differenzen Aus

I Umschaltung der Schalter von Ein « Aus.
Default Schalter: wie in Abbildung

Einzelwerte:  Registrierung der Einzelwerte
aus beiden Lagen.

Mittel: Registrierung des Mittels aus
beiden Lagen.

Differenzen:  Registrierung der Differenzen
beider Lagenmessungen.

< Tip
Fur verschiedene Registriermodi gilt:

R-M  Es werden jeweils die Originalmes-
sungen bzw. das Mittel und/oder
die Differenzen daraus registriert.

R-R Es werden die entsprechenden
Rechenwerte in gleicher Weise
registriert.

R-MR  Es werden MeR- und Rechenwerte
in gleicher Weise registriert.
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Eingabe der Fehlergrenzen
fur die 2-Lagen-Messung.

& 0.0000<da<1gon
0.000 <dg/dl/dh<1m

Allg. Funktionen 4
Kontrollpunkt 3

Eingabe der Fehlergrenzen
fur die Kontrollpunkt-
Messung.

& 0.0000<da<1gon

0.000 <dr/dg/di<1m

[92422 Z-Lagen-Messung Fehlergrenzen

Richtungsabw. da :

EONIE]] gon

NQuerabw. dg : 0.020 n
Lanasabw . dl 0.020 n
Hahenabw . dh 0.020 n
Eingabe in den vorgegebenen

Maleinheiten von Default-Wert:
Richtungsabweichung da: 0.0050 gon
Querabweichung dq: 0.020 m
Langsabweichung dl: 0.020 m
Hohenabweichung dh: 0.020 m

< Tip

Wenn ein Wert auf O gesetzt ist, wird diese

Fehlergrenze nicht gepruft.

| 9243 Kontrollpunkt Fehlergrenzen

Lineare Abw. dr : [ al. 030
Richtungsabw. da 0.0050 gon
Ouerabw . da 0.020 n
Lanasabw . dl 0.020 n
Eingabe in den vorgegebenen

Malieinheiten von Default-Wert:
Lineare Abweichung dr: 0.030 m
Richtungsabweichung da: 0.0050 gon
Querabweichung dq: 0.020 m
Langsabweichung dl: 0.020 m

< Tip

Wenn ein Wert auf O gesetzt ist, wird diese

Fehlergrenze nicht gepruft.

Konfiguration Programme

Fehlergrenzen
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Allg. Funktionen

|93 Xt reck snsensLng |

4
Streckenmessung 4

Faraaster Feuchts =
Ttpmicher-Freguan: Trachkino 4

Konfiguration zur Stre-

ckenmessungen

Streckenmessung 4 Q233 Frazisionsnodus (Frisnsd
Prazisionsmodus (Prisma) 1 5 £ mnedai dabue bohuuna B [, ODDERES
Konfiguration Mehrfach- Anzshl Ammsungen : 4
messung im Prismen Mode

fir Streckenmode N Vereinbarung der Standardabweichung und /

oder der Anzahl der Messungen

Parameter Feuchte 3 |[92443 Faranmter Feuchbs

Konfiguration Eingabe und Einaabe uber : T
Korrektur Feuchte

Etancarchasrt H G

Eingabe Uber:

Aus (Default mit 60%)  der eingegebene
Standardwert wird
verwendet.

Feuchte Temperatur Eingabe der Feuchte

temperatur im
Eingabement

Rel.Feuchte (%) Eingabe der relativen
Feuchte im

Eingabementi
Standartwert:  Eingabe des Wertes in %
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Allg. Funktionen 4 [2245 Konfig. Punktidentitst |
Punktidentitat S Lineare Abuw. dr : EERONFEDR]

Eingabe einer linearen Ab-
weichung zur Entscheidung
ob identischer Punkt.

Eingabe in der vorgegebenen

Maleinheit von Default-Wert:
5 O<dr<1m Lineare Abweichung dr: 0.020 m
< Tip

Wird der Wert fur dr auf O gesetzt, dann
wird intern der Default-Wert benutzt.

Konfiguration Standardeinstellungen

. Stationierung 1
Standardeinstellungen 0] Koordinaten 2
Eperial 3
Allg. Funkt. 4
Es kdnnen die programmin_ Proijektinfo - tandardeinst . [1]
ternen Standard-Ein-
stellungen (default Werte) Auswahl mit oder HIM.
aller Programm-Konfigura-
tionen gesetzt werden.
092 Konfimaratinn Proaraommo
—— [Standardeinstellung | =
ﬁ;g Etandarduwerte setzen 7
ipe
All Ja LY
atl] _ _

Die Standardwerte werden gesetzt.

Zurtick zum Menu Konfiguration Pro-
gramme.
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Konfiguration Markierungen

Konfiguration Erzeugen und Bearbeiten von Markierungen fiir
die Punktidentifikation.

Die 27 stellige Punktidentifikation (PI) kann mit
verschiedenen Bldcken belegt werden:

Markierungen

123456789 -123456789 - 1234567

é""P"r _____ CI . Punktnummernblock  <ppp. . . >
PRPPPPPPPPPR *{eceeeeeaaas > <nnn. ..>
. Textblock <eee...>
. Codeblock <ccc...>
. Zeitblock <ttt...>
. Leerblock (-stellen) > --,,.<

Eine mehrfache Definition von Text- und Codeblo-
cken ist moglich.

Es kbnnen jeweils nur ein Punktnummernblock
und ein Zeitblock definiert werden.

&

1 < Anzahl £ 10 Es kdnnen maximal 10 Markierungen eingegeben
werden.

< Tip
Die Markierung Nr.1 ist die

Standardmarkierung. Die Markierung Nr. 1 ist bei Auslieferung

standardmaRig gesetzt. Sie kann durch eine
andere Markierung tberschrieben werden.

Um eine Markierung abzuspeichern, mufd
mindestens ein Punktnummernblock gesetzt
sein.

[E3  zum Verlassen der Konfiguration Mar-
kierungen.

(AN Markierung speichern
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Gesetzte Markierungen bearbeiten

Legende der Zeilen: Nach dem Aufruf der Konfiguration Markierungen
1 Aktion \;\;l‘rde :I;: (:.rste gesetzte Markierung im Display
2 Bedienung gezelgt
3 Lineal % :'_-93 Markierungsliste ||Nr. 1/3|
4 Unterlegung 3 123456789 - 123456789 1234567
. 4 —«————PNr———— ¥»{-———Info————%
5 Steuerzeichen 5 —C T
6 Blockmarkierung 6 —npppnpppp r{eececececeaae ¥
Nr. 1/3 gibt die laufende Nummer (1) der ange-
zeigten Markierung von den insgesamt definierten
Markierungen (3) an.
Blattern in der Markierungsliste
(endlos)
EZ3 Anzeige der ersten Markierung
B Anzeige letzte gesetzte Markierung
[E33 Zuriick zum Menii Konfiguration
Neu neue Markierung Markierung Léschen
erzeugen 93 Movlkiorunnclicta 1Tna- 1.3
_ _ 221 |
m angezelgte Markie- %23 Harkierung streichen *?
rung léschen o .
9 el EEMMNe in)
angezeigte Markie- TN (T I S T R R S CT R
rung editieren Markierung wird geldscht, Neunumerie-
rung der verbleibenden Markierungen.
Zurtick, ohne Loschen der Markierung.
[Z33  analog Nein.
A Neue Markierung Markierung editieren analog dem Kapitel
erzeugen Neue Markierung erzeugen.
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Neue Markierung erzeugen

wahlen in der |‘331 Mark ierung definieren ||E;de -EE.‘/C4
Anzeige der Mar- 123456769 — 123456789 — 1234567
|

kierungsliste

[T=o= Jcur= I IC =t Ier Icooe 1 Iz=it Joet X1 |

Menu zum Erzeugen neuer Markierungen. Der
Cursor steht in Spalte 1 der Unterlegung (Zeile 4).

Eingabeposition ansteuern

EE3 Cursor Sprung in Spalte 1
(=] Cursor Sprung in Spalte 27
Die Unterlegung ist eine Eingabe der Unterlegung

Information, die zusétzlich
zu den gesetzten Blocken
eingegeben werden kann.

Zur Eingabe stehen alle alphanumerischen Zei-
chen, einschlielich Sonderzeichen, zur Verfu-
gung.

931 HMarkierung definieren Hr . 4.4
Ende : E=c

123456789 -123456789-1234567

L{Punk tnunner >{Code *<{Taxt ——}|

Faos Jours] [uictfenr Joooe]  Jz=itloet ||

I A zum Editieren moglich.

Die Unterlegung wird mit der Markierung abge-
speichert.

< Tip

In einem MeRRprogramm dient die Unterle-
gung als Orientierung fur die gesetzten BIG-
cke. Sie sollte demzufolge auch so eingege-
ben werden.
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Setzen des Punktnummernblocks

Mit den Cursortasten Anfangsposition des Punkt-
nummernblocks ansteuern.

PNr _ 931 Harkierung definieren ”Nr. 5/5|
X Punktnummern ieren _l[Nr
block setzen 123456789 123456789 EINERTLI S
numMmear 1sCc

[M——PHNr——><{Code >{——
[Tab=sjour=] JList] FHr Joode]  Jeeit]oel ]

Bei PNr erfolgt zuerst die Auswahl, ob die Punkt-
nummer mit numerischer oder alphanumerischer
Belegung vereinbart wird.

Fur die Eingabe der Punktnummer im Mef3pro-
gramm hat das folgende Auswirkungen:

Numerisch nur Zahlen im Block,

Alphanumerisch alle Zeichen zugelassen.

+ zur Auswahl.

<p> alphanumerisch Bei alphanumerischer Wahl wird, beginnend mit
der aktuellen Position des Cursors, der Block mit
<p=> in Zeile 6 (Blockmarkierung) gekennzeich-

net:

Punk tnurnernb lock |Nr. 4/4|
Endposition: + -+ Ende : —!

123456789 123456789 - 1234567

{——PHr-B>_<{ Code—>_{-Text—»

C

LPPPRPRR } ——————————————————

[Tab=s Jour=4 JLi=t JPHE | | JreitJoel |

<n> numerisch Bei numerischer Wahl wird der Punknummern-

block mit <n> in der Blockmarkierung gekenn-

zeichnet:

Punk tnunnernb lock Hr . 535
Endposition: + —+ |Ende: —!

123456789 -123456789-1234567

[ ——PHr—g>{_Code_><{_—Text_——3

[s

{nnnnnnn>—————————————————

[ Tab=Jour=s]  JList ] PHr | | J7=it]Del |
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< Tip
Die Zeichen < = gehtren zum Block, die

Minimalgréf3e von <p=> oder <n=> ist dem-
nach 3 Zeichen groR.

Als Vorschlag wird die Default-Cursor-
position (C in Zeile 5) auf die 1. Stelle inner-
halb des PNr-Blockes gesetzt, kann jedoch
mit Curs jederzeit ge&dndert werden.

Endposition des PNr-Blockes
ansteuern.

& 3 < PNr-Block < 14 Es kdnnen maximal 14 Zeichen fiir einen PNr-
Block gesetzt werden.

Punktnummernblock Gibernehmen.

< Tip

Wird PNr an anderer Stelle der Pl erneut
gedruckt, wird der alte Eintrag in der Block-
markierung geldscht und an der neuen Cur-
sor-Startposition wieder neu gesetzt.
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Setzen eines Text- oder Codeblockes

Es kbnnen maximal 5 Blocke als Text- oder Code-
blocke definiert werden. Es wird auch hier wieder
zwischen numerischen und alphanumerischen
Blocken unterschieden.

BN Konfiguration Bei der PI-Eingabe kann innerhalb der Codebltcke
Codelisten auf eine Codeliste zugegriffen werden.

Mit den Cursortasten Anfangsposition des Text-
oder Codeblocks ansteuern.

Text- und Codeblock Hr . 4.4
Code Text- oder Code- Endposition: + -+ | Ende ! — |
block setzen 123456789 - 123456789 1234567
{——PHr——>_< Code-E _{-Text—>*
C T
{pPPPRPRRR > -{eeeeae F—————————

[Tabz Jocur=s B izt Jenr Joooe | Jeeit Joet ||

Bei Code wird beginnend mit der aktuellen Positi-
on des Cursors der Block mit <> in Zeile 6
(Blockmarkierung) gekennzeichnet. Das ist die
minimale Gro6Re eines Codeblocks. Jeder alpha-
numerische Codeblock wird markiert mit
<eeeee...>>, jeder numerische mit <##HHHH#>.

< Tip

Als Vorschlag wird die Default-Tabulator-
position (T in Zeile 5) auf die 1. Stelle inner-
halb des Text- oder Codeblockes gesetzt,

kann jedoch mit Tabs jederzeit gedndert
werden.

Endposition des Text- oder
Codeblocks ansteuern.

& 2 < Textblock < 24 Es kdnnen maximal 24 Zeichen flr einen Text-oder
Codeblock gesetzt werden.

Text- oder Codeblock Gibernehmen.
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Zuordnen einer Codeliste

Es ist moglich, einem gesetzten Textblock eine
Codeliste zuzuordnen. Aus dem Textblock wird
dadurch ein Codeblock.

Cursor auf den fir den Codeblock vorgesehenen
Textblock setzen.

List Zuordnen einer 931 Harkierung definieren [Mr . 4.4
X Hahl nit Leertaste
Codeliste 123456789 - 123456789 Linienform
{——PHr-->_<{-Bode-> Linien-Definiti
' T - ¥ Uernarkungsart
{pPPPPPPRP > -{ecesae ¥ — unk tar

[Tab=Jours B JList JPHr Jeoda ] JZeit Jo=l ]

Mit List werden alle zur Auswahl stehenden
Codelisten angeboten. Ist noch keine Codeliste
definiert, hat der Softkey List keine Wirkung.

BB zur Auswahl (auch mehrerer Codelisten)

Zuordnen aller markierten Codelisten
und zurtick zum Mendl.

931 HMHarkierung definieren Mr. 4.4
Ende : EsC

123456789 - 123456789 - 1234567
{——PNr-->_<{-BHode->_{-Text->
c T T

{pppPpPpPRR »—-{ccococe >—-{eacseae >
[Tats Jour=s ] JList JENE Joode ]  JZ=it o=l |

Die Blockmarkierung <eee...> ist nun ersetzt
durch die Blockmarkierung <ccc...>.

< Tip

Es ist auch mdglich, in einer bereits erstellten
Markierung nachtraglich eine Codeliste zu-
zuordnen.
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Setzen eines Zeitblocks

agy Konfiguration In diesem Feld wird automatisch die Systemzeit in
Instrument / Uhr dem eingestellten Zeitformat abgelegt. Ein Zeit-
block kann nicht innerhalb eines anderen Blocks
gesetzt werden.

Mit den Cursortasten Anfangsposition des Zeit-
blocks ansteuern.

Zeit Setzen Zeitblock |Mark ierung definieren | El:r:le : tEI;:fl

123456789 -123436789-1334567
{—-PHr—--}_{-—Code-}»_{-Zeit-g
C T T

{ppppppp»—{ccccce>—-{ttttEt >
[Tats Jour=s ] JList JENE Joode ]  JZ=it o=l |

Mit Zeit wird beginnend mit der aktuellen Positi-
on des Cursors der Block mit <ttt> in Zeile 6
(Blockmarkierung) gekennzeichnet.

< Tip
Ist der zur Verfiigung stehende Platz zwi-
schen Anfangsposition und dem Markie-

rungsende bzw. dem néchsten Block fiir das
konfigurierte Zeitformat zu klein, bleibt der

Softkey Zeit ohne Wirkung.
<pppp=>----<cccccce=> Setzen eines Leerblockes (-stelle)
Leerblock Zu Beginn einer Markierungsdefinition sind alle
Stellen der Markierung mit zwangsweisen
Leerstellen belegt (- - - - - - in der

Blockmarkierung, Zeile 6). Durch die Festlegung
von Blécken werden diese Leerstellen

m%sgé?%ﬁpa%g%%%ftionierung von Blécken kann
man zwischen den Blocken Leerstellen setzen, die
dann bei der PI-Eingabe und fiir Tabulatorstopps
gesperrt sind.
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Bl Loschen von

Blocken

Setzen von Tabu-

latorstopps

(oIl Setzen einer
Default-Cursor-
position

9-36

Weitere Funktionstasten

Cursor in den Blockbereich setzen und mit Del
Block I6schen (Achtung, ohne Abfrage!).

< Tip

Zur Veranderung von Anfangspositionen
sind die Blécke zunachst zu streichen.

Tabulatorstopps kdnnen an beliebige Positionen
gesetzt werden (Ausnahme: zwangsweise
Leerstellen). In jedem definierten Eingabeblock
kann ein Tabulatorstopp gesetzt werden.

Auf diese Position springt bei der PI-Eingabe der
Cursor mit Hilfe der

Taste.

Mit den Cursortasten die Zielposition anfahren
und mit Tabs Tabstopp setzen. Es erscheint in der
Zeile 5 (Steuerzeichen) ein T. Zum L&schen eines
Tabulatorstopps Cursor auf diese Position setzen
und mit Del den Tabstopp l6schen. Achtung, es
wird aber auch der zugehérige Block deaktiviert!

Die Default-Cursorposition kann an beliebige Posi-
tionen gesetzt werden (Ausnahme: zwangsweise
Leerstellen). Flr jede Markierung kann nur eine
Default-Cursorposition gesetzt werden. Auf diese
Position springt der Cursor automatisch nach einer
Messung zur Eingabe bzw. Editierung der PI.

Mit den Cursortasten die Zielposition anfahren
und mit Curs Position setzen. Es erscheint in der
Zeile 5 (Steuerzeichen) ein C. Ist an derselben
Stelle ein Tabstopp T gesetzt, wird dieses mit C
Uberschrieben. Die Cursorposition hat Tabulator-
rang.



Konfiguration Markierungen

< Tip
Wird Curs an einer neuen Stelle gesetzt,
wird das alte C geldscht.

Markierung speichern

[Z¥3  im Menii der Konfiguration Markierun-
gen zum Verlassen flhrt zur Abfrage:

Mark icvima Adafinicvran DTS 4.4
] Esc

123 inderungen speichern ?

|

¢ EEWNRein

PP

Ubernahme der Markierung mit fortlau-

fender Nummer, weiter mit Anzeige der
neu humerierten Markierungen.

Markierung wird nicht ibernommen,
alter Zustand der Markierungsliste wird
wiederhergestellt. Zurlick zur Anzeige
der Markierungen.

[E9  Zuriick zur Definition der neuen Markie-
rung.

& Technik

Die Markierungen werden im File Marko.txt
im Elta®S Verzeichnis D:\ELTAS\INIT gespei-
chert.
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Konfiguration Codelisten

Codierte Punktinformationen kénnen fiir Objekte
der t&glichen Vermessung in Form von Codelisten
verwaltet werden.

Diese kdnnen damit schnell und einfach einem
Codeblock der Markierung und somit der Pl wéh-
rend der Messung zugewiesen werden.

Nach Aufruf aus dem Konfigurationsmeni wer-
den die bereits erstellten Codelisten angezeigt:

[24 Codelisten Il

EIDTEOCICWEMEEEEE Lincare Objick te
inien-bDefinition Topoaraphie
Uernarkungsart

Punktart

Bauwerke

Feu Joel Juert Jooew Jame | 1 1 [Edit] |

Anlegen einer Es kdnnen maximal 16 Listen mit insgesamt 2000
neuen Codeliste Codes vorgehalten werden. Ist diese Zahl erreicht,
stehen die Funktionen Neu und Copy nicht mehr

zur Verfiigung.

Die Anzahl der Codes pro Liste ist bis zur maximal
zulassigen Anzahl beliebig wahlbar.

Codelisten bearbeiten

EEl Loschen einer 98 fltatioten " —
H 1
COdehSte Li Codeliste streichen ?
ﬁ Uernarkungsart
Ba EENlINe in|

Coed Juame I T T Jeat [ |
Gewéhlte Codeliste wird geloscht.

(oder Esc) zuriick, ohne Léschen.

Verb Verbinden zweier Erste Codeliste mit Cursortasten anwahlen, dann
Codelisten Verb wahlen, um diese mit einer zweiten Liste aus
den verbleibenden Codelisten zu verbinden.

Auswahl zweite Codeliste mit bestatigen.
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094 Padalictan I
el |
b:__ Codelisten wverbinden ?
? Punktart / Linienfornm
a

EENMlINe in|

copg Juame 1 ] Jeait] |

Beispiel:
Erste Codeliste: Punktart
Zweite Codeliste: Linienform

Liste Linienform wird an Liste Punktart
angehangt. Die angehangte Liste
Linienform wird geldscht und nicht
mehr aufgefiihrt.

[E3 zuriick zum Meni Codelisten.

Kopieren der ge- Codeliste mit Cursortasten anwéhlen, dann
wahlten Codeliste Copy oder Name wéhlen, um Liste zu kopieren

bzw. umzubenennen.
Umbenennen der

= 94 Coadolicton ]
gewahlten COde' Codeliste kopieren
liste

Hane : COPYLISTENR

[Heo Joet Juert Joces Juam= Y ] ] Jedit ] |

Name: Datenstring mit max. 18 alphanumeri-
schen Zeichen.

Liste wird mit neuem Namen kopiert
bzw. umbenannt.

9  zuriick zum Menii Codelisten.

< Tip

Es ist nicht méglich, Codelisten auf densel-
ben Namen mit denselben ASCII-Zeichen zu
kopieren oder umzubenennen.

Zwischen GroR3- und Kleinschreibung wird
dabei jedoch unterschieden, d.h., Namen
wie LISTE und Liste sind unterschiedlich.
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Neue Codeliste erzeugen

Anlegen einer 21 l—‘Nl'-:a'-|ull=|; it?u';jﬂe“l iste .
neuen Codeliste

Mane : FESTPUNKTE_1oll |

copg Juame 1 ] Jeait] |

Name: Datenstring mit max. 18 alphanumeri-
schen Zeichen.

Liste wird mit dem Namen erstellt,
dabei Priifung auf bereits vergebene
Namen gleicher ASCII-Strings.

[9  zurtick zum Menii Codelisten.

Codeliste editieren

Editieren einer Den Cursor auf die zu editierende Codeliste setzen
vorhandenen und Edit wahlen:
Codeliste Fonitart I |
Code Bedeutung
PP Po lygonpun
AP Aufnahmepunk t
GP Grenzpunkt

[Heo Joet JEine ] Jouch @ ] F ] |

Beispiel: Editieren der Codeliste Punktart.

Code: Maximal 10 alphanumerische
Zeichen.
Bedeutung: Erlauterung des Codes mit
maximal 20 alphanumerischen
Zeichen.
< Tip

In der Anwendung wird der Code in den der
Liste zugeordneten Codeblock tibernommen.
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Eingabe eines
neuen Codes

Code l6schen

Einfligen einer
Codezeile

Zulassige Tasten zur Editierung Codeliste

EIEZES Blattern in der Codeliste.

CEB[EE]) Sprung an erste bzw. letzte
Position des Eingabefeldes.

Wechseln des Eingabefeldes zwischen
Code und Bedeutung.

Ubernahme Code-Eingabe in Liste.

[Z¥3  Verlassen der Editierung der Codeliste.

Purl ot ]
C Heu
Code TrP
Bedeutung ]
u I

[Heo Joet JEine ] Jouch @ ] F ] |

Eingabe eines Codes und seiner Bedeutung.

Cursor auf die Codezeile setzen und Code mit Del
I6schen (Achtung, keine Abfrage!). Diese Funktion
|6scht unmittelbar die gewahite Codezeile und
kopiert sie in einen Pufferspeicher.

Fugt die im Pufferspeicher gesicherte Codezeile
vor der markierten Codezeile ein.

< Tip

Mit den Funktionen Del und Einf kbnnen
somit auch Codezeilen kopiert und versetzt
werden.
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Konfiguration Codelisten

. P L + = F 1l
Such Suchen_elner I_;FSearl:h —
Codezeile Code PP

H| Bedeutuns GEIFECENTEIGUE] I N

ieu Joel Jeind L Jeuch g 1 ] ]

Suche nach Code oder Bedeutung, auch von
Teilstrings. Auf Gro3/Kleinschreibung wird dabei
nicht geachtet.

Suche wird von der Cursorposition an
nach unten durchgefiihrt. Ist die Suche
erfolgreich, springt der Cursor an die
entsprechende Code-Position.

[9  Ohne Suche zuriick zum Editiermend.

Weitersuchen nach Ist die gefundene Codezeile nicht die gesuchte,
einer Codezeile kann mit dieser Funktion sofort nach unten wei-
tergesucht werden.

& Technik

Die Codelisten werden im File Koco.txt im
Elta®S Verzeichnis D:\ELTAS\INIT gespei-
chert.
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Konfiguration Update

Konfiguration 9

Update 5
S

-

PCMCIA
Update

B ————

Eingabe Authorisation Code 1

Code Eingabe fur das jewei-
lige Software-Paket.

Zur Eingabe /
Anderung des

Codes

Wichtiger Hinweis fur
Eltal] S Arc und Space:

Fur die Lizensierung der erworbenen Software-
Pakete ist es notwendig, den vom Hersteller dazu
erhaltenen Code fir das jeweilige Instrument
einzugeben.

Fur jedes dieser Software-Pakete gibt es je einen
Authorisations-Code zur Freischaltung. Nach der
Code-Eingabe wird die Software flir den Benutzer
zuganglich.

[95 Update |

Eingabe Authorisation Code 1

Menu der Update Konfiguration.

[951 Konfiguration Auth.-Code |

Package Auth.-Code
Basic 291192
HpEer sj=Togs
Professional 125372
Epecial 182315

— 1 1 1 T I 1 I I--] |
Auswahl des Programm-Pakets.

951 Konfimustionn ooath —Cado
EDIT 4
P.
EZ Package Professional
?' Auth. Code 25372 .
|

1 ' I 1 7 | | _JeEcit] |

Eingabe des Authorisations-Codes.
zur Bestéatigung der Code-Eingabe.
[Z33 Abbruch der Eingabe.

¢ Achtung !

Der Authorisations-Code gilt fur Eltal] S als
auch RecLink-S Software. Er ist am Eltal] S
einzugeben.
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10 Anhang

Im Anhang werden Symbole, Tasten, Formeln und
Konstanten zusammengestellt und Begriffe erlau-
tert, die fUr das Eltal] S verwendet werden.

Weiterhin gibt er eine Ubersicht (iber die techni-
schen Daten und Hinweise zur Wartung und Pfle-
ge des Instruments. Beigefiigt sind auch wichtige
Zertifikate.

Symbole und Tasten

Geo-Glossar

Technische Daten

Formeln und Konstanten

Wartung und Pflege

Zertifikate
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Symbole und Tasten

Status Symbole: Am Gerat werden im Display die Status-Symbole
fur interne Gerateeinstellungen angezeigt.
(=] Symbole MeBmodi

DHzV EHzh YXZ HzV

Einschaltung Zielsensoren”

FineLock

il Zielverfolgung
Verfolgung ein Verfolgung unterbrochen

+ A
Vertikales Bezugssystem

Zenit Vertikal Hohen Neigung [%]

X]

O] Fehlergrenzen
ausgeschaltet  eingeschaltet
= | Licht-Zielhilfe® und Absteckhilfe
SearchLight ein PositionLight ein
Beleuchtung

Display ein Strichkreuz ein

Registrierung eingeschaltet

-E

Kompensator eingeschaltet

* nicht in jeder Gerétevariante
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Symbole und Tasten

Tasten und Funktionen

Escape

Shift
Tabulator
Caps

Control
Funktionstasten
Leertaste
Cursortasten
Cursortasten
Numerikblock
Enter-Taste
Power-Taste
Page Up

Page Down
Home

End

Alt-Taste

Verlassen von Programmebenen
Umschaltung Doppelbelegung
Auswahl- und Tabulatortaste

Umschaltung GroR3- und Kleinbuchstaben

86624

Steuerung und Hotkeys

WERIED Softkeys (im Display dariiber)

B Leerzeichen und Auswahltaste
Cursortasten nach oben/unten
Cursortasten nach links/rechts

B EER Zahleneingabe und Doppelbelegung
Bestatigung und Auslésen der Messung
Einschaltung Instrument

Blattern im Display nach oben

Blattern im Display nach unten

Cursor auf Zeilen- oder Listenanfang

Cursor auf Zeilen- oder Listenende

B EEEBHD

In Verbindung mit Ctrl und im MS-DOSC
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Symbole und Tasten

Backspace
Delete
Insert

Auslsetaste an der rechten
Seite des Instruments

Hotkeys und Funktionen

Léschen Zeichen nach links
Loschen Zeichen auf Cursor

Umschaltung Einfiigemodus

°@ 8 @

Zusatzliche Taste zur Auslosung einer
Messung

Diese Hotkeys sind bis auf
wenige Ausnahmen an
jeder Stelle im Programm
aufrufbar.
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G W=D Batterieanzeige

ETINED Hilfe

[ETIMM Beleuchtung (Display, Strichkreuz)
Stehachsneigungen (Levelling)
M® Freier Arbeitsspeicher (Memory)
[ETIMEN PositionLight ein / aus

Datum und Uhrzeit (Time)

[ETIMN Umschaltung Distanzmesseinheit
m/ ft im Messmenu

[ETIWN Umschaltung WinkelmeReinheiten
(Angle) gon / dms / deg / mil im MeR3-
menu

[ETIWA Umschaltung Vertikalbezugssystem im
Messmenti

[ETIEEN Status Instrument
[ETIMEW Aus- und Einschalten der Motorik



Symbole und Tasten

Start QuickLock nach links, Suche
aktuelle Prismen ID

Start QuickLock nach rechts, Suche
aktuelle Prismen ID

WZD Start QuickLock nach rechts, Suche
Prisma Nr.1

[ETINFA Start QuickLock nach rechts, Suche
Prisma Nr.2

[ETNED Start QuickLock nach rechts, Suche
Prisma Nr.3, etc.

Es kdnnen bis zu max. 10 QuickLock Prismen
aufgerufen werden.

Diese Tastenkombination [ETFYAES3 scroll Display nach rechts
wird nur im MS-DOS®Mo-
de bendtigt. [ETEIFNAESS scroll Display nach links

[ETI XMW Scroll Display nach unten
[ETI XM Scroll Display nach oben

Warmstart des Elta®S P DA Warmstart des Elta®S PC

¢ Achtung !

In einer Anwendung kdnnen beim Warm-
start noch nicht gespeicherte Zwischener-
gebnisse oder MeRRdaten verlorengehen.
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Geo-Glossar

A
Abbildungsreduktion Reduktion in die Abbildungsebene
Additionskorrektur Korrektur des Additionsbetrages (*’Additionskon-

stante”) des Entfernungsmessers

Anschluf3punkt Ein koordinatenméf3ig bekannter Punkt, der zur
Standpunktbestimmung und/oder zur Orientie-
rung benutzt wird

Auto-Control Fernbedienung des Instrumentes vom Zielpunkt
aus mit RecLink-S, auch mit mehreren Zielpunk-
ten;

Elta®S 10/20 Space und RecLink-S

B

Bezugspunkt Referenzpunkt, hier fir die indirekte Hohenbe-
stimmung als Reflektorstandpunkt benutzt

c

Code, Codelisten Schlisselzahl zur Punktbeschreibung, charakteri-
siert bestimmte Punktarten, Zusammenfassung
und Erlauterung in Codelisten

Conventional Konventionelle Steuerung des Mef3prozesses vom
Operateur am Instrument;
Elta®S 10/20 Point, Elta®S 10/20 Track (mit

FineLock)

Control Unit Alphanumerischer Rechner mit Datenfunk zur
Steuerung des Melablaufes vom Zielpunkt aus
D

Dual - Control Zielvorgang am Instrument und Fuhrung der Mes-

sung vom Zielpunkt aus;
Elta®S 10/20 Arc und RecLink-S

DistanzmeRmode Je nach Anwendungszweck variierbare Mef3zeit
(und damit Mel3genauigkeit):
Normal D:N, Tracking D:T
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Geo-Glossar

E

Einzelpunktausgleichung Methode zur Berechnung einer Freien Stationie-
rung durch Ausgleichung aller Strecken- und Rich-
tungsbeobachtungen nach der Methode der
kleinsten Quadrate

Exzentrum = Exzentrische Der Reflektor wird nicht im Zielpunkt selbst aufge-
Zielpunktmessung stellt, sondern in einer definierten Lage dazu
Exzentrizitatsmodus Schalter zum Aus- bzw. Einschalten der exzentri-

schen Zielpunktmessung

Exzentrischer Standpunkt Programm zur Stationierung auf einem Exzent-
rum, wenn die Lage des Zentrums ungunstig ist
fir die Anschlumessung oder fiir die anschlie-
Rende Aufnahme bzw. Absteckung

F
Fehlergrenzen Vom Benutzer setzbare Grenzwerte fur bestimmte
MeRwerte oder Ergebnisse
Feinzieldetektion = Automatische und vom Beobachter unabhéngige
FineLock Zieleinstellung mittels Sensoren und automatische

motorische Nachstellung des Instrumentes

Freie Stationierung Freie Wahl des Standpunktes. Aus den Messungen
zu bekannten Anschluf punkten werden die Koor-
dinaten des Standpunktes, der MaRstab und die
Orientierung des Teilkreises durch Einzel-
punktausgleichung oder Helmert-Transformation
berechnet

G

Georadio QL Funkverbindung zwischen Standpunkt und Ziel-
punkt zur Daten- und Informationstibermittiung,
Anmeldung beachten

Gewichtsfestlegungen Den Mel3werten (Stationierungsprogramme) kann
zur Ausgleichung ein mehr oder weniger grofRer
EinfluR® (direkt oder indirekt Uber die Festlegung
von Standardabweichungen) auf das Gesamter-
gebnis zugeordnet werden
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Geo-Glossar

H

Helmert-Transformation nach Helmert benannte Transformation (Ahnlich-
keitstransformation) zwischen zwei rechtwinkligen
Koordinatensystemen, Freie Stationierung

Hohenstationierung Aus Messungen zu bekannten Hohenpunkten
wird die Hohe des Standpunktes abgeleitet

Hz-Kollimations- (auch Kollimations- oder Zielachsverbesserung)

verbesserung Verbesserung der Abweichung der Zielachse von

ihrer Sollage rechtwinklig zur Kippachse. Bestim-
mung durch Zweilagenmessung, automatische
Korrektur bei Messung in einer Lage

Inkrementierung Eingabe eines Intervalls (Inkrements), um das die
Punktnummer automatisch fortgezahlt wird

Instrumentenhéhe Hohe der Kippachse des Fernrohrs tber der
Standpunkthéhe (Bodenpunkt)
K

KalibriermaRstab beeinflult Distanzmessung systematisch. Vom

Werk bestmdglich auf 1.0 eingestellt . Er beein-
fluRt alle anderen MafRstabsfestlegungen nicht

Kanalstab Reflektorstab mit 2 Reflektoren, die in einem fes-
ten Abstand zueinander angeordnet sind; zur
lage- und h6henméaRigen Bestimmung unzugéng-
licher Punkte wie Kandle, Schachte, Raum-ecken;
kann auch schrag in Bezug auf den zu bestim-
menden Punkt gehalten werden

Klaffe Differenz zwischen Sollkoordinaten und transfor-
mierten Koordinaten

Kompensation Rechnerische Berticksichtigung der mit dem Kom-
pensator gemessenen Stehachsneigungen bei der
Hz- und V-Winkelmessung

Kompensatorspielpunkt elektronischer Mittelpunkt des Neigungsmessers
in Ziel- und Kippachsrichtung
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Geo-Glossar

Konfiguration Grundeinstellungen des Gerates (z.B. Mal3einhei-
ten, Koordinatensystem usw.). Vom jeweiligen
MeRprogramm aus kann lokal auf die relevante
Konfiguration zugegriffen werden. Die Konfigura-
tion kann auf andere Instrumente/Rechner tber-
tragen werden

Kontaktverlust Wahrend einer Zielverfolgung gelingt es nicht, das
Prisma im Gesichtsfeld der Feinzieldetektion zu
halten

Kontrollpunkt Punkt zur Uberpriifung der Orientierung des In-

strumentes, wird zu Beginn einer Messung festge-
legt und kann jederzeit zur Uberpriifung ange-
messen werden

Koordinaten, global Ubergeordnetes Koordinatensystem (z.B. Gaul3-
Krlger)
Koordinaten, lokal Nullpunkt dieses Koordinatensystems ist der

Standpunkt des Gerates mit den Koordinaten
(0,0,0). Die Orientierung wird durch die Nullrich-
tung des Hz-Kreises bestimmt

L

L1-Norm Ausgleichung, bei der die Summe der Absolutver-
besserungen zum Minimum gemacht wird, zum
besonders sicheren Erkennen von Ausreif3ern. Bei
allen Ausgleichungen kann zusatzlich eine L1-
Ausgleichung gerechnet werden

L2-Norm Ausgleichung, bei der die Summe der Verbesse-
rungsguadrate zum Minimum gemacht wird
(Ausgleichungsmethode der kleinsten Quadrate)

M

MaRstab Mit einem MaRstab wird die gemessene Strecke
proportional zur LAnge verandert und kann so an
bestimmte Randbedingungen angepal3t werden.
Es existieren eine Reihe von direkten und indirek-
ten MaR3stabseffekten: KalibriermaRstab, Wetter-
korrektion, Abbildungsreduktion, H6-
henreduktion, Netzmalf3stab.
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Geo-Glossar

o)

Objekthdhe Bestimmung der Hohe von Punkten, zu denen
keine direkte Distanzmessung mdglich ist, mit
reiner Winkelmessung

Orientierung Bei der Orientierung des Instrumentes wird der
Richtungswinkel der Nullstelle des Teilkreises O-
mega (Om) berechnet. Hierzu kann zu einem oder
mehreren AnschluBpunkten gemessen oder der
Richtungswinkel eines bekannten Punktes einge-
geben werden

P
Schnelle optische Anzielhilfe fiir Absteckung,

PositionLight S . N ,
Visualisierung des Zielstrahls fir den Reflektortréa-
ger, um sich selbstédndig und schnell in den Ziel-
strahl einrichten zu kdnnen

Projekt Menge von Datenséatzen, die unter einem Namen
zu einer unabhéngigen Einheit innerhalb der
Datenbank zusammengefal3t sind

Punktidentifikation Kennzeichnung des MeRRpunktes durch max. 27
Zeichen fir die Punktnummer und bis zu 5 Code-
feldern; Datensatzformat M5

Punktnummer Teil der Punktidentifikation
Q

QuickLock Schneller Rundum-Zielsensor zum schnellen Auf-
finden eines Prismas
R

Referenzpunkt siehe Bezugspunkt

Refraktionskoeffizient MaR fur die Lichtstrahlbrechung in der Atmosphé-

re; kann vom Benutzer gesetzt werden
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Geo-Glossar

Registriermodus

Richtung (Hz-)

Richtungswinkel

Schnittstellen

SearchLight

Softkey

Spannmald

Spielpunkt

Standardabweichung

Standardeinstellungen

Standardprojekt

Stationierung

Schalter in allen MeR3programmen zur Steuerung,
welche Daten registriert werden sollen: Me3werte,
Rechenwerte oder beide Typen

Am Horizontalkreis des Instruments abgegriffener
Wert, dessen zuféllige Orientierung durch die
Lage der Nullstelle des Teilkreises bestimmt ist

Auf eine Bezugsrichtung (i.d.R. auf Gitternord)
orientierte Hz-Richtung

S

Kontaktpunkt zwischen 2 Systemen oder System-
bereichen, an der Informationen nach vereinbar-
ten Regeln ausgetauscht werden

Licht-Zielhilfe zum schnellen Anvisieren schlecht
oder nicht sofort sichtbarer Reflektorziele

Funktionstaste, die programmabhéngig mit unter-
schiedlichen Funktionen belegt ist

Raumliche Strecke, ebene Strecke und H6henun-
terschied zwischen 2 Zielpunkten

Siehe Kompensatorspielpunkte

Statistisches MaR fiir die Genauigkeit einer be-
rechneten GroRe

Vom Hersteller gesetzte Werte fuir alle Konfigura-
tionsparameter

Vom Hersteller implementiertes Projekt (Projekt
name: NONAME), das ohne Projektdefinition
benutzt werden kann

Standpunktbestimmung und/oder Orientierungs-
berechnung des Teilkreises:

Stationierung auf bekanntem Punkt, Freie Sta-
tionierung und Exzentrischer Standpunkt, Héhen-
stationierung (nur Hohe)
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Stationierung auf Gegeben: Standpunktkoordinaten/Anschluf3-
bekanntem Punkt richtung.
Aus den Messungen zu bekannten AnschluB3punk-
ten werden der MaR3stab und die Orientierung des
Teilkreises abgeleitet

Stehachsneigung Vom Kompensator werden die Neigungen der
Stehachse des Instruments in Zielachsrichtung und
Kippachsrichtung gemessen. Die Neigungen wer-
den am Display digital und analog angezeigt

T

Tracking Fortlaufende Messung der Winkel und Strecken.
i.d.R. werden Hz- und V-Werte immer gemessen
und angezeigt, Distanzmessung muf3 auf Dauer-
messung eingestellt werden

Transformation Rechenprogramm, um Punktkoordinaten zwi-
schen verschiedenen Koordinatensystemen um-
rechnen zu kdnnen. Mindestens 2 identische
Punkte mussen in beiden Systemen bekannt sein

w

Wetterkorrektion Korrektion der Streckenmessung durch von den
Standardwerten abweichende Werte fiir Tempera-
tur und Luftdruck

z

Zeit Die Uhrzeit kann angezeigt und mit den MeR3wer-
ten in der Punktidentifikation registriert werden

Zielsuche QuickLock Rundum-Zielsensor des Tachymeters,
mit dem Prismen im Zielraum gesucht und einge-
stellt werden

Zielverfolgung Mit Hilfe des Feinzielsensors FineLock wird das
Fernrohr in Hz- und V-Winkel dem sich bewegen-
den Prisma stéandig nachgestellt
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Technische Daten

Elta® S 10 Elta® S 20
Genauigkeit nach DIN 18723
Winkelmessung 0.3 mgon (1*) 1.0 mgon (3*)
Kleinste angezeigte Einheit 0.01 mgon
Distanzmessung 1 mm+2 ppm 2 mm +2 ppm
Fernrohr
VergroéRerung 30 x
Offnung 1.2°
Sehfeld auf 100 m 22m
Klrzeste Zielweite 1.5m

Winkelmessung

Hz- und V-Kreis
MalReinheiten
Vertikalbezugssysteme

Einstellgenauigkeit

Distanzmessung

Art
Sende-/Empfangsoptik
Auflésung

MeRzeit fir

eine Einzelmessung
Modus Tracking

Reichweite

Reichweite / 1 Prisma
Reichweite/ 3 Prismen
Reichweite/Folienreflek-
tor (50 mm)

Horizontierung

Dosenlibelle

elektronisch, absolut
360° (DMS, DEG), 400 gon, 6400 Strich
Zenit-, Hohen- und Vertikalwinkel,
Prozent Neigung
0.5

elektro-optisch, Infrarotlicht moduliert
koaxial, im Fernrohr
0.1 mm

<40s
<0.5s

2500 m
3500 m

300 m

8’/2 mm

10-13



Technische Daten

Elta® S 10 Elta® S 20
Kompensator
Typ Zweiachskompensator
Arbeitsbereich 5
Genauigkeit 03"

Weitere Gebrauchswerte

Motorisierung
PositionLight: Absteckhilfe
SearchLight: Lichtzielhilfe
FineLock: Koax. Zielsensor
QuickLock: Rundum-Sens.
RecLink-S: Fernsteuerung

Zielsensorik

FineLock: Reichweite
FineLock: Objektgeschwin-
digkeit bei Zielverfolgung
(in 100 m)

QuickLock: Reichweite

Bildschirm

Tastatur

Registrierung
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Alle Versionen
Alle Versionen
Point
Track, Arc, Space
Space
Arc, Space

1000 m

5m/s
300 m

8 Zeilen zu je 40 Zeichen, CGA-HighRes Grafik
(320x80 Pixel), beleuchtbar
Optional: zweite Bedieneinheit

QWERTY-Keyboard, alphanumerisch

PC-Card (S-RAM oder linear Flash PCMCIA)
ca. 8000 Datenzeilen auf 1MB-Card
Interner Datenspeicher (Flash disk,
ca. 3000 Datenzeilen)
Schnittstelle RS 232 C



Technische Daten

Elta® S 10 Elta® S 20

Stromversorgung

Temperaturbereich

Mal3e
Instrument (BXHXT)
Kippachshthe mit

Zeiss-/Wild-Zentrierung

Gewichte
Elta®S Point
Elta®S Track
Elta®S Arc
Elta®S Space

Intern: NiMH Akkupack 6 V/3,5 Ah;
Extern: NiCd 6 V/7,0 Ah

Ladezeit mit LG 20 fiir

interne Stromversorgung: 1,5 Stunden
externe Stromversorgung: 3,5 Stunden

-20° C bis +50° C

280 x 370 x 195 mm

175 mm/196 mm

8,1kg
8,2 kg
8,4 kg
8,7 kg
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Technische Daten

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die EG-Konformitatserklar-
ung bestatigt dem Instru- ¢ Achtung !
ment die einwandfreie
Funktion in einer elektro-
magnetischen Umwelt.

Von der Systemlieferung abweichende Com-
puter und Funkgerate, die mit dem Elta®S
verbunden werden, miissen den gleichen
EMV-Anforderungen gentigen, um die Ein-
haltung der Funkstdrbestimmungen fiir die
Gesamtkonfiguration sicherzustellen.

Funkentstérung nach:
EN 55022 Klasse B

Storfestigkeit:
EN 50082-2

< Tip

Hohe Magnetfelder von Mittel- bzw. Nie-
derspannungs-Trafostationen konnen die
Prufkriterien Gberschreiten. Bei Messungen
unter solchen Bedingungen sind die Ergeb-
nisse in jedem Fall auf Plausibilitat zu prifen.
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Technische Daten

Ubersicht zur Stromversorgung

Auto Adapter
fir LG20: 708410

‘
Externe Batterie 6V/7Ah LG20 230V: 708100 Interne Batterie 6V/3,5Ah
708146-9901 Ladegerat 115V: 708103 7027 10-9030

&

Batterie Kabel \
708177-9370

Funkverbindung

Elta®S10 / S20
. Georadio QL
Elta0 Control Unit mit Batterie
Ext. Instrument Steuerung
— L !
Ladekabel z.B. Ladekabel
000057-1208-020 Einzellader und 000057-1208-020

000057-1906-214
Powerkabel (220V)
000057-1905-905
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Technische Daten

Ubersicht zum Datenaustausch

PCMCIA Karte

Kabel
000057-1202-216
Computer Stecker
——mmlll. 000057-1202-204 DatentransferKabel

708177-9460

Ext. Kartenlaufwerk
:‘ 000000-0401-649

\4

—

Kabel
000057-1202-216

PC Station

Georadio QL
Nur zur Stromversorgung
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Technische Daten

Datenfunk Georadio QL

Funkverbindung zwischen Mit dem Einschalten des Georadio QL ist der Da-
Stand- und Zielpunkt zur tenfunk betriebsbereit (akustisches Signal und
Daten- und Informations- griine PWR LED leuchtet). Weitere Einstellungen
ubertragung. sind nicht erforderlich.

D < Sendung leuchtet griin

RD < Empfang leuchtet griin

PWR < Power leuchtet griin: o.k.,

standig rot: QL-Sensor-Fehler
kurzzeitig rot: bei Belichtung des QL-
Sensors wa hrend QuickLock- oder
FineLock —Mode (Anschluf3 QL-Sensor
am Georadio QL vorausgesetzt).

Technische Daten:

Arbeitsbereich 70 cm Band
Sendefrequenz/Anzahl Funkkanéle
Deutschland: 433,100 bis 433,375MHz/12

Gsterreich: 433,125 bis 433,400MHz/12
Schweiz: 433,250 bis 433,750MHz/8
Sendeleistung: 100 mwW
Antenne standardmaRig A/4 - Antenne
Reichwveiten (abhangig von funktechnischen Umge-
bungsbedingungen)
bei freier Sicht: < 800m
im innerst&dtischen Bereich: eingeschrankt
Stromversorgung austauschbare, NiMH 12V/3,5Ah,
Ladegerat Einzelladegerat
Betriebsdauer ca. 18 Stunden bei +20° C,
Betriebssicherheit automatische Abschaltfunktion
Betriebstemperaturbereich -10°C ... +50°C
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Technische Daten

Eltad Control Unit

Bildschirm , Tastatur
und Registrierung
Batterie

Ladezeit

Funktionszeit

10-20

siehe Instrument

NiMH 700mAH
25min. mit 350mA (Einzelladegerat)
20min. bis 2h

Ist die Batteriekapazitat zu niedrig, erscheint eine
Meldung im Display des Survey Kontrollers. Es gibt
zwei Stufen der Meldungen:

Batteryunterspannung
-RCU -

Bitte wechseln !

Weiter mit beliebiger Taste

Nach Tastendruck kann noch eine kurze Zeit
weiter gearbeitet werden

Batteryunterspannung

-RCU -

Bitte unverziiglich wechseln !

Batteriewechsel zwingend notwendig - keine
weitere Arbeit mdglich

Der Batteriewechsel muf3 innerhalb der Backupzeit
des Surveykontrollers erfolgen; sonst muf3 der
Surveykontroller neu gestartet werden

¢ Achtung !

Die Sicherheitsfunktion tritt ein bei "Bat Low"
im Display und beim Entfernen der Batterie
wahrend des Betriebes.



Technische Daten

Externe Schnittstelle

Die externe Schnittstellenbuchse ist eine 8-polige
Stereobuchse geméanR DIN 41524.

Uber diese serielle Schnittstelle kann eine Daten-
Ubertragung und eine externe Stromzufuhr erfol-
gen. Die Schnittstelle befindet sich am Schleif-
ringanschluf3.

PIN-Belegung

Pin Signal Ein/Aus Funktion

1 RTS Ausgang Ready To Send

2 GND Masse

3 CTS Eingang Clear To Send

4 D Ausgang Senden

5 RD Eingang Empfangen

6 VCC  Eingang Stromzufuhr
8 7 VCC  Eingang Stromzufuhr

8 GND Masse

Belegung der Buchse
(von aufRen gesehen)

AnschluRkabel

Fir den Datentransfer kann das serielle Standard-
kabel mit der Bestell-Nr. 708177-9460 oder
708177-9470 verwendet werden.

Soll eine externe Stromversorgung mit Datentrans-
fer erfolgen, ist dazu die Kabelweiche (,,Y-Kabel*)
der Bestell-Nr. 701520-9186-000 an das Instru-
ment anzuschlief3en.
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Technische Daten

Ladegerat LG 20

Batteriemanagement elektrische und thermomechanische Sicherungen
schiitzen das Gerat und die Batterie beim Betrei-
ben und die Batterie beim Laden.

Batteriewechsel nach Warnhinweis:

geladene externe Batterie anschliel3en und leere
interne Batterie aus dem Gerat entfernen (oder
umgekehrt fiir leere externe Batterie). Bei Unter-
brechung der Stromzufuhr wahrend des Batterie-
wechsels ist das Instrument auszuschalten.

Technische Daten Universalladegerat fur NiCd-/NiMH-Zellen der
Schutzklasse Il mit
Nennkapazitét: von 0.5 Ah bis 7 Ah.
Input: 230V +10 % 50 Hz oder DC 12 V
Output: 9.00 V; 800 mA bzw.
2000 mA Gleichstrom

Sicherheitshinweise
¢ Achtung !

Vor Inbetriebnahme des LG 20 bitte diese
Bedienhinweise lesen und beachten!

LG 20 vor Feuchtigkeit schiitzen, nur in tro-
ckenen Ra&umen verwenden.

Offnen des LG 20 nur dem Services oderspe-
ziell autorisiertem Fachpersonal erlaubt.

Ladetemperaturbereich: 5° bis 45° C; optimal:
10° bis 30° C.

Ladeparameter (Nennladezeit, Ladestrom)
automatisch durch einen Codierwiderstand
(im Akkupack) festgelegt [ kein Uberladen,
Schutz von Gerat und Batterie.

Beim Betreiben des LG 20/1 mit 12 V-Batterie
ist unbedingt das vom Hersteller gelieferte
Kabel (70 84 10 - 000.000) mit integrierter
Schmelzsicherung zu benutzen!
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Technische Daten

LG 20 - Batterie laden

Verbindung zwischen Stromquelle und zu laden-
der Batterie in der angegebenen Reihenfolge her-
stellen. Auf identische Spannung von Ladegerat
und Stromquelle achten!

] | 120 @30V) @ 230V

LED blinkt 3x gelb

Starten

LED blinkt griin (max. 1.5 Stunden)

Ladevorgang starten

Ladevorgang

Laden einer gefullten Batterie:
Abbruch nach ca. 5 Minuten. Lade-
temperaturbereich Uber- oder unter-
schritten/automatischer Ladestopp

* LED rotes Dauerlicht

Unterbrechung des Ladens,
Fortsetzung nach Erreichen des
Ladetemperaturbereiches

Ladevorgang beendet * LED griines Dauerlicht
Erhaltungsladung

< Tip

Batterien konnen nicht tiberladen werden.

4:(% LED gelbes Dauerlicht

Stand by Betrieb (keine Batterie
angeschlossen)
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Technische Daten

SP Ladegeréte fur Georadio QL und Eltal Control Unit

Zum Laden der Georadio Batterien sollten aus-
schlieBlich die speziell von Spectra Precision AB
hergestellten NiMH-und NiCd-Batterieladegerate
verwendet werden. Das Systemumfal3t verschie-
dene Ladegerate:

Einzelladegerat Ein 230 oder 115 VAC - Einzelladegeréat. Das La-

(571 906 214) degerat hat einen AnschluB flr die verschiedenen
NiMH- oder NiCd-Batterien. Je nach Netzspan-
nung wird ein Netzkabel ben6tigt. Fir 230V ist
dies das Kabel mit der Art.Nr. 571 908 051. Fur
die Radiobatterien gibt es das Ladekabel

571 208 020.
Universalladegerat Ein mikroprozessorgesteuertes Ladegerat, mit dem
(571 906 145) bis zu vier Spectra Precision NiMH oder NiCd Bat-

terien geladen werden, gespeisst von 10-30VDC
und verfugt tber einen AnschluB fiir den Zigaret-
tenanziinder (12 und 19mm). Es soll nur in Ver-
bindung mit dem Netzteil zum Universalladegerat
(571 906 146) verwandt werden. Die Umge-
bungstemperatur sollte zwischen #0° C und

+40° C liegen. Das Ladekabel ist das Kabel

571 208 020.

é Achtung !

Das Universalladegerat darf nur in Verbin-
dung mit dem Netzteil 571 906 146 an das
Stromnetz angeschlossen werden ! Andere
Netzteile durfen nicht verwandt werden.

Netzteil zum Universallade- Ein 90-260 VAC Netzteil, das in Verbindung mit
gerat dem Universalladegerat (571 906 145) eingesetzt
(571 906 146) wird. Das Netzteil hat einen Zigarettenanziinde-

ranschlu® und zwei Hirose - Anschliisse fur je ein
Universalkabel. Das entsprechende Netzkabel ist
das Kabel 571 905 924 (fiir 230V).
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Technische Daten

Batterien laden Die Ladezeit fiir eine leere Batterie betragt bis zu
16 Stunden (je nach Ladegerat). Die Umgebungs-
temperatur soll zwische +5° C und +40 ° C liegen.
Batterien bis zur Meldung "Schwache Batterie"
verwenden. Eine Entladung geladener Batterien
kann auftreten, dies hangt von der individuellen
Leistungsfa higkeit der jeweiligen Zellen, besonders
bei hdheren Temperaturen, ab. Empfehlenswert
ist die erneute Aufladung geladener Batterien, die
langer als zwei Wochen vom Ladegerat getrennt
waren.

Betriebsmodi des Instrumentes

< Tip

Instrumentenstandpunkt mdglichst expo-
niert aufbauen. Téaler und Senken, Néhe
groRRer Bauwerke, Metall (Automobile u.
Briicken) und Gewasser vermeiden.
Kabelverbindungen sorgfaltig festdrehen.
Knickung und extreme Biegung der Kabel-
verbindung vermeiden.

Dual-Control

Auto-Control

é Achtung !

Die Funkanlage besitzt eine Allgemeinzulas-
sung fiir Deutschland, Gsterreich, Schweiz
und verschiedene weitere LAnder. Bei Fragen
zur Anwendung des Datenfunks wenden Sie
sich bitte an den Handler in Ihrem Land. Bei
Funkaktivitaten auf gleicher Sendefrequenz
(z.B. Sender) kann es zu Beeintrachtigungen
kommen, in diesem Fall sind die Kandle zu
wechseln (nur bei Georadio QL méglich). Bei
Verwendung einer anderen Antenne (A/2 -
Antenne oder Gewinnantenne) erlischt die
Zulassung.

= Jo
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Formeln und Konstanten

Rechenformeln fur die Winkelmessung

V-Winkelmessung Ve =Vg+Vi+V,+i+nz

Vo = unkorrigierte V-Kreisablesung
V; = Exzentrizitétskorrektur V
Vi =ALin vy,
Ay = Amplitude
dy = Phase
V, = V-Kreisorientierung
i = Indexverbesserung
i = %(400-V|-V")
nz = aktuelle Stehachsneig. in Zielrichtung

Hz-Richtungsmessung Hz = Hzgy + Hz, + Hz, + Hz;+ Hz, + A
Hzg= unkorr. Hz-Kreisablesung (absolut)

Hz, = Exzentrizitatskorrektur Hz

Hz,  =Ay, USin (Hzy- 64

A, = Amplitude
¢y, = Phase

Hz, = Korrektur wegen Ziellinienfehler
Hz, = cfsin V,
c =-sin (V) Ddzﬂ
dHz = (Hz,- Hz,+200)

Hz, Hz, = Hz in Lage 1,2
c = Ziellinienverbesserung

Hz, = Korrektur wegen aktueller Steh-
achsneigung nk in Kippachsrichtung
Hz, = nk/tan V,

Hz, = Korrektur wegen Kippachsfehler k
Hz, =k/tan V,

A = Kreisverstellung wegen Orien-
tierung (wird an Hz erst zur Berechnung
der Koordinaten angebracht)
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Formeln und Konstanten

Rechenformeln fur die Streckenmesssung

Korrekturen aus externer
Kalibrierung

Wetterkorrekturformel mit
Additionsbetragen

Dt =Dy ET"kal + Ak

D0 = gemessene Strecke

My = Mal3stab aus externer Kalibrierung

Ak, = Additionskorrektur aus externer
Kalibrierung

De  =D_(1+Ky10%)+A +T,

Tragerwellenldange 0.85 um
Feinmafstab 3 m

Dy = korrigierte Strecke

A = Additionsbetrag

Kw = Wetterkorrektion

T, = raumliche Exzentrizitat

(Eingabe der Werte im Menl 912)

Wetterkorrektion K, berechnet sich aus:

[0.29065 4.126 10 *h O
E p- EQ
8 1+ at 1+at 8

Ky =281.8-

= Luftdruck in hPa

= Lufttemperatur in ° C

= relative Luftfeuchte in %

= Ausdehnungskoeffizient der Luft
1/273,16

E = Sattigungsdampfdruck nach

Magnus Tetens
7,50
E =10 t+237,3

Q T 0T

+0.7857

Bei einer Standardatmosphére von

p = 1013,25hPa, t = 12 ° C und h = 60% ver-
schwindet die Korrektur K. Der Grundwert von h
= 60% fir die relative Feuchte ist fest implemen-
tiert. Erst bei aulZerst extremen Bedingungen
(feucht-heif3) kann sich daraus eine Ungenauigkeit
der Wetterkorrektion von maximal 2 ppm erge-
ben.
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Formeln und Konstanten

Reduktionsformeln

V-Winkelmessung

Streckenmessung

Ho6henunterschied

MaRstabskorrigierte
Horizontalstrecke

Hoéhenreduktion

10-28

Refraktionsverbesserung des Zenitwinkels

5 _ Bk2
Vv’ =V,+ - =—=0k
«* 3 KL [p
Horizontalstrecke im Messungshorizont
E _R Chrctan Dy, BBinV 0= 200
p R +D,, [tosV' s

einschlief3lich Refraktions und Erdkriimmungskor-
rektion, Instrumenten- und Reflektorhthe

dh = Dy, Ed:ost+1 KL 82 1in - th

V, = korrigierter Zenitwinkel

k. = Refraktionskoeffizient fur Lichtwellen,
Default: 0.13

R = mittlerer Radius im MeRgebiet,
Default: 6 370 000 m

ih = Instrumentenhthe

th = Reflektorhthe

., =telh

E = Horizontalstrecke im MeR3horizont
En = malstabskorrigierte Strecke
m = Malf3stab (z.B. aus freier Stationie-

rung)

Reduktion der Horizontalstrecke vom Mef3hori-
zont in einen Bezugshorizont (z.B. NN)

R
E =E, 30—
0 m R + H
En = Strecke im Messungshorizont [m]
E, = Strecke im Bezugshorizont [m]
R = mittl. Erdradius im Mel3gebiet [m]
H = mittl. Hohe im MeRgebiet [m]



Formeln und Konstanten

Abbildungsreduktion

Mit dem mittleren Abstand vom Hauptmeridian
wird die Strecke in die Abbildungsebene redu-
ziert.

1. GauR - Kriger - Abbildung

v,
Ecx =E + Kg Kek =ell—
mz
o 2 O 2
O Ym O Y
Ee  =Ed+—on=E+E0——
H ®°H X
mit:
E = Strecke zwischen 2 Punkten
Esk = Strecke in der Gaul3-Krtiger-Ebene
Y = mittler. Abstand vom Hauptmeridan
R = Erdradius

2. UTM - Abbildung

0 v20
Eny =EL[09996 O+ YMp
0 2r20

Bemerkung:

Strecken in einer Stationierung und z.B. in einer
anschliel3enden Polaraufnahme sind gleich zu
behandeln. Werden in einer Stationierung z.B.
H&hen- und Abbildungsreduktion nicht ange-
bracht, darf man das auch nicht in der Polarauf-
nahme tun. Die entsprechende Reduktion steckt
dann im frei bestimmten Maf3stab bzw. in den
Verbesserungen der Stationierung bei festgehalte-
nem Mal3stab. Im letzten Fall empfiehlt sich bei
groReren Verbesserungen auf jeden Fall eine
nachbarschaftstreue Anpassung.
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Formeln und Konstanten

Prafung auf Eichstrecken

Alle gemessenen Strecken werden grundsatzlich
korrigiert um:

den eingegebenen Maf3stab,

die eingegebene Additionskonstante,

den Einfluf3 von Druck und Temperatur,

interne EinfluBgréRen.

¢ Achtung!

Vor der praktischen Durchfiihrung der Eich-
messung mussen die Parameter Additions-
konstante, Druck und Temperatur mit ihren
aktuellen Werten eingegeben werden. Ab-
bildungsreduktion und Héhenreduktion sind
auszuschalten und der MaRstab ist auf De-
fault: 1.000000 einzustellen, da die Teststre-
cken normalerweise nicht auf NN bezogen
sind. Damit ist sichergestellt, daf alle Korrek-
turen vollstadndig und richtig angebracht
werden. Weiterhin erlaubt dies bei vorgege-
benen Strecken einen direkten Soll-Ist Ver-
gleich.

Soll eine Wetterkorrektion extern durchgefiihrt
werden, missen die Temperatur auf 12° C und der
Luftdruck auf 1013.25 hPa eingestellt sein. Die
interne Korrektion wird dann zu Null.
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Formeln und Konstanten

Prismen- und Additionskonstante

Zur besseren Ubersichtlichkeit wurde die Eingabe
der Primenkonstante mit der Softwareversion 1.36
(Elta S, Geodimeter mit Eltal] Control Unit ) und
1.06 (Elta C) gedndert.

Nur noch die Primenkonstante wird eingegeben.
Die Berechnung und Speicherung der Additions-
konstante wurde beibehalten, um die vorhande-
nen Datenverarbeitungsprogramme nicht zu ver-
andern.

Die Prismenkonstanten lauten wie folgt:

Carl Zeiss :

KTO -35mm
KTR -35mm
KTM -35mm
Miniprisma Kit -18 mm
360° Prima -3mm
Spectra Precision

Superprism 0mm
Prismring 2mm

Die Prismenkonstante ist exakt so einzugeben.

Bei Messungen zu Reflektoren anderer Hersteller
ist auch die jeweils angegebene Prismenkonstante
einzugeben und die Richtigkeit durch eine Mes-
sung zu bestatigen.

Speicherung:

Der Zusammenhang zwischen der gespeicherten
Additionskonstante A und der Prismenkonstante
berechnet sich wie folgt:

A= PF +35 mm
Beispiel:
Fremdreflektor  Prismenkonstante PF= -30 mm

Additionskonstante Verbindung mit diesem
Fremdreflektor A=+ 5 mm
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Wartung und Pflege

Wartungs- und Pflegehinweise

Instrument Instrument muf3 gentigend Zeit haben, die Um-
gebungstemperatur annehmen zu kénnen.

Instrument mit einem weichen Tuch von Schmutz
und Staub saubern.

Bei feuchter Witterung oder Regen Instrument bei
langeren Pausen mit Schutzhaube bedecken.

Objektiv und Okular Optik besonders vorsichtig mit einem sauberen
und weichen Tuch, Watte oder einem weichen
Pinsel reinigen, bis auf reinen Alkohol keine Fliis-
sigkeiten verwenden.

Bertihren der Optikfldche mit Fingern vermeiden.

Prismen Beschlagene Prismen miissen Zeit zur Anpassung
an die Umgebungstemperatur haben, danach mit
einem sauberen und weichen Tuch den Beschlag
entfernen.

Transport Uber eine lange Entfernung empfehlen wir den
Transport des Instruments im Behalter.

Bei feuchter Witterung Behélter und Instrument
im Felde abtrocknen und zu Hause bei getffne-
tem Behalter austrocknen lassen

Wenn beim Standpunktwechsel Instrument mit
dem Stativ auf der Schulter transportiert wird, ist
sicherzustellen, daf3 Instrument und Personen
keinen Schaden nehmen

Lagerung NaR gewordenes Instrument und Zubehdr vor
dem Verpacken erst trocknen lassen.

Nach langerer Lagerung vor erneutem Gebrauch
des Instrumentes Justierung prufen.

Grenzwerte fir die Lagertemperatur, besonders
im Sommer, beachten (Fahrzeuginnenraum).
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Wartung und Pflege

Aufbewahrung des Mel3systems im Behalter

1 Gerat
2 Schnurlot
3 Antenne
4 Kurzanleitung
5 Schutzhaube
6 Imbusschlissel fur QickLock,
Imbusschliissel zum Nach-
stellen der Stativbeine und
Justierstift fiir optisches Lot
7 interne Batterie
8 interne Batterie
5 .
6 9 PCMCIA-Speicherkarte
Abb 1: Gerétebehélter 10 fur Antenne, KabeL
Elta®S Bedienhandbuch
119 10 11 QuickLock-Sensor
13 12 Halter fiir QuickLock-Sensor
12 13 fur KTR1 oder KTO 1
11 14 fur Ladegerat LG 20 oder
Single Charger oder
fur 360° Reflektor oder
Georadio
" 16 15 Eltald Control Unit mit
~14 Halter fiir Stab und Aufnahme
fir Georadio
~17
16 Zusatzbatterie fur Georadio
18 17 interne Batterie
18 externe Batterie 6 V, 7 Ah
Abb. 2: Zubehorbehalter 19 GeoRadio

Elta®S Arc, Space
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